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D—- M- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru robét
drogowych przy inwestycjPrzebudowa chodnika w celu zapewnienia dojazdu dobstugi 2-ch studni kanalizaciji
sanitarnej ul. Nadbrzeznej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgEujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainiealizaciji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuwymagania ogoélne, wspélne dla robot apgh
specyfikacjami technicznymi.
1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-aytkowa (droga) albo
jego cz$¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,eaet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegh miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegtadé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigidnwej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudob postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi
urzadzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeanidzilo usugtia po jego zakczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowizujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do notowania zdarze
i okolicznasci zachodacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondenciji technicznej peolzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pagsz.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahymntraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca)lpowiedzialna za nadzorowanie robét i administraean
kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulpatikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapdas
dzielhcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktdra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.
1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigorob zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.
1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentacpjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymera/ Kierownika projektu.
1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsltych do przejmowania i rozktadania ofg@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana be#egaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvy $cieralry a podbudow, zapewnigjca lepsze rozieenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa giga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigrej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stica do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa me
sktad& sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwdch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podida. Maze zawierd warstw; mrozoochronag,
odsiczapca lub odcinajca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat
mrozu.



h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedostaj st do hawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodiké - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamiesé przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidzamych

Z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy iaoréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzea chronicych ludzi isrodowisko przed uakliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiapddw, umieszczenia udzeh organizacji i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgaa jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.27.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.
1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pealtéezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygsze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemértdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdwowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegapngkiad droga,
kolej, rurociag, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -e$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeMskiada sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzrlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @¢gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtaniedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.
1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajoéw ruchu
oraz szerok& chodnikbw mierzona wéwietle porczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichdgioprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.42.Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.
1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - e& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdols do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtilowych. Zadanie ma polegd na
wykonywaniu rob6t zwizanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdt, bezpiearswo wszelkich czynnigi na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentag projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspéirzdne punktéw gtéwnych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplda@mentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddoza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezaaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwalivasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwgdriajpcym podziat na dokumentagprojektove:
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— Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentagj
wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, k#drWykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.
1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST
Dokumentacja projektowa, SST | wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okdlene w chaéby jednym z nich s obowhzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokuntae;ji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw ohpwe kolejndéé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdlnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyz) wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okskonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweneéntoéw budowli musz
wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mggzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowa lub SST i wptynie to
na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pgthem”)

Wykonawca jest zoboazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adrenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktw; do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpietze
rob6t w okresie trwania budowy. W zam®sici od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgararacji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kydzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsdajw ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzier i w nocy tych zapdr i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgliow bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaie kxda akceptowane przez Apniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycltorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktowva.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawveealizacji kontraktu zado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywé tymczasowe ugmizenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseelkne srodki niezlgdne do ochrony robot,
wygody spoteczngi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroldibi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone migazdow i maszyn pracigych przy realizacji robdét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodnmoimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycltorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktowva.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

-5-



a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla 0s6b lub débr publicznych
i innych, a wynikagcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszazei innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczegoélny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopérogdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vemya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@amibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne drla skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamearem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materialdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda mialy aprobat techniczia wydar, przez uprawniomjednostk,
jednoznacznie okgajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azp&aiczeniu robo6t ich szkodlivéé zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod; na uwycie tych materialow od wiaiwych
organéw administracji gestwowe;.

Jeeli Wykonawca wyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowalto jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawsaj
1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadzddeych wiacicielami tych uradzean potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zampewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgozer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywezasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢c wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzaz kedzie z nimi
wspOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkadzérstalacji na powierzchni ziemi i wdzeh podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaauacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomeszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposdb powodgpy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wvasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatadmp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych poiny
Wykonawa a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z whlaskoi i drég wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kkdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdip one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowésie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy transporc
materialtéw i wyposzenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkezkzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mée polect, aby pojazdy nie spetnigie
tych warunkow zostaly uswie z terenu budowy. Pojazdy powodltig nadmierne obgienie osiowe niedsla dopuszczone
naswiezo ukaxczony fragment budowy w ollie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawvszelkich
robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polaagrinzyniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawogdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywal wszelkie usglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie or&z zhpewnienia bezpiearswa
publicznego.



Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrbnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i udzenia aywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zéakeenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaigiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowa2 ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg w jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami ietizie w pei
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwmdczas prowadzenia robot.

Wykonawca bhdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszeikic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalayw w odniesieniu do spgi, materiatow
lub uradzenr uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obeizenia i wydatki wynikie z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokryje
Wykonawca, z wygtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknienykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Ireyniera/Kierownika projektu.
1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasaekonkretne normy i przepisy, ktére spethimaj
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowhzywa® postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisd ile w warunkach kontraktu nie postanowiono m@c W
przypadku gdy powotane normy i przepisy mastwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, moby¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevao@jrowny lub wyszy poziom wykonania nipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez igniera/Kierownika projektu. Rdnice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawic
przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wdadiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmiglowy lkyda uwazane za wlasngé Zamawiajcego. Wykonawca
zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.z& w wyniku
tych polecé@ Wykonawca poniesie koszty illub wypta op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiagym i Wykonaweg ustali wydtzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktég nalezy
zwigkszy¢ cerg kontraktovd.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidgjrealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpiecgyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgraransport oraz inne
urzadzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B4plecze Zamawiagego”.
2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkoxgystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczdngo
robét, Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgego6towe informacje dotygee
proponowanegdadrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatéw jak réwniz odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatléw ze
zrédet miejscowych wvdczapc w to zrodla wskazane przez Zamavaieggo i jest zobowgzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyged rozpocgciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi sgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentaci zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgmzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organdw administracfigiaowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spelnienie wymagda ilosciowych i jakagciowych materiatdw
pochodzcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydabymateriatow, dzieawy i inne jakie oka si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych éra
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazamych
dokumentach umowy ¢dla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad awdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.



Wykonawca nie &dzie prowadai zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chytealzyska na to piserarzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materialéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zone w
miejscu wskazanym przezayniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatdw do innych robét, mie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychteriatdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
whasne ryzyko, liczc sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatdw

Jeli dokumentacija projektowa lub SST przewiguozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naign 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zmym, jali bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowarmdzaj materialu nie nie by péznigj
zmieniany bez zgody #yniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materdo czasu gdy dola one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowedya Sakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatdedab zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwylow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwaérni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbkteriatbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatow pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadji,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekofida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien léy zgodny z ofest Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie anigacji robét,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ét ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdasci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #gnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadruzyska jego akceptacj
przed wyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie mie byt pézniej zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboazany do stosowania jedynie takigtodkdw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wiaiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigorowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkremi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetni& wymagania dotycce przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw &a imnych parametréw technicznycfrodki transportu nie spetnigje tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraie stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.



Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniskagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,ctaagodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykee oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyezew planie i wyznaczenie wysodm wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostamsungte przez Wykonawe na
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementddt keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektower SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzan kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny kbywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwdupcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentaci
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaebot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementow robét,

— system (sposob i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlgcprowadzenie badd,

— sposéb oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrstierupcych, a
takze wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesiehnologicznym, proponowany sposob i ferm
przekazywania tych informaciji tgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ustdzenr stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w mechanizmy
do sterowania i ugglzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilag¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipisiczy, kruszyw
itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przediatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i procedarpomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanieydze,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wyramia mieszanek i wykonywania poszczegdlnych etédnerobadt,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok rob6t i jakdgci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezédne do pobierania
prébek i bada materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimer/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialdbw oraz robd6t zatatliwoscia zapewniaica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam dckoee, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlir@est konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane udzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaivyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada
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Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod
badawczych. Jeli niedocignigcia te kyda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedociagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjaosungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@kaych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Bagaterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania prébglartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekds dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez mgniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez hyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakwepty przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Isyniera/Kierownika projektu Wykonawca etizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgzez Wykonawe usuntte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkolwnybada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanAwiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adigp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi ktyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi geigi ich wyniki
do akceptacji layniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prieganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviaiv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawgpadducent materiatéw powinien udzieinu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegazez Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania,cbizie ocenia zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefa probki materiatbw i prowadgi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dali wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgétinmateriatéw i robot z
dokumentagj projektows i SST. Mae réwnie; zlecic, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtornych lub dodatkowych batia
i pobierania probek poniesione zostamzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecrstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych @dazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z:

— Polslky Normg lub

— aprobag techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowioRaolskiej Normy, jeeli nie @ objete
certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktére spetniagg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 2da partia dostarczona do robo6t
bedzie posiadate dokumenty, okiéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikbw tych bad&eda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowizujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy al& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawiljacymi przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiesgieva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonatl&saap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsbuwego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwatechnik, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldtda oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementow robét,

— przebieg robdét, trudrci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegaicych zakryciu, cziciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robdt podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwafaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza wi sposob cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do lgki
obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodop lub certyfikaty zgodnéi materialéw, orzeczenia o jal@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakizi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lgyudosgpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sjace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d@la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do aetyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lezda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w§lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét. Bine dane zostarpoprawione wg instrukciji
Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.
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Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z eztcicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatéw

Dlugcsci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowej.

Jeli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w i jako dhugdé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasii.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagalezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urazdzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie tiaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiad@e odnénym wymaganiom SST dizie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniat w sposob aigly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fda przeprowadzone przed grziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, aze w
przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obha lzda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dotaczone w formie oddzielnego aaknika do ksjzki
obmiaréw, ktérego wzoér zostanie uzgodniony zytnerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogginEstpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceemizka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiéreldzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak nt w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolbgyd powiadomienia o tym fakcie zgniera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajicych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czséciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych czici robot. Odbioru czciowego robdt dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiobdt dokonuje tynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichédio jakasci i
wartasci.

Catkowite zakéczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegaedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomem na gimie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét nast w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzreezozez Zamawiagego w obecniei Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbieegja roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentdw, wynikdw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentagprojektow, i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapaa realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzéipetniagcych i robét poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pagowych lub robot uzupemnigych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komispe jakdg¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatacpjektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésizeo ruchu, komisja dokona paten, oceniagCc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokét odbioru ostatecznegatob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zatczonych do dokumentéw
odbloru wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom urzdzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niglgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z \Whgleee wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigi kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania rob4t poprawkowych i robét uzuniehcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatotr zwikzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.
Odbioér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne
Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednosti obmiarovs ustalon, dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ldzie uwzgédniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robtll obejmowé:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaés¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymioayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowaniagstdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrgone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu organizaciji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczekigmi projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodniavynikajacych z postpu robdét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscigi tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
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() usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gédiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzitipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

D—01.01.0l1a__ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH ORAZ SPORZ ADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Ssa wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwsokdciowych oraz spormlzeniem inwentaryzacji
powykonawczej wybudowanej drogi przy inwestyRjzebudowa chodnika w celu zapewnienia dojazdu ddostugi 2-ch
studni kanalizacji sanitarnej ul. Nadbrzeznej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obamijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wszystkim
czynndciami maacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tidrsgowej oraz polzenia obiektéw inynierskich, a
takze wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej wybudowaniu.

W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalkaiowe punktéw gtdéwnych osi trasy i punktéw wysékiowych (reperéw roboczych
dowigzanych do reperdéw krajowych), z ich zastabilizowami
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly oraz odpania uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramcrobot,
— przeniesienie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobdt ziemnych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgzi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznameentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysolmowych — zaléenie poziomej i wysokwiowej geodezyjnej oshowy
realizacyjnej niezé&dnej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowej.
1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.
1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokowego lub samodzielny znak wysak®mwy, ktdrego wysok& jest
wyznaczona.
1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszag w punktach osnowy geodezyjne;.
1.4.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomwgsokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementéw projektu w terenie oraz geodezyjnej apdiudowy.
1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczpwdowanej drogi i spogdzenie zwizanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.
1.4.7. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [Kt{.4.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogblne wymagania dotygze materiatéw podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargéloe" [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robét

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe didgookoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza geanbot ziemnych, wesiedztwie punktow zatamania trasy powinny énie
srednig; 0,15 + 0,20 mi diuge 1,5+ 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w istriegj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i diugéci 0,04 + 0,05 m.
»Swiadki” powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granigpasa robo6t, naky stosowd pale drewnianérednicy 0,15 + 0,20
m i diugasci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Inzynierem.
Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej aglstosowa materialy zgodne z instrukcjami technicznymi G5 i[ G-2
[6].
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pki 3.
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3.2. Sprat stosowany do wykonania robd6t

Przy wykonywaniu rob4t Wykonawca w zah@sci od potrzeb, powinien wykazaie mozliwoscia korzystania ze

sprztu dostosowanego do przt¢j metody robot, jak:

— teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

— dalmierze,

tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,

— ew. odbiorniki GPS, zapewnigie uzyskanie wymaganych doktadoiopomiaréw.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kitw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymagane] doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélee” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprzt i materialy do prac geodezyjnych ama przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,

2. odtworzenie trasy i punktow wysai@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
5.3. Prace przygotowawcze

Przed przysapieniem do robét Wykonawca rob6t geodezyjnych pamn
— zapozna sig z zakresem opracowania,

— przeprowadzi z Zamawiadcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygee sposobu wykonania prac,
— zapozna sig z dokumentaagj projektowva,

— zebra informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatobszarze objym budow drogi,

— zapozna sig z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

— przeprowadd wywiad szczeg6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych

5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktdw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzibliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@w#nzyniera o wszelkich kblach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #6ia sic od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowgdinych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostan wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puniigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyeay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktéw pomiarowych i ich oznaézes czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestdwme do dalszego prowadzenia robo6t, to zgstexe odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pitawidtowej realizacji robot nate do obowazkow
Wykonawcy.
5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmnktow wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne [y by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #akdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gldbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysolkéaiowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie inynierskim. Maksymalna odlegté miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
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ptaskim powinna wyno&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robdt zwianych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak jest takich punktow, reperpaoze nalgy zalazy¢é w postaci stupkdw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie vossib wykluczajcy osiadanie, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky dokltadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawazaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.
5.4.3.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoeej w
dokumentacji projektowej.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wévegzaly Wykonawca robét zagit je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gaanoio6t.
5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robo6t), zgodnie z dokumentapjojektova oraz w miejscach wymaggych uzupetienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachaagathwanych przez mgniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtéc
migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj. Odlegiéc ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektova.
5.4.5.Wyznaczenie potgenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw oksétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczétkow i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prgjala powinna zawiertaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.3.
5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyja nalery skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziataa:

1) akta postpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentagj techniczia przeznaczondla Zamawiajcego,

3) dokumentagj techniczr przeznaczopdla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowppkcie 3 oraz form dokumentéw naley uzgodné z csrodkiem
dokumentacji. Zamawiagy poda w ST, czy dokumentad§; nalezy okaz& Zamawiajcemu do wgldu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi

5.5.1.Zebranie materiatow i informacji

Wykonawca powinien zapozfisic z zakresem opracowania i uzySkad Zamawiajcego instrukcje dotyeze
ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powykormyeh.

Pomiary powykonawcze powinny bypoprzedzone uzyskaniem zsrodkéw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pdleniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomeysokaciowej) oraz o
mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniaie w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondriezaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalg powiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informaciiieas ustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje uktadéw wspétezinych i pozioméw odniesienia,

— zakres i sposOb aktualizacji dokumentow bazowyetajdupcych sk w osrodku dokumentacji o wyniku pomiaru
powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona: ogdblne rozeznanie w terenie, odszukanie punk&inigpcej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tyatktpw oraz aktualizagj opiséw topograficznych, zbadanie wizur
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pomidzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, ¢ms¢é rozeznanie odg&woie koniecznéci uzupetnienia lub
zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz asp@omiarowej.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zal@zona osnow, a nasfpnie wykon& pomiary inwentaryzacyjne,
zgodnie z instrukgj G-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $te dodatkovy
obejmujca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometh&g, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty
mostowe z rgdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pikinprzyrody,
wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz zzpatem na trwate i nietrwate, rowy, studnie z iglednicami,
przekroje poprzeczne drog co 20+50 m oraz inne ehgynwedtug wymagaZamawiajcego.

Prace obliczeniowe nafg wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Whiesienie pomierzonegtirena mag
zasadnicgz oraz map katastrala nalezy wykona& metod, klasyczm (kartowaniem i kréleniem gcznym) lub przy pomocy
plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiz@go naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktuatsam technilq z jaka zostata wykonana mapa (numerygmeglednie analogow).

Dokumentagj geodezyja i kartograficza naleey skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z
podziatem na: akta paegowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatatgchnicza przeznaczon dla
Zamawiajicego i dokumentagjtechniczia przeznaczomdla drodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzngjo§ob
skompletowania i forg dokumentacji dla @odka dokumentacji naty uzgodné z csrodkiem oraz ustali czy &
dokumentagj nalezy okaza Zamawiajcemu do wgidu.
5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

J&li Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasfpujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,
— wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktdéra wymieniono w punkcie 5.5.2,
— kopie wykazéw wspétradnych punktéw osnowy oraz wykazy wspéhimych punktdéw granicznych w postaci dysku i
wydruku na papierze,
— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyath pchror,
— kopie opiséw topograficznych,
— kopie szkicéw polowych,
— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczn oraz wydruk ploterem tych map,zf@i mapa realizowana jest
numerycznie,
— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaxgeago.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlii¢ pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmofva
— wewrgtrzrng kontrok prowadzoa przez Wykonawe robdt geodezyjnych, ktéra powinna zapewniaozliwosé
$ledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@k@raz usuwania nieprawidtiowd mogcych mi€ wplyw na kolejne etapy
robét,

— kontrok prowadzon przez shibe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogoélnych zasad prac dkrgch w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z wymaganiami
podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wegtrznej kontroli robot.
Kontrole nalery prowadzé wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoéine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjmuje sé jednostic km (kilometr).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” [1] pkt 8.
8.2. Sposodb odbioru robét

Odbidr rob6t naspuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumgntsrhnicznej przeznaczonej dla

Zamawiajicego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pk} 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

- zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,

— koszt zapewnienia niezbnych czynnikéw produkciji,

- zakup i dostarczenie materiatow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $elaielami nieruchomgzi,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- wyznaczenie punktow roboczego pikiaiarasy,
— ustawienie fat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocia przed zniszczeniem i oznakowanie utatygejodszukanie i
ewentualne odtworzenie,
— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazsm wybudowanej drogi wedlug wymagaokumentaciji
technicznej,
- koszty drodkdw geodezyjnych.
9.3. Sposdb rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych
Cena wykonania robdt okdlenych niniejsa ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktorey potrzebne do wykonania robot podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigemu i
sa usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzysgce, ktére g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameadb6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
10.2. Inne dokumenty
2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjkertograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpigjszymi
Zmianami)
[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnegaddu Geodezji i Kartografii]:
Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwntaciji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne
0. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

BOo~NOo O~

D —01.02.0l1a OCHRONA ISTNIEACYCH DRZEW W OKRESIE BUDOWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS4 wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t budowlanych
zwigzanych z ochranistniepcych drzew w okresie budowy przy inwestyejizebudowa chodnika w celu zapewnienia
dojazdu do obstugi 2-ch studni kanalizacji sanitarej ul. Nadbrzeznej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obamijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru robot tragych w okresie budowy drogi,
zwigzanych z ochrani zabezpieczeniem istniglych drzew zlokalizowanych:
— w pasie wykonywania budowlanych rob6t drogowychjré&tdokumentacja projektowa, ST lulvynier przewiduje
pozostawt po zakaéczeniu budowy,
— naterenie tymczasowych drég dojazdowych do placlotyy, placow manewrowych i zaplecza budowy,
z uwzgkdnieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres huydstatego zabezpieczenia na okres po f#ek@niu
budowy i pietgnacji drzew uszkodzonych w czasie prowadzeniatrobé
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Drzewo - rdlina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewnialygdgie gtéwnym (pniu).
1.4.2.Korona — gorna e&¢ drzewa utworzona przez jegedy boczne.
1.4.3.Ziemia urodzajna — ziemia posiaglzg wtaciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwa.
1.4.4. Forma pienna — forma drzew z pniami wys@iood 1,8 do 2,2 m, z wytaym nie przycitym przewodnikiem i
uformowan, korom.
1.4.5.Bryta korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przésasymi ja korzeniami réliny.
1.4.6. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [Ktd.4.
1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robo6t
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|ag pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw
Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pulav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 2.
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2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektova
Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b
2.2.2.Stosowane materiaty
Przy ochronie i zabezpieczeniu ista@jch drzew w okresie budowy drogi ima stosowanastpujace materiaty:
a) materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzak
- deski iglaste grub@i min. 20 mm, stupki drewnianeerdzie, itp.,
- maty stomiane,
- zuzyte opony samochodowe,
- drut, téme stalows, gwazdzie,
- wodk,
b) materiaty piedgnacyjne drzew uszkodzonych, jak:
- preparaty emulsyjne, powierzchniowe,
- srodki impregnujce,
- wodk.
— Materialy stosowane do tymczasowej ochrony drzawaterialy pie¢dgnacyjne powinny by zaproponowane przez
Wykonawe i zaakceptowane przezzyniera.
3. SPRZAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”[ikt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu robdt Wykonawca, w zabesci od potrzeb, powinien wykagaig mazliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robét:
a) sprztu do tymczasowej ochrony drzew:
- recznego sprgu do prac ziemnych jak szpadleagir topaty,
- samochodu skrzyniowego do transportu,
- sprztu do podlewania, z ew. przeswtymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami, konewkami,
- wyposa&enia pomocniczego, drobnych ngizi, drabin itp.,
b) sprztu do pieégnacji drzew uszkodzonych:
- recznego sprgu pomocniczedo, jak: pity, sekatory, diutazepskrobaki,
- recznego sprau do robat ziemnych, jak szpadle, topaty itp.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjaploducentéw lub
propozycji Wykonawcy i powinien ldyzaakceptowany przez4yniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugéliwe” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Materiaty do wykonania robét moa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrteniagami i nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszemie
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét
Sposéb wykonania robét powinien dyggodny z dokumentagjprojektova i ST. W przypadku braku wystarcaeych
danych mana korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfnpodanych w zajcznikach.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
4. roboty przygotowawcze,
5. roboty zabezpieczaje drzewo lub czynrici piekgnacyjne,
6. roboty wykaczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przyapieniem do rob6t naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkawsh Inzyniera:
- ustali¢ lokalizacg drzewa podlegagego zabezpieczeniu,
- szczego6towo wytycayroboty z danymi wysokeiowymi przy statych obiektach zabezpieazgrch drzewa,
usuraé¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogradizk
Zaleca s} korzystanie z ustaleST D-01.00.00 [2] w zakresie niegzhhym do wykonania rob6t przygotowawczych oraz z
ustalés ST D-02.00.00 [3] przy wyspowaniu robét ziemnych.
5.4. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres bugo
Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktore pozestaierenie po zakzeniu robo6t drogowych , a saraone na
uszkodzenia w czasie rob6t budowlanych, wymaga nghia wszystkich czynioi:
— w spos6b uniemdiwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,
— tylko recznie w bezpgrednim gasiedztwie drzewa, przy czym wgkowe zastosowanie sgitm mechanicznego wymaga
zgody Irzyniera.
W zaskgu korony drzewa i w odlegdoi co najmniej 2 m na zewtrz od obrysu korony drzewa (lub w strefie 4 x 4 m
wokot drzewa) nie powinno dogei¢ sig do:
— wykonania placow sktadowych,
— sktadowania materiatow budowlanych,
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— zmian poziomu gruntu.
Zaleca si, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie sktadoveanentu, kruszywa, olejow, paliw i lepiszcz.
Zaleca si, aby roboty ziemne w oblbie korzeni drzewa nie byly prowadzone w okresigetacji raélin, a szczeg6lnie w
okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wydaa tych robdtgmiesiace od padziernika do kwietnia.
Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powaio@mowé:
— oszalowanie ich deskami do wysékp do ktdrej maliwe sy uszkodzenia pnia. Dolna € kazdej deski powinna
opiera si¢ na podtau, bxdac lekko wkopaa w grunt lub obsypanziemi. Oszalowanie powinno kytoczone opaskami z
drutu lub tdamy stalowej w odlegkxi wzajemnej co 40+60 cm,
— przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi,
— podlewanie drzewa wadw ilosci okoto 20 dm na jedno drzewo przez caly okres trwania robégzalernosci od
warunkéw atmosferycznych oraz wskazazyniera.
Po zakaczeniu robét naley wykona demonta zabezpieczenia drzewa, obejgay:
— rozebranie konstrukcji zabezpiecgsgj drzewo,
— usungcie materiatdw zabezpieczaych,
— lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej @na.
5.6. Piebgnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzenia robbudowlanych
Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia rob6t powige natychmiast poddane zabiegom giglacyjnym.
Nalezy wykona& nastpujace zabiegi pielgnacyjne uzalmione od rodzaju uszkodzenia:
a) przy uszkodzeniu korzeni:
- zmniejszy korore drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
- wykona ciecia sanitarne korzeni pocatem prostym, dokonag ciecia tam, gdzie zaczynaeskorzer zdrowy
(zywy),
- zabezpiecz§ powierzchng ran preparatem impregmagym,
- posyp& glela na bigaco zabezpieczone korzenie,
- zastpi¢, przynajmniej w najbliszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasaiemi gleln bardziej
zasobn,
b) przy uszkodzeniu gati:
- wykonywa ciecia gatzi o srednicy powyej 3 cm zawsze trzyetapowo,
- zabezpiecz§ natychmiast powstalrare po usungciu zywej gakzi:
. o érednicy do 10 cm, zasmarowuajw calaci preparatem o dziataniu powierzchniowym,
. o srednicy ponad 10 cm, zabezpieazafiwusktadnikowo, tj. kraedzie rany (miejsca, z ktéryctethzie wyrastata
tkankazywa — kalus) i drewno czynne (pieien o grubdci 1,5 + 2 cm) —$rodkiem o dziataniu powierzchniowym, a
pozostad cze$¢ rany wewntrz piescienia —srodkiem impregnujcym,
c) przy ubytkach powierzchniowych:
- wygtadzi i uformowa powierzchng rany,
- uformowa krawedz rany (ubytku),
- zabezpiecz§ cah powierzchrng rany, z tym,ze swieze rany zabezpieczyjedynie przez zasmarowanie w Gaio
preparatem emulsyjnym, powierzchniowym.
5.7. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektovg i ST. Do robét wykaczeniowych nale prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do isfoyeh warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,
- niezlgdne uzupelnienia zniszczonej w czasie robéitmoosci, np. zatrawienia,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliig pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@\(aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodéd, deklaracje zgodrici, ew. badania materialtdbw wykonane przez dostawigiyy
- ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatléw przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkcie 2
lub ustalone przez hyniera,
- sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykoweh.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaAynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew
Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew datggrawdzenia:
— obudowy drzewa w zakresie spetniania warunkéw zaikezenia przed uszkodzeniami mechanicznymi, wyioigmi
w pkcie 5.4,
— zaopatrzenia drzewa w w@dpowietrze, zgodnie z pktem 5.4,
— ewentualnych uszkodaelrzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasieatzabezpieczagych.
6.3.2.Badania robét piegnacyjnych drzew uszkodzonych
Roboty pietgnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy drodggajp na sprawdzeniu, w nagdaniu do
ustalé pktu 5.6:
— prawidtowaici wykonania ai¢ (korony, korzeni, gaki),
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poprawndci wykonania zabezpiecaeiszkodzonych fragmentéw drzewa (ran),
zabezpieczegleln uszkodzonych korzeni,
stopnia zaopatrzenia drzewa w wadghowietrze.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania og6ine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest sztuka zabezpieczonego drzewa.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogoélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
a) w zakresie robét piejnacyjnych drzew uszkodzonych —¢ak i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni oraz
wymiana gruntu w najbitszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkk 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuje:
- roboty przygotowawcze, pomiarowe,
- pozyskanie miejsca sktadowania materiatow,
- dostarczenie materiatow i spta,
- wykonanie zabezpieczenia drzewa lub ggehkcji drzewa uszkodzonego, zgodnie z wymaganiakumentaciji
projektowej i specyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu,
- uporzidkowanie terenu robot.
9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania robat olglenych niniejsa ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktorey potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigjemu i
Sa usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzysge, ktére g niezlzdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczameah6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-03.03.01 gczki podiene

5. D-05.03.02 Nawierzchnia klinkierowa

6. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki bmagj dla drdg i ulic oraz placéw i chodnikow
7. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, naviéciekow

8. D-09.01.01 Ziele drogowa

9. D-10.01.01 Mury oporowe

10.2. Inne dokumenty
10. Zasady ochronyrodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrodeodowiska w budowie drég. GDDP, Warszawa
2002 (projekt)

D—-01.02.01 USUNECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS& wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z usugciem krzakéw przy inwestycji Przebudowa chodnikacelu zapewnienia dojazdu do obstugi 2-ch
studni kanalizacji sanitarnej ul. Nadbzrej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgemijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z usugciem krzakow,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotysee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do usuwania krzakow
Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem krzakéw naley stosowa:
pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawjéliee” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydtyansportowane
w sposo6b nie powodagy ich uszkodz&

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzakéw

Roboty zwizane z usurciem krzakéw obejmuajwyciccie i wykarczowanie krzakéw, wywiezienie pni, kapii
gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasymi@v oraz ewentualne spalenie na miejscu pozmsiapo
wykarczowaniu.

W miejscach nasypow teren najeoczysci¢ tak, aby cegsci roslinnosci nie znajdowaty sina gkbokasci do 60 cm
ponizej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Railinnos¢ istniepgca w pasie robo6t drogowych, nie przeznaczona daiesa, powinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemeligoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w spos6b zgdbeany przez odpowiednie wiadze.
5.3. Usungcie krzakow

Pnie krzakdw znajdage s¢ w pasie robét ziemnych, powinny bwykarczowane, za wafkiem nastpujacych
przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istatg rdna terenu w tym miejscu znajduje sb
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej koradrogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pcasiine pod
nasypami powinny hiysciete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchnierenu. Powysze odsipstwo od ogoélnej zasady,
wymagaijcej karczowania pni, nie ma zastosowaniaglieprzewidziano stopniowanie powierzchni terenw pmdstaw
nasypu,

b) w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecirgiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Kgicte rowno
z powierzchry skarpy albo potgj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phimaley wypelnié gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopéw, nalg tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniemesiv nich

wody.
5.4. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

SposO6b zniszczenia pozoskaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jezeli dopuszczono spalanieshimnosci usunetej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca mavaizek
zadbd, aby odbyto & ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstxea i odpowiednich przepisow.

Zaleca s stosowanie technologii, urddviajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie lactioz wymuszonym doptywem powietrza. Po Zedaeniu spalania
ogien powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych sé czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wady zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony material do spalenizosiaprzeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usura¢ go w miejsce tymczasowego skladowania lub w innejste zaakceptowane przezyniera, w ktérym bdzie
mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusunete przez Wykonawgz terenu budowy. & pozostatdci po spaleniu,
za zgod Inzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to powinny byie uktadane w warstwach. Kk warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbgrzykryta warstw gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i
powinna by odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdla po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgd/a sé przeptyw wdd powierzchniowych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew i krzakéw
Sprawdzenie jaksi robdt polega na wizualnej ocenie komplétiasunicia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypeinijego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania oktene w ST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\V@ymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowa robdt zwiazanych z usugciem drzew i krzakow jest:
- dla krzakbw - m2.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagpych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotdw po wykan@z/ch pniach,
przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyciecie i wykarczowanie krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy, wzglnie spalenie na miejscu pozostaiqpo wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.

D —-01.02.02a ZDECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS& wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiazanych ze zdiem warstwy ziemi urodzajnej drogowych przy inwefitPrzebudowa chodnika w celu zapewnienia
dojazdu do obstugi 2-ch studni kanalizacji sanitarej ul. Nadbrzeznej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgEujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainiealizaciji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wykonaniem i
odbiorem ecznego lub mechanicznego usinié ziemi urodzajnej z terenu przewidzianego do omgnia wykopow i
nasypow przy budowie drogi.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna — powierzchniowa warstwa gruntubgsci 5+30 cm o zawart@i co najmniej 2% axci
organicznych.
1.4.2. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — uswgoie powierzchniowej warstwy gruntu urodzajnego, Eeyz terenu
przewidzianego do wykonania drogowych robot zierhngecaz sktadowanie jej w celu friiejszego wykorzystania przy
umocnieniu skarp, rowéw i rekultywacji gruntu pregzhego.
1.4.3. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [kt d.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|agpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pk} 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca, w zabesci od potrzeb, powinien wykagaig mazliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robdét, jak:
— spycharki,
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— rowniarki,
— zgarniarki,
— koparki,
— sprzt transportowy, np. samochody wywrotki.
Przy niewielkim zakresie robot lub w miejscach, igdgprzt mechaniczny ma niekorzystne warunki robot —zmao
stosowa reczne usurgicie ziemi urodzajnej.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjaptoducentéw lub
propozycji Wykonawcy i powinien ldyzaakceptowany przeziyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamélie” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Ziemig urodzajma nalexy:
— przemieszczaz zastosowaniem spycharek, rowniarek i ew. zgegkigrzy duym zakresie robét),
— przewozt transportem samochodowym.
Wybér srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkow lokalnych i przeznaczenia ziemi urgdep
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét
Spos6b wykonania robét powinien dbygodny z dokumentagjprojektove i ST. W przypadku braku wystarczeych
danych mana korzystéa z ustalé podanych w niniejszej specyfikaciji.

Podstawowe czyndoi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,

2. zdgcie warstwy ziemi urodzajnej,
3. sktadowanie ziemi urodzajnej,

4. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkawsn Inzyniera:

— ustalic lokalizacg terenu robét,

— przeprowadd szczeg6towe wytyczenie robaét,

— usuryé przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeahfig, ogrodze itd.,
— ew. usun¢ darnirg, jesli znajduje s¢ nad warstw ziemi urodzajne;.

5.4. Zdjecie warstwy ziemi urodzajne;j

5.4.1.Wymagania og6lne

Warstwe ziemi urodzajnej naly zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanychagar Irzyniera.

Podczas usuwania ziemi urodzajnej mal@ozostawé powierzchng gruntu roéwn bez zagibien, w ktérych
zbierataby si woda. W tym celu w terenie falistym usuwanie ziemddzajnej naley prowadzé od miejsc niszych ku
wyzszym (pod gay).

Jeli nie przewiduje si natychmiastowego wykonywania rob6t ziemnych, zaleg pozostawé na miejscu
warstwe ziemi urodzajnej grubdmi okoto 20cm. Jdi warstwa ziemi urodzajnej zostata z@d na peln gkbokads¢, a
Wykonawca nie przyspit do wykonywania rob6t drogowych, to powinien eapieczy¢ powierzchng odstonetego gruntu
przed negatywnymi skutkami czynnikéw atmosferycimydeeli grunt podiga ulegnie pogorszeniu, to Wykonawca
przywrdci ten grunt do stanu pierwotnego.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy ziemi urodzajnej (zala od gtbokdsci jej zalegania, wysokai nasypu, potrzeb
jej wykorzystania na budowie itp.) powinnac¢bygodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, [T wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu jej vamsiwania.

Nie naley zdejmow& ziemi urodzajnej w czasie intensywnych opadéw zpoérednio po nich, aby unik
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.
5.4.2.Usunkcie ziemi urodzajnej

Ziemig urodzajm nalery zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem spycharek lub réekijaa przy dgym
zakresie robot réwniezgarniarek. Maszyn ktéra najlepiej jest przystosowana do robét gmstcharka, bez wzgllu na
moc silnika. Przy stosowaniu réwniarek uzyskujezsiacznie mniejsze wydajéw niz przy wyciu spycharek.

W przypadku, gdy ziemiurodzaja, mozna sktadowé w pasie drogowym, wzdiuprzysztych skarp, to spycharka
usuwa ziemy urodzajm z jednej potowy pasa robot ziemnych, posuwae w kierunku poprzecznym do osi drogi, zbiera
ziemig urodzajm i odsuwa poza pas rob6t ziemnychzeleziemi urodzajnej z catej potowy pasa nie dawusuraé przy
jednym przejciu, spycharka powraca tym samyfiadem po jej reszt Po usuniciu catej ziemi urodzajnej na danym
$ladzie roboczym, spycharka powraca ukosendrddka pasa robot ziemnych i zajmuje stanowiskoqumite w kierunku
podiuznym trasy o szerok6 lemiesza, po czym cykl pracy powtarza $1o usuniciu ziemi urodzajnej z jednej potowy na
pewnej dtugéci, odsuwa si w ten sam sposob ziegnirodzajm z drugiej potowy.

W przypadku, gdy nie ma miowosci skladowania ziemi urodzajnej w pasie drogowyrn Wykorzystanie jej
odbzdzie sk po diwszym okresie, naky zatadowa ja nasrodki transportowe i odwig na miejsce hatdowania.

Jeli powierzchnia zdjcia ziemi urodzajnej jest niewielka lub nie maztiwosci mechanicznego jej uswgia, to
roboty mana wykon& recznie. Nargdziem do ¢cznego odspojenia i odrzucenia lub zatadowania iziendzajnej jest
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szpadel, arodkiem do przewozuaszwykle taczki. Przy stabym gruncie pogéopod koto taczek podkiadagsiory z
ptaskownika lub desek.
5.4.3.Skladowanie ziemi urodzajnej

Miejsce sktadowania ziemi urodzajnej powinnc: lprzez Wykonawg tak dobrane, aby ziemia urodzajna byta
zabezpieczona przed zanieczyszczeniem, aetalajedzaniem przez pojazdy. Wykonawca jest odpowiedziatay
znalezienie miejsca sktadowania, uzyskanie uzgadmieodpowiednich wtadz, okres skladowania i dopidwesmie terenu
sktadowiska do stanu poprzedniego.

Na sktadowisku ziemi urodzajm nalezy sktadow& w regularnych pryzmach o wysalad do 2 m i obsia
mieszankami traw ochronnych. Zgromadzona w pryzmaemia urodzajna nie me zawierd korzeni, kamieni i
materiatléw nieorganicznych.

W okresach suchych zaleca sv goérnej powierzchni pryzm wyrobinieclke glebokasci do 40 cm na zbieranie
wody deszczowej, ktéra zapobiegnie szkodliwym zmmarzgromadzonej ziemi, przekajac do wretrza pryzmy.

Ziemig urodzajm zaleca s odchwdci¢ przy zastosowaniu herbicydow.

5.4.4 Nadmiar ziemi urodzajnej

Nadmiar ziemi urodzajnej, pozoste¢j po wykorzystaniu jej przy umocnieniu skarp inyoh robotach
wykonczeniowych naley wykorzystaé do rekultywacji terenu po ukopach lub w innych jstach ustalonych na podstawie
decyzji wigciwego organu ochronyrodowiska.

Lokalizacg miejsca odwozu nadmiaru ziemi urodzajnej wraz szystkimi pozwoleniami naky przedstawd
Inzynierowi.

5.5. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektowa i ST. Do robét wykéczeniowych nales prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robd6t do istoyjeh warunkoéw terenowych, takie jak roboty pabzujace
otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliig, pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia ziemi urodzajnej
Sprawdzenie jakei robdt polega na wizualnej ocenie komplétio prawidtowaici ich wykonania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoéine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy ziemi urodzajnej o okilenej grubdci.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogoélne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli ocena
prawidtowdici i kompletndci ich wykonania okazataespozytywna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy platrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pk} 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie spegh,

— zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,

— oczyszczenie ziemi urodzajnej z zanieczysagak korzenie, kamienie, glina itp.,
— przemieszczenie lub transport ziemilimnej na skladowisko,

— skladowanie ziemi urodzajnej wraz z jej zabezpiniezma,

— odwiezienie sprau.

9.3. Sposib rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét olglenych niniejsz ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania robo6t podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigemu i
sa usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— prace towarzysice, ktére g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameadhét tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
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D—01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiork elementéw drég przy inwestycji Przebudowa chodmikeelu zapewnienia dojazdu do obstugi 2-ch
studni kanalizacji sanitarnej ul. Nadbizrej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obamijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z rozbidrk
— warstw nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzey i opornikow,
- chodnikéw,
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okigenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.
1.5. OgoIne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do rozbidrki
Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodae przepustow mze by wykorzystany sprg
podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- tadowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie roboét rozbiorkowych
Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujsunicie z terenu budowy wszystkich elementow wymienamny
pkt 1.3, zgodnie z dokumentagrojektows, ST lub wskazanych przezzyniera.
Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentizwjentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Zgnier maze polecé
Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatow.
Roboty rozbidérkowe mma wykonyw# mechanicznie lubecznie w sposéb okény w ST lub przez lzyniera.
W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesoem frezarek drogowych, najespetnt warunki okrélone w
ST D-05.03.11 ,Recykling”.
W przypadku robdt rozbiérkowych przepustu agldokona:
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych
Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych da@mego wykorzystania.
Zagszczenie gruntu wypelni@gego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni powinno spetnia
odpowiednie wymagania oldlene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@VBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy rob6t zwiazanych z rozbiorkelementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
dla kraveznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzeobarier i pogczy - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhi@rkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikbw, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z ut@eniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgoogélnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

D — 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyece wykonania i odbioru liniowych
robot ziemnych przy inwestycji Przebudowa chodnikacelu zapewnienia dojazdu do obstugi 2-ch studmalizaciji
sanitarnej ul. Nadbrzeej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obggmijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budabwy |
modernizacji drég.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rengy naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spehiajca warunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktdra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gbokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rzdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.
1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.
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1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysadkgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obgieniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki nie wykazugmian
objetosci ani nie rozpadajsig pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymaitcg¢ na sciskanie R ponad 0,2 MPa;
wymaga uycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania négympotazone w obgbie pasa robét drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopodw, a nie wykorzystanych do budowy nasypévzanaych prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.16. Wskaznik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

lo = Pd
s=
Pds
gdzie:
Pa - OeStos¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fy/
Pgss - Mmaksymalna gstas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988
[2], shwzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m
1.4.17 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okslna wg wzoru:

U= @
dio
gdzie:
dso - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),

dio - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgry{mm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspyatizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmymeizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998
[4].
1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych weiki
syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych etlienowych, polipropylenowych i poliestrowych, chkteryzuacy
sie miedzy innymi dua wytrzymaldcia oraz wodoprzepuszczakwa, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999
[6].
Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georuszfygosiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDIM [13].
1.4.20.Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Og6lne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny tprzez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do bydoasypéw mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko
wowczas, gdy stanownadmiar ohgtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwp nie kedac nadmiarem okjosci robét ziemnych,
zostaly za zgag Inzyniera wywiezione przez Wykonawgoza teren budowy z przeznaczeniem innyeh budowa
nasypow lub wykonanie prac ebjch kontraktem, Wykonawca jest zobamany do dostarczenia rownoimej objtosci
gruntéw przydatnych zerddet wikasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasyp@kyesione w ST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny dy
wywiezione przez Wykonawma odktad. Zapewnienie terendw na odktad nhatky obowizkdéw Zamawiajcego, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzasowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrici.
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2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ltymateriatem odpornym na dziatanie wilgoéipdowiska agresywnego chemicznie i
biologicznie oraz temperatury. Powinienchip materiat bez rozdér dziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnécia do
gruntu. Widciwosci stosowanych geosyntetykdéw powinny¢lsgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentapjojektova.
Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna wydanprzez uprawnicnjednosti.
Tablica 1. Podziat gruntdw pod wadkem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie| Jednostki  Grupy gruntow

wiasciwosci niewysadzinowe wpliwe wysadzinowe

1 Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty |- piasek pylasty mato wysadzinowe
- Zwir — zwietrzelina gliniasta | — glina piaszczysta
- pospoika - rumosz gliniasty zwigzta, glina  zwgzta,
- piasek gruby - 2wir gliniasty glina pylasta zwizta
- piaseksredni - pospotka gliniasta |~ i it piaszczysty, i
- piasek drobny pylasty
— suzel nierozpadowy bardzo wysadzinowe

- piasek gliniasty
~ Pyt pyt piaszczysty

- glina piaszczysta,
glina, glina pylasta
- it warwowy
2 Zawart@¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarng¢ biernal
Hyo m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskanik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do robét ziemnych
Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyké&zsie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nesdzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grunt@®pycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamociagi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykow Wykonawowinien uywaé odpowiedniego spetu zalecanego przez
producenta. Wykonawca nie powinien stosésprztu mogicego spowodowauszkodzenie uktadanego materiatu.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalie” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirige dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego obgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajoiosprz;tu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrizdu).

Zwigkszenie odlegixi transportu ponad wao zatwierdzone nie nmi@ by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gigzone odleghei nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie
przez Ireyniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow
Wykonawca powinien zadba aby transport, przenoszenie, przechowywanie iezaieczanie geosyntetykow byty
wykonywane w sposo6b nie powoday mechanicznych lub chemicznych ich uszkddzgeosyntetyki wraiwe naswiatto
stoneczne powinny pozostafvaakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudadaan
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Dokladngé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypées od osi projektowanej nie powinnydwigksze nk + 10
cm. Ré&nica w stosunku do projektowanyclkednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie a®r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wecej niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny méenvyraznych zatama w planie.
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Pochylenie skarp nie powinnoaé¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm przy pomiarze faB-metrows, albo
powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umochnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyez rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rédcickarp,
powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwaodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzeh, stanowicych elementy systemow odwada@jch, ugtych w dokumentacii
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajego warunki terenowe, wykohaurzadzenia, ktére zapewdi
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absmddt ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma oheek takiego wykonywania wykopOw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawav calym okresie trwania robdt spadki, zapewsuajprawidtiowe odwodnienie.

Jeeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegnawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntoéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zanagweego za te czynioi, jak rownie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikéw naturalnych i udzer odwadniajcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustimia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveanbbot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno pgsbwa w kierunku podnoszeniacshiwelety.

W czasie robot ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podtay i nad@ przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentamjojektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien Bymniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 2fl6 w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalgy uwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania gruntdw oraz terminéw wykemia
innych robét na spetnienie wymagdotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gustrobét ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykop6w, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadz poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢hyykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i SST. Szerok&
dna i gebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wegej niz + 5 cm. Doktadnéc wykonania skarp
rowdw powinna b§ zgodna z okrdona dla skarp wykopow w ST D-02.01.01.
5.6. Ukladanie geosyntetykow
Geosyntetyki naley uklad& taczac je na zaklad zgodnie z dokumensagjrojektowg i SST. Jeeli dokumentacja
projektowa i SST nie podajnaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykowzpalktad& z zaktadem (i
kotwieniem) zgodnie z instrukgproducenta lub decygprojektanta.
W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, aale uzgodnieniu z laynierem, przykryg to uszkodzenie pasami geosyntetyku
na diugdci i szerokdci wigkszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.
Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna dyéwna i bez ostrych wygbéw, mogcych
spowodowa uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania latwyprMetoda uktadania powinna zapegvpirzyleganie
geosyntetyku do warstwy, na ktérej jest ukladarm,catej jej powierzchni. GeosyntetykOw nie nglenacihgat lub
powodowd ich zawieszenia na wzgoérkach (garbach) lub nacrdotNie dopuszcza giruchu maszyn budowlanych
bezpdrednio na utaonych geosyntetykach. Naieje przykry gruntem nasypowym niezwtocznie po idaiu.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia Kkorpusu ziemnego polegakaertroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektow.

SzczegOla uwag; nalezy zwrdcié na:

- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania robét

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jakowykonania rob6t okigono w pkcie 6 ST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badéa pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢atf.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Pomiar szerokwi korpusu ziemnego| Pomiar $tea, szablonem, tat o diugdci 3 m i poziomia lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 Pomiar szeroléwi dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naattko R= 100 m
co 50 m na tukach 0 R100 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpugwraz w miejscach, ktére bugaatpliwosci

ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
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5 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu
6 Pomiar rownéci skarp
7 Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem ezinych w odsgpach co 200 m oraz w punktach
powierzchni korpusu lub dna rowu | watpliwych
8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag;szczenia okrga¢ dla kadej utazonej warstwy lecz nig
rzadziej nk w trzech punktach na 1000 mvarstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mze r@nic si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego oe¢eej niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemnata.
6.3.6.R6wnai¢ korony korpusu

Nieréwngci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fmetrows, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.ROwna¢ skarp

Nieréwndgci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spwomy przez pomiar niwelatoremgtnych
wysokaciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z zatzonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntova dtorych nie mena okréli¢ wskanika zagszczenia naley
okresli¢ wskaznik odksztatceniag| zgodnie z norsmPN-S-02205:1998 [4].
6.4. Badania geosyntetykow
Przed zastosowaniem geosyntetykdw w robotach ziemny/ykonawca powinien przedst&winzynierowi swiadectwa
stwierdzagce, © zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napmpbaty technicznej i zachowa swoje
wiasciwosci w kontakcie z materiatami, ktéredizie oddzield lub wzmacnia przez okres czasu nie krétszy od podanego w
dokumentacji projektowej i SST.
6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, tas
odrzucone. ¥ materialy nie spetniage wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniara
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Izynier mae uzng wack za nie majca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedk@otracen za obniong jakos¢.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST | wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

Zakres czynrei objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.09K119.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2.  PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania praivektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddayosci biernej

4.  PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fvska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #uoddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyt

9 BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.
11. Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢¥awa 1998.
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12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraze2002.

D—02.01.01  WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALIS TYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne[\Sa wymagania dotycce wykonania i odbioru wykopéw w
gruntach nieskalistych przy inwestycji PrzebudoWwadnika w celu zapewnienia dojazdu do obstugi 2tani kanalizacji
sanitarnej ul. Nadbrzeej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obazmijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie budawy |
modernizacji drog i obejmajwykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéredzie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawieratcipodatnych i potsztywnych [12] powinien charai®wa sig
grupa nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci, nalezy podiaze doprowad# do
grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektpwsT.

3. SPRZET
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w ST DE0210pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie prowadzenia robdt, a
naprawa uszkodznewynikajacych z nieprawidtiowego uksztalttowania skarp wykdph,podcécia lub innych odgpstw od
dokumentacji projektowej ohgia Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozriym stopniu przydatrioi do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniimiajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgch, wymaga zgody tgniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowiy by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile ynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, #yale odpowiednio
zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbétraiemnych powinno spetiiavymagania, dotyece

minimalnej wartdci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne wartai wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot nigrh

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ I, dla kategorii ruchu KR1-KR2
GOrna warstwa o gruloi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 70,9

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetniai wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni naleje dog:$ci¢ do wartdci s, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osiagnicte przez bezpwoednie
zag:szczanie gruntow rodzimych, to najepodjpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartiei wskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowani&odki, o ile nie g okreslone w ST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjiyinierowi.

Dodatkowo meéna sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nalgtawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy gruntu (nadktadu) pov
rzednych robot ziemnych jest mniejsza 6i,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych & czynnd¢ budowlam. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie sphyip
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych paey warunkow
obciza Wykonawe rob6t ziemnych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzergodnaci z wymaganiami okigonymi w dokumentacji
projektowej i ST. W czasie kontroli szczegplnwag: nalezy zwrécic na:
a) sposbb odspajania gruntdéw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania robét iigho zakdiczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykeczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru rob4t podano w ST D-02.0pk0 Y.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-02.0pKdB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogollne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuie:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddklad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zag:szczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacf; terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.

D —03.02.01a REGULACJA PIONOWA USZKODZONEJ STUDZIENKI KANALIZACYJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tacknej (ST) 8 wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem regulacji pionowej studzien&n&lizacyjnej przy inwestycjPrzebudowa chodnika w celu
zapewnienia dojazdu do obstugi 2-ch studni kanalizgi sanitarnej ul. Nadbrzeznej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obggmijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji

robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia robét as@nych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowej studzienelnklizacyjnych (np. studzienek rewizyjnych, wpustdiwznych).
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie paiczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub phawiej eksploatacii
kanatu.
1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - wdzenie do kontroli kanatdw nieprzetazowych, ich s$@mvacji i
przewietrzania.
1.4.3.Wpust uliczny (wpustciekowy, studzienkdciekowa) - uradzenie do przefia wod opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizagizdeowej lub ogélnosptawne;.
1.4.4.Wtaz studzienki - elemerieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewizk rewizyjnych, umdiwiaj acy
dostp do uradzer kanalizacyjnych.
1.4.5.Kratkasciekowa - uradzenie, przez ktére wody opadowe przedastiajod gory do wpustu ulicznego.
1.4.6.Nasada #eliwna) z wlewem bocznym (w krasniku) - urzadzenie, przez ktére wody opadowe przedassi w
ptaszczynie kraveznika do wpustu ulicznego.
1.4.7. Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [Kt.4.
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1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
0Ogo6lne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|a¢ pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw
Ogoblne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej uszkdzonej studzienki kanalizacyjnej
Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej stutizi&analizacyjnej naley uzyé:
a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oraz azhiorki otaczajcej nawierzchni, nadaje s¢ do ponownego
wbudowania,
b) materialy nowe, &dace materialem uzupelnigym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak mateozbiorkowy,
odpowiadajce wymaganiom ST, oraz zaakceptowane przgmiara.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pk} 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki kanalizacyjnej
Wykonawca przygpujacy do wykonania naprawy, powinien wykézsic mozliwoscia korzystania z nagbujacego
spratu:
— pily tarczowej,
- miota pneumatycznego,
— sprzarki powietrza,
- dzwigu samochodowego,
— zagszczarki wibracyjnej,
— sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélie” [1] pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M}0@O ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Wykonanie regulacji wysokéciowej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewidujacdzej, to wykonanie przypowierzchniowej naprawy
uszkodzonej studzienki, pod warunkiem zaakceptoavpriez layniera, obejmuje:
1. zdjecie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratkciekowej, nasady z wlewem bocznym) adzenia podziemnego,
2. rozebranie gornej exci studzienki (np. agci zeliwnych, plytzelbetowych pod studzieakkregéw podporowych itp.),
3. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéwieeshni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejscadbwania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydmta® dalszych robot,
4. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczysméz gornej cgci studzienki z ew. uzupetnieniem ubytkdow,
5. w przypadku niewielkiego zapaduia - poziomowanie gornej ¢xi komina wlazowego, nasady wpustu itp. przy
uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkmi®wickszych zastosowanie péereni dystansowych betonowych
lub z tworzywa sztucznego.
6. osadzenie przykrycia studzienki lub kragkiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatléw oraz ew.
wyréwnaniem zapragcementow.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblfig pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przyspieniem do rob4t Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@an(certyfikaty na
znak bezpieczestwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodinodeklaracje zgodrei, ew. badania materiatéw wykonane
przez dostawcow itp.),
— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiardw, ktdre naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie roboét

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Cestotliwos¢ | Wartasci dopuszczalne
bada
Akceptacja nieuszkodzonych materiatpw
2 Roboty rozbiérkowe 1raz
4 Regulacja studzienki Ocenagia | Wg pktu 5.5
6 Polazenie studzienki w stosunku do otaczaj Kratka sciekowa ok. 0,5 cm pomgj,
nawierzchni lraz wlaz  studzienki - w  poziomie

nawierzchni

6.4. Badania wykonanych rob6t
Po zakaczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie:
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- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie wydjli, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typatkowego,
- poprawné¢ profilu podiwnego i poprzecznego, naijacego do otaczagej nawierzchni i umdiwiajacego sptyw
powierzchniowy wod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogoélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektova, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— roboty rozbiérkowe,
— regulacja studzienki.
Odbidr tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaog6lne” [1] oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania ogolmt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania regulacji pionowej studzienki ohggn
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
- roboty rozbiorkowe,
— dostarczenie materiatéw i spta,
- wykonanie regulacji studzienki,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowyehsktadowisko do 10 km,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne

2. D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa

3. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbuddéw oraz oczyszczenie i skrapien

4. D-04.04.06-04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

5. D-04.05.06-04.05.04 Podbudowy i ulepszone podk z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi

6 D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

7. D-05.03.01a Remont ggtkowy nawierzchni z kostki kamiennej

8. D-05.03.02a Remont ggtkowy nawierzchni klinkierowej

9. D-05.03.03a Remont ggtkowy nawierzchni z ptyt betonowych

10. D-05.03.07 Nawierzchni z asfaltu lanego

11. D-05.03.17 Remont ggtkowy nawierzchni bitumicznych

12. D-05.03.23b Remont ggtkowy nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j

13. D-08.01.0%02 Krawezniki

D —-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODtO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS& wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem z profilowania i z@gczania podita gruntowego przy inwestycji Przebudowa chodnika w
celu zapewnienia dojazdu do obstugi 2-ch studnakaacji sanitarnej ul. Nadbrzeej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgEujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem podia
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
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1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania profilowania i zagzczania podtaa powinien wykazasie mazliwoscia

korzystania z nagbujacego sprgtu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fkie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie poditaa z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie maze spowodowdé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagajéliee” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q0Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpoazxiem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WiteEejsze przysipienie do wykonania
profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wylacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywé sig ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiga

Przed przyspieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogionaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetlniony i wggstija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckirpodtaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w $l koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga nalgy stosowdé rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyriera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podita naley
kontynuowa do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartai wskaznika zagszczenia podta (1)

Minimalna wartdc | dla kategorii ruchu KR1-KR2
Strefa
korpusu
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiga 0,97

Dodatkowo meéna sprawdZi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nalgtawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

Wilgotnas¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podima

Podiaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni,ptiwinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roaoe folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
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Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i

wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmé

Lp. | Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwasé
i pomiarow bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ podiaza 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragiziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 Uksztaltowanie osi  Wwco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 Zag:szczenie, wilgotn& (w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@dnia osi w planie natg

wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ profilowanego podiza

Szeroké¢ profilowanego podiza nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.Rownai¢ profilowanego podiza

Nieréwnaci podtwzne profilowanego podi@ naley mierzy¢ 4-metrova tata zgodnie z norm BN-68/8931-04
[4].

Nieréwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrow tata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentacprojektow z toleranci + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie profilowanego podia

Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podia okrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bynniejszy od
podanego w tablicy 1.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podtaa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dclgikasci co najmniej 10cm, wyréwnanie i powtorne zszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego pzalto
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtdsd i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktiaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodtaza obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rogplzamiem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub qmsy
- profilowanie podiaa,

- zag:szczenie,

— utrzymanie podina,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podia przez oberzenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réno nawierzchni
planografem i at

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

D —04.02.01a WARSTWA ODCINAACA Z GEOWLOKNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Ssa wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z utaeniem warstwy odcinagej z geowtdkniny przy inwestycji Przebudowa chédniv celu zapewnienia
dojazdu do obstugi 2-ch studni kanalizacji sanigai. Nadbrzenej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obamijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem i
odbiorem warstwy odcinagej i geowtdkniny, stanowcej czs$¢ podbudowy zasadnicze;.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa - dolna €& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie. Podbudowa nie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
1.4.2. Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen castek podiga. Maze zawieréa warstwe mrozoochrons,
odsiczapca lub odcinagca.
1.4.3Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unigtivienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyze.
1.4.4. Geowtdknina — materiat nietkany wykonany z widkisyntetycznych, ktdrych spdjid jest zapewniona przez
iglowanie lub inne procesydzenia (np. dodatki chemiczne, gatenie termiczne) i ktéry zostaje maszynowo uforisuoyv
w postaci maty.
1.4.5. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [Kt{.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[agpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, palav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoine” [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania rob6t
2.2.1.Zgodnd¢ materiatdw z dokumentacprojektovg

Materiaty do wykonania robdt powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b oraz ew. z
aprobaj technicza.
2.2.2.Geowtoknina
WYMAGANE WA SCIWO SCI GEOWELOKNINY

Lp. | Wiasciwosé Jednostka Wymagania Metoda bacay

1 Masa powierzchniowa gfm > 200 -

2 Wytrzymal@¢ na rozciganie kN/m >12 PN-EN 1SO 10319 [2]
3 Wydtuzenie przy zerwaniu % > 60 PN-EN 1SO 10319 [2]
4 Przebicie statyczne (metp@BR) N > 2000 PN-EN 1SO 12236 [3]
5 Charakterystyczna wielké poréw Q. pm <90 PN-EN 1SO 12956 [4]

Geowtdknina mee by sktadowana na placu budowy w nieuszkodzonym opakaw nawingta na tuleg lub rur
metalowy, ktére zaleca sizdejmowa przed momentem wbudowania.
Rolki geowtdkniny nalgy sktadow& w suchym miejscu, na czystej i gtadkiej powierdcbraz nie wgcej niz trzy rolki
jedna na drugiej. Nie wolno skiadoéveolek skrzyowanych oraz wyjtkowo mana zezwok na sktadowanie rolek nie
opakowanych przez okres dirzy ni tydziea. W przypadku wadliwego skiadowania, ngleisuraé wierzchni warstwe
geowtdkniny, jako nieprzydagndo dalszych rob6t. Po zgju opakowania, geowtdknina nie powinnathyaraona na
zawilgocenie.
Przy sktadowaniu geowtokniny naleprzestrzegazalecé producenta.
2.2.3.Elementy mocujce geowtdknin do podiaa
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Do przytwierdzania geowtokniny do pod# stosuje si szpilki lub klamry z pgtéw stalowychsrednicy okoto
12+16 mm. Pgt powinien by zaostrzony i mi& diuga¢ min. 30 cm. Rit powinien mi€ czs$¢ poziomy, dociskagca
geowtoknirg do podiaa, np. odgicie w ksztalcie litery U, przyspawany kawatek biadp.

Elementy mocuice stosuje sina zakladach i kragdziach paséw geowtokniny.
2.2.4.Piasek do wyréwnania pocdia

Przy wyréwnywaniu podta naley stosowa piasek, nie zawieragy kamieni lub elementéw obcych, mmgch
uszkodzé geowtoknire.

3. SPRZAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pk} 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaZaie mazliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robdét, jak:

a) uktadarki do uktadania geowtékniny o prostej kouktji, umazliwiajace rozwijanie geowtékniny ze szpuli, np. przez
podwieszenie rolki do wysinika koparki, cignika, fadowarki itp.,
b) drobny sprzt pomocniczy, jak pita, N9 nazyce, mtotek itp.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjaptoducentow lub
propozycji Wykonawcy i powinien ldyzaakceptowany przez4yniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgélie” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie (np. piasek) moa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrteniagami i nadmiernym zawilgoceniem.

Geowtdknina mee by transportowana dowolnyrdiodkami transportu, pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) fali chronica przed uszkodzeniem i negatywnym dziataniem pgpiowania stonecznego,
— zabezpieczenia opakowanych bel przed przemiesznasi w czasie przewozu, przed zawilgoceniem, zabrugpeni
i nadmiernym ogrzaniem,
— utozenia rolek poziomo, nie wéej niz w trzech warstwach,
— niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliamiszt@zami oraz przedmiotami mgmymi przebé lub rozcié
geowtoknire,
—  przestrzegania zalet@roducenta, dotyazych warunkéw przewozu geowtdkniny,
— niedopuszczenia do porozrywania i podziurawieniakopvania z folii w czasie wyladowywania geowtokning
srodka transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposéb wykonania robét powinny lzgodne z dokumentacprojektowa i ST. W przypadku braku
wystarczagcych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjhgmdanych w
zahcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,

2. ulozenie warstwy odcinagej z geowtdkniny,
3. roboty wykaczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przyapieniem do rob6t naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkawsh Inzyniera:
— ustali lokalizacj robot,
— przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne nieglme do szczegbtowego wytyczenia robdt oraz ustaldanych
wysokasciowych,
— usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, korzeniegksze kamienie, ktére mogtyby uszkodgeowtdknire,
- wyréwnanie powierzchni gruntu podida, np. przeZciccie tyzka lub prze utgenie warstwy piasku gruba okoto 5 cm
roztozonego &cznie bez zaggzczania.
5.4. Ulazenie warstwy odcinapcej z geowtokniny

Geowtoknirg nalezy uktada recznie lub za pomaecuktadarki wzgédnie chgnika itp. przez rozwijanie szpuli,
lekko ja nachgajac. Zaleca si sporadzi¢ plan uktadania, okéajacy wymiary pasm, kierunek pagiu robdt, kolejnéc
uktadania pasm, szerodtzaktaddw, sposohatzenia itp.

Folig, w ktéra ;3 zapakowane rolki geowtdkniny, zaleca gdejmowé bezpdrednio przed uktadaniem. W celu
uzyskania mniejszej szeraa rolki mozna g przecigé pita.

Geowtoknirg nalery tak uktadé@, by pasma leaty poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaktaghjesinich pasm
powinny wynosé 30+50 cm. W niektérych przypadkach pasmazmeouktadé wzdtwz osi. Naley wéwczas szczegolnie
przestrzega zachowania zaktadu pasm. Aby zapobiec przemiesiczg. przez wiatr, pasma nayeprzymocowad (np.
wbitymi w grunt petami w ksztaicie U) lub chwilowo obgiy¢ (np. pryzmami gruntu, workami z gruntem itp.).

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszyaio(@m), gdy mniej jest zakltadow i patzen. W przypadku
dysponowania wskimi pasmami (1,5 + 3 m) korzystny jest uklad kiayy z przeplecionych prostopadiych pasm,
rozwijanych poprzecznie i podtnie. Uktad taki zapewnia skuteczdwukierunkovy wspotprag materiatu.
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Niedopuszczalny jest ruch pojazdow i maszyn budoydh bezpgrednio po utéonej geowtokninie.
5.5. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektowa i ST. Do robét wykéczeniowych naley prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkéd czasowo ustyth,
— niezkedne uzupelnienia zniszczonych w czasie robét eléerobot,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblfig pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét
Przed przyspieniem do rob4t Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszez® wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE tnakiem budowlanym B, certyfikat zgodog deklaracg
zgodndci, aprobat technicza, ew. badania materiatow wykonane przez dostawtdyy i
- ew. wykona& wlasne badania wdaiwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robdteidéne przez layniera,
- sprawdzt cechy zewgtrzne gotowych materiatow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiaréw | Castotliwos¢ | Wartasci dopuszczalne
bada

1 Lokalizacja i zgodn& granic terendil raz Wg pktu 5 i dokumentagji
robét z dokumentagijprojektove projektowej

2 Oczyszczenie i wyrbwnanie podé | Cate podige Wg pktu 5.3

3 Prawidtowad¢ utozenia geowtdkniny | Jw. Wg pktu 5.4

4 Zabezpieczenie geowldkniny przebv. Wg pktu 5.4
przemieszczeniem, prawidtogo
pofaczen, zakotwidi, ew. balastu itp.

5 Przestrzeganie  ograni¢ze ruchu|Jw. Wg pktu 5.4
roboczego pojazdéw i maszyn

6 Wykonanie rob6t wykiczeniowych | Ocena gifa Wg pktu 5.5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinzgj.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-000QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedhdgmy  daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlega przygotowanie padio
Odbiér tych robét powinien By zgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-M-00.00.00 ,WAgania ogdélne” [1] oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk} 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 hwarstwy odcinajcej z geowtdkniny obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robaét,
— przygotowanie podim,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie robot przygotowawczych,
— utozenie geowtdkniny wedtug wymagialokumentacji projektowej, ST i specyfikacji teatunej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.
9.3. Sposadb rozliczenia robét tymczasowych i praocwarzyszcych
Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktorey potrzebne do wykonania robot podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigemu i
sa usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzysgce, ktére g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameadb6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne

10.2. Normy

2. PN-EN ISO 10319 Geotekstylia — Badanie wytrzywina rozciganie metog szerokich prébek

3. PN-EN ISO 12236 Geotekstylia i wyroby pokrewnBadanie na przebicie statyczne (metoda CBR)

4, PN-EN ISO 12956 Geotekstylia i wyroby pokrewn&V/yznaczenie charakterystycznych wymiaréw
poréw

D—04.04.00 WARSTWA MROZOOCHRONNA Z MIESZANKI KRUS ZYWA NIEZWI AZANEGO
PELNIACA FUNKCJE WARSTWY ODSACZAJACEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagphhicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonaniem warstwy mrozoochronnej z mielsizkruszywa niezwazanego przy inwestycji
Przebudowa chodnika w celu zapewnienia dojazdubdtugi 2-ch studni kanalizacji sanitarnej ul. Namanej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgrujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem warstwy
mrozoochronnej z mieszanki kruszywa niezsinego.
1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okeniami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robét

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
2.2. Kruszywa

Kruszywami stosowanymi do mieszanek niezanych g kruszywa naturalne, ktére spetaiagjyymagania SST
zgodnie z Tablig 1 i normy PN-EN 13242.
Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanek ni@dazanych

Wymagane wiéciwosci kruszywa do mieszangk
niezwihzanych (kategorie wedtug PN-EN 13242)
Wihasciwosé
Lp. Warstwa mrozoocgronna
KR1+KR2
Zestaw sit # 0,063; 0,5;_ 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5;
1. 45; 56; 63190
Gc80/20,
5 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Ge80,
) Ga 75
3 Ogdlne granice i tolerancje uziarnienia kruszywabggo GT-NR
" | na sitach p&rednich wg PN-EN933-1 ¢
Tolerancje typowego uziarnienia kruszywa drobnegoGITENR
4, kruszywa o ciglym uziarnieniu wg PN-EN 933-1 GTANR
Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN 933-4
5 a) maksymalne warfoi wskaznika ptaskgci Flnr
' lub
b) maksymalne wartoi wskanika ksztattu Slyr
Kategorie procentowych zawaétd ziaren o powierzchn
6. przekruszonej lub tamanych oraz ziaren catkow|c@r
zaoknglonych w kruszywie grubym wg PN-EN 933-5
Zawarta¢ pytéw wg. PN-EN 933-1
w kruszywie grubym* fa
7. .
w kruszywie drobnym* f16
8 Odporna¢ na rozdrabnianie wg. PN-EN 1097-2, kategd rE:tA
" | nie wyzsza nk NR
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Odporng¢ na scieranie kruszywa grubego wg PN-EW NR
DE

9. 1097-1
10 Gestas¢ wg PN-EN 1097-6:2001, rozdziat 7, 8 albo 9 Bralmaga
Nashkliwos¢ wg PN-EN 1097-6:2001, rozdziat 7, 8 albaV.NR
11. | 9 (w zalendici od frakcji) WA,2"
12. | Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg PN-EN 1774- | ASr
13. | Calkowita zawartg siarki wg PN-EN 1744-1 NR
14 Stala¢ objetosci zuzla stalowniczego wg PN-EN 1744-V
. 5

1:1988 rozdziat 19.3

Rozpad krzemianowy w zuzlu wielkopiecowym
15. | kawatkowym wg PN-EN 1744-1:1998, 19.1
Rozpadzelazawy wzuzlu wielkopiecowym kawatkowyni
16. | wg PN-EN 1744-1:1998, p.19.2

Brak rozpadu

Brak rozpadu

Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg PN-EN 1744-3 Brak substancji szkodliwych w stosunku Ho

17. srodowiska wg odibnych przepiséw
Brak ciat obcych takich, jak: drewno, szkio| i
Zanieczyszczenia plastik, mogcych pogorsz§ wyréb kacowy
18.
(dotyczy kruszyw naturalnych)
Zgorzel stoneczny bazaltu wg PN-E 1367-3, wg PN-E%IB{
19. | 097-2 A
Mrozoodporné¢ na frakcji kruszywa 8/16 wg PN-EN-skaty magmowe i przeohtane - |
20. | 1367-1 -skaly osadowe —F
21. | Sklad materiatlowy Kruszywo naturalne

" taczna zawari@ pyldw powinna si mieci¢ w krzywej granicznej rys.1
“ W przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione ayaprawdzt mrozoodpornés
2.3. Woda

Woda do produkcji mieszanek i ewentualnie doegieacji wykonanej warstwy powinna dygodna z PN-EN 1008.
Bez bada laboratoryjnych mgzna stosowé& wodocihgowa wock pitna. Kruszywo naley doprowadzi do wilgotngci
optymalnej przy gyciu wody nie zawieragej sktadnikdw wptywajcych szkodliwie na mieszaakiezwiazar.

2.4. Specyfikacja mieszanek
2.4.1. Przeznaczenie

Mieszanki niezwizane mog by¢ stosowane do warstw mrozoochronnych.
2.4.2. Projektowanie skitadu mieszanek

Procedura projektowania powinnacbyparta na prébach laboratoryjnych. Sktad mieszemte by zweryfikowany
na podstawie badapolowych przeprowadzonych na sktadnikach o takiamych wiaciwosciach i pochodacych z tych
samychzrédet.

Nalezy okreili¢ procentowy udziat skladnikéw w stosunku do calkejvimasy mieszanki w stanie suchym oraz
uziarnienie i gsta¢ objgtosciowa. Proporcg nalezry okresli¢ laboratoryjnie. [lé¢ wody okrélona na podstawie badania
laboratoryjnego powinna zapewnitasciwe zagszczenie i uzyskanie oczekiwanych cech mechanitzmyeszanki.

2.4.4. Wartcsci graniczne i tolerancje

Wymagane wigciwosci mieszanek niezwkanych zawarto w Tablicy 2. Podane wéetograniczne i tolerancje
zawieraj rozrzut wynikagcy ze zr@nicowanych warunkoéw produkciji mieszanek, metod eii a i dzielenia probki oraz
przedziatu ufnéci.

2.4.5. Mieszanki kruszywa

Mieszanki kruszywa powinny bytak produkowane i skiadowane, aby mialy jednakavi@sciwosci i spetniaty
wymagania podane w Tablicy 2. Wyprodukowane middzdmuszywa powinny b§ jednorodnie wymieszane i
charakteryzowésig rownomiern wilgotnascia w trakcie zagszczania.

Zawartg¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywanzag;szczania, okridona wediug PN-EN 13286-2,
powinna odpowiadawymaganiom podanym w Tablicy 2.
2.4.6. Wymagane wiéciwosci mieszanki niezwijzanej do warstwy mrozoochronnej
2.4.6.1. Postanowienia ogélne
Do warstwy mrozoochronnej powinnydgtosowane nagiujace mieszanki niezweane:
0/16
2.4.6.2. Uziarnienie

Okreslone wedtug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki nigzanej do warstwy mrozoochronnej powinno spétnia

wymagania przedstawione na rysunku 1.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki niezwanej 0/16 dla warstwy mrozoochronnej

Tablica 2. Wymagane widciwosci mieszanki niezwizanej do warstwy mrozoochronnej.

Wymagane wisciwosci mieszank
niezwikzanej przeznaczonej do:
LP Wiasciwosé Warstwy mrozoochronnej
KR1 +KR2
U;|arq|en|e r_meszankl 0/16:
1. Niezwigzanej
> Maksymalna zawartg pytdw, kategoria nie wasza ni: UFss
3 Minimalna zawarté¢ pytow LFnR
4 Zawartd¢ nadziarna, kategoria niezsra ni: 0OCy
5 Uziarnienie Krzywe uziarnienia wg rys. 1
Wymagania wobec jednorodt uziarnienia poszczegolnych partj
6. |— poréwnanie z deklarowamrzez producenta waktia (S) tgrak wymaga
Wymagania wobec jednorod§ed uziarnienia na sitach kontrolny :E
P ; rak wymaga
7. |—r&nice w przesiewach
8. Wrazliwo$é na mréz : wskanik piaskowy SE, co najmniej 35
9 Odpornd¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji 10/14 odsianejLA
" | mieszanki) wg PN-EN 1097-1, kategoria niezeza ni NR
10 Odporné¢ na $cieranie (dotyczy frakcji 10/14 odsianej G-NR
" | mieszanki) wg PN-EN 1367-1 DE
11 Mrozoodpornéc (dotyczy frakcji kruszywa 8/16 odsianej 2
" | mieszanki) wg PN-EN 1367-1 10
12 Wartas¢ CBR po zagszczeniu do wskaiika zagszczenia Is=1,Ci>25
" | moczeniu w wodzie 96h, co najmniej -
Wodoprzepuszczaldé mieszanki w warstwie odszapcej po
13. |zagsszczeniu wg metody Proctora do wahika zagszczenia>0,0093
Is=1,0; wspéitczynnik filtracji , co najmniej cm/s
Zawartaé¢ wody w mieszance zagzczonej, % (m/m) wilgotrigi
14. . 70-100
optymalnej wg metody Proctora
* Badanie wskanika piaskowego SE nalg wykonac na mieszance poegiokrotnym zagszczeniu metagProctora wg
PN-EN 13286-2

2.4.6.3. Wytwarzanie mieszanki i skladowanie

Dla kategorii drég KR1KR4 mieszank nalezy wykonywa bezpdrednio u producenta lub na budowie przy udziale
mieszalnika. Skladowanie mieszanki powinno odhygiaw sposob eliminuicy segregaejprzy wbudowywaniu.
W przypadku sktadnikoéw przeznaczonych do kompondavameszanki w mieszalniku nie ogranicza siysokaci przy
skiadowaniu.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
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3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odszapcej powinien wykaza sig mozliwoscia korzystania z

nastpujacego spratu:

- rowniarek,

— walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiesagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaglaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtaa

Podiae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04001.
.Profilowanie i zagszczanie podia”.

Warstwa mrozoochronna powinnacbyytyczone w sposob unibwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okrigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w spos6b zaakceptowany przegriera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utivaia¢ nacignigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lunego kruszywa powinna byaka, aby
po jej zagszczeniu ogignieto grubaé projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydkioie warstwy mrozoochronna o grébiopowyzej 20 cm,
to wbudowanie kruszywa nalewykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej warstwy mge nasipic¢
po odbiorze przez ktyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymieli kruszywo na
materiat o odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy nahy przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku zgatezpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwéa pasami
podtuznymi czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nierowndgci lub zagkbienia powstale w czasie zgmgczania powinny ky wyrbwnywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa powinna dyagszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Dla kontroli modutéw E i wskinika odksztatceniaglwarstwy z mieszanki niezwganej naley stosowé metoc
obciazen ptytowych wg zadcznika B do normy PN-S-02205:1998.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna zawigraie w przedziale 70-100% wilgotdoi optymalnej. W
przypadku, gdy wilgotni kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgofddkruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢
okreslona iloscia wody i rownomiernie wymiesZaWilgotnas¢ nalezry okreslac wg normy PN-EN 13286-2.

5.4. Utrzymanie warstwy mrozoochronnej

Warstwa mrozoochronnea po wykonaniu, a przedemiem nasjpnej warstwy powinny hyutrzymywane w dobrym
stanie.

Dopuszcza siruch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazeylezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét
i przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivevszystkie wtaciwosci kruszywa okrédone w
p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i z@gczenia warstwy odszapce) i
odcinapcej podaje tablica 3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. | Wyszczegolnienie badaMinimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiwna co0 20 m na kalym pasie ruchu

- 44 -



w

Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

I

Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraglziach dla autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog

6 Uksztaltowanie osi \wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég ekspresowych, co 100 m
planie” dla pozostatych drog

7 Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej mz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 f

8 Zag:szczenie, wilgotn@ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczreelziej nk raz na 600 m
kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.
6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwna¢ warstwy

Nieréwndaci podiwzne warstwy odcinafej i odsczapcej naley mierzyé
4 metrow tata, zgodnie z norsmBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy
4 metrowy tata.

Nieréwndci nie mog. przekracz& 20 mm.
6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciuj i odsaczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentagi
projektows z tolerancy + 0,5%.
6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cmii -
2cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej oce8j niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wtej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtldéw technologicznych, zostata wykonana w dwoch twarsh, naley mierzy taczm grubaié
tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vextgm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez
spulchnienie warstwy na gfdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatemdpowiednich wiéciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zagzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Poamgkiu tych robo6t nagbi ponowny pomiar i ocena grufim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag;szczenia warstwy odcingiej i odsczapcej, okrdlony wg wg zadcznika B do normy PN-S-
02205:1998 i nie powinien Bymniejszy nk 1,0.

Jereli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporéwnanie wart&i modutdw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrélonych zgodnie z normPN-S-02205:1998, nie
powinna by wicksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly badg& wediug PN-EN 13286-2. Wilgotéé kruszywa podczas
zagSzczania powinna zawigrai¢ w przedziale 70-100% wilgotdoi optymalnej.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w p. 6.3, powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargbsyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@OWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odsczajcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy platrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1fiwarstwy mrozoochronnej z kruszywa obejmuije:
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— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o gruboi i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigi

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 13242 Kruszywa do niezgianych i hydraulicznie zwkanych materialtdbw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285 Mieszanki niezaiane — Specyfikacja

PN-EN 932-3 Badania podstawowych gdimvosci kruszyw - Procedura i terminologia uproszczonegpisu
petrograficznego

PN-EN 932-5  Badania podstawowych $eiavosci kruszyw - Czs¢ 5: Wyposaenie podstawowe i wzorcowanie
PN-EN 933-1  Badania geometrycznych $efavosci kruszyw - Oznaczanie skladu ziarnowego - Metoidzesiewania
PN-EN 933-3  Badania geometrycznych $mlaosci kruszyw - Oznaczanie ksztaltu ziaren za pameskanika
ptaskaci

PN-EN 933-4  Badania geometrycznych $efavosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziaren — Wahil ksztaltu
PN-EN 933-5 Badania geometrycznych $eiavosci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawséeio ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszentathmania kruszyw grubych

PN-EN 933-8  Badania geometrycznych $efaosci kruszyw - Czs$¢ 8: Ocena zawarfai drobnych czstek - Badania
wskaznika piaskowego

PN-EN 933-9  Badania geometrycznych defavosci kruszyw - Ocena zawaka drobnych czstek - Badania kkitem
metylenowym

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu - Specyfikaghaigrania probek, badanie i ocena przyd&inavody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proegsrodukcji betonu

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznychser@osci kruszyw - Oznaczanie odpoiud nascieranie (mikro-
Deval)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych ser@osci kruszyw - Metody oznaczania odpo$ob na
rozdrabnianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych sef@osci kruszyw - Cz$¢ 6: Oznaczanie ¢gtosci ziaren i
naskkliwosci

PN-EN 1367-1 Badania wdaeiwosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznydBzesé 1:
Oznaczanie mrozoodpor§ed

PN-EN 1367-2 Badania wdeiwosci cieplnych i odpornéei kruszyw na dziatanie czynnikdw atmosferycznydbadanie
w siarczanie magnezu

PN-EN 1367-3 Badania wdaiwosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznydBzesé¢ 3:
Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metgdtowania

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych yad&vosci kruszyw - Analiza chemiczna

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych $diavosci kruszyw - Czs¢ 3: Przygotowanie wyggéw przez wymywanie
kruszyw

PN-ISO 565 Sita kontrolne - Tkanina z drutu, blapaforowana i blacha cienka perforowana elektrotbenie -
Wymiary nominalne oczek

PN-EN 13286-1 Mieszanki niezgdane i zwiazane spoiwem hydraulicznym. &2 1: Laboratoryjne metody oznaczania
referencyjnej gstasci i wilgotnosci. Wprowadzenie, wymagania ogdlne i pobieranidopko

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezgg@ane i zwizane spoiwem hydraulicznym. §Z 2: Metody okrélania gstaici i
zawartdci wody. Zagszczanie metadProctora

PN-EN 13286-47Mieszanki niezygiane i zwazane spoiwem hydraulicznym. €2 47: Metoda badania do oklenia
kalifornijskiego wskanika ngnaosci, natychmiastowego wskaika ngnosci i pecznienia liniowego

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigru

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymizagi badania.

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypoéw komunikacyjnych na stabydigzu z zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM, Warszawa
1986.

D —04.04.02b PODBUDOWA ZASADNICZA Z MIESZANKI KRUS ZYWA NIEZWI AZANEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem warstwy podbudowy zasadnizepieszanek kruszyw niezygianych, zagszczanych
mechanicznie przy inwestycji Przebudowa chodnikecelu zapewnienia dojazdu do obstugi 2-ch studniakaacii
sanitarnej ul. Nadbrzeej w Gizycku
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1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obggmijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét asanych z wykonaniem warstw
podbudowy zasadniczej z mieszanek kruszyw nigzamviych, zagszczanych mechanicznie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Konstrukcja nawierzchni — konstrukcja, ktorej celem jest rozémie napgzen od két pojazdéw na podie
gruntowe oraz zapewnienie bezpietsteva i komfortu jazdy pojazdéw. Konstrukcja naw@mi spoczywa na podia
gruntowym lub ulepszonym podio. Konstrukcg wzmacnianej nawierzchni naletraktowa jak podbudow.
1.4.2. Podbudowa zasadnicza- warstwa lub warstwy konstrukcji nawierzchni spahca€ podstawow funkcje w
roztozeniu napezen od kot pojazdéw. Podbudowa zasadniczaenmy¢ jednowarstwowa lub dwuwarstwowa.
1.4.3. Podbudowa pomocnicza- warstwa tworgca platforre umazliwiajaca prawidiowe wbudowanie podbudowy
zasadniczej, a w czasie eksploatacji nawierzchmowsgajca warstwy gorne konstrukcji nawierzchni w razuoiu
napezen od kot pojazdow oraz ochregmawierzchni przed szkodliwym dziataniem mrozu.
1.4.4. Warstwa mrozoochronna— warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochronaviechni przed szkodliwym
dziataniem mrozu i zwkszenie nénosci warstw dolnych konstrukcji nawierzchni. W przgsa ztych warunkéw wodnych
warstwa mrozoochronna petni takfunkcg warstwy odsczapce;.
1.4.5. Warstwa odgczajaca — warstwa zapewnigga odprowadzenie wody przedostaj st do spodu nawierzchni,
stosowana w zltych warunkach wodnych. Ralarstwy odsczapcej petni warstwa mrozoochronna lub warstwa
ulepszonego podia, ktdre w takim przypadku musby¢ wykonane z materiatu o dej wodoprzepuszczaldo.
1.4.6. Warstwa odcinajca — warstwa, ktérej zadaniem jest uniemiwienie przedostania siczastek gruntu podiza do
warstw wyej potazonych. Warstwa ta powinna spelfiiaarunek szczelrgi.

Dis o5
(dss )

1.4.7. Mieszanka niezwjzana — ziarnisty materiat o okéeonym sktadzie ziarnowym (d+D), ktory jest stosoweado
wykonywania warstw konstrukcyjnych nawierzchni. Bianka niezvazana mae by wytworzona: z kruszyw naturalnych,
sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych kruszy okrelonych proporcjach.

1.4.8. Nawierzchnia z mieszanki niezwzanej — nawierzchnia drogowa, ktérej wierzchnia warstpaddawana jest
bezpdredniemu oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferyeh jest wykonana z mieszanki kruszyw niezanych o
ciagtym uziarnieniu.

1.4.9. Kategoria— charakterystyczny poziom wikiwosci kruszywa lub mieszanki niezagianej, wyraony jako przedziat
wartaici lub wartg¢ graniczna. Symbol NRzyty do okrélenia wiaciwosci oznaczaze nie jest wymagane badanie danej
cechy.

1.4.10. Partia— wielkas¢ produkcji, wielké¢ dostawy, dostawa dzielona (np. tadunek wagonoagunek samochodu
cigzarowego, barki) lub halda, ktéra zostata wyprodukoa w okresie wygpowania jednakowych warunkéw. Przy
ciaglym procesie produkcyjnym jako partialezy przyjmowa ilos¢ wyprodukowan w ustalonym czasie.

1.5. Symbole i skroty

Pozostale okigenia wywane w niniejszym dokumencie do oznaczania poggdagch widciwosci (symbole i skréty)
przyjeto zgodnie z normami PN-EN 13242, PN-EN 13285, wotgnymi normami badawczymi oraz ,Katalogiem
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péysmych” (aktualnie w opracowaniu). Ponadto zastamuav
nastpujace symbole i skroty:

CBR - kalifornijski wskanik nosnosci, wyrazony w procentach [%];

kg — wspotczynnik filtracji, oznaczany wedtug 1ISO/T%892-11, [m/d], [cm/s];

D;s — wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®belziaren mieszanki niezgdanej, z ktérej jest wykonywana
podbudowa lub warstwa mrozoochronna, [mm];

dgs — wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho®&2b&iaren gruntu podia, [mm];

dso — wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@2bXiaren gruntu podsa, [mm];

SE, — wska&nik piaskowy oznaczony wg PN-EN 933-8:2012zahik A (dla frakcji 0/4 mm),

Oy — umowna érednica poréw geowtdkniny lub geotkaniny odpowiadaj wymiarom frakcji gruntu podia
zatrzymujicego s¢ na geowtokninie lub geotkaninie w $lm 90% (m/m), warté& Oy powinna by podawana przez
producenta wyrobu.

1.6. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine”

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pade ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
2.2. Kruszywa

Kruszywami stosowanymi do mieszanek nieganych § kruszywa naturalne, ktére spetniayymagania ST zgodnie z
Tablica 1 i normy PN-EN 13242. Kruszywa pochag® z rénychzrédet maj speiné wymagania w catej mieszance.
Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanek nigsazanych

Whasciwose Wymagane wiciwosci kruszywa do mieszanek
Lp. niezwiazanych (kategorie wedtug PN-EN 13242)
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podbudowa zasadnicza
nawierzchni drogowej obgtonej ruchem

KR1+KR2

Zestaw sit # 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 345; 56;
1. 63190
Wszystkie wymiary kruszywaaslozwolone
Uziarnienie wg PN-EN 933-1, Gc80-20,
2. kategoria nie risza nt (badanie na mokro) Gr 80,
Ga75
3. Kategorie ogoélnych granic i tolerancji uziarnan
kruszyw, nie nisza ni:
a) kruszywo grube oE2d
przy:
D/d< 4 GTc20/15
D/d> 4 GTc20/17,5
b) kruszywo drobne i kruszywo oaglym uziarnieniu,| GTg 20
kategoria nie risza ni: GTA20
Ksztalt kruszywa grubego lub kruszywa grubego
4. (>4mm) wydzielonego z kruszywa o aglym
uziarnieniu wg PN-EN 93323
a) wskanik ptaskdci,
kategoria nie wysza nk Flsc
lub
b) wskanik ksztattu wg PN-EN 9334, 5|
kategoria nie wysza nk %5
Kategorie procentowych zawaétd ziaren o
powierzchni przekruszonej lub tamanych oraz zigren
5 catkowicie zaokgglonych w kruszywie grubym lub We
" | kruszywie grubym¥4mm) wydzielonym z kruszywa —°%°
o ciagtym uziarnieniu wg PN-EN 933-5, kategoria nie
nizsza nk:
6. | Zawartd pytow® w kruszywie ¢
. wg PN-EN 933-1 Deklarowana
Odporng¢ na rozdrabnianie kruszywa grubego lub
kruszywa grubego wydzielonego z kruszywa| o
7 ciaglym uziarnieniu (frakcja referencyjna do badahieAs,
' #10/14mm) wg PN-EN 1097-2, kategoria niezeza
niz
Odpornd¢ na scieranie kruszywa grubego Iyb
kruszywa grubego wydzielonego z kruszywa| o
8. ciaglym uziarnieniu (frakcja referencyjna do badapilsl 535
#10/14mm) wg PN-EN 1097-1, kategoria niezeza
niz
Gestas¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 alo%eklarowana
9. 9
Nasikliwosé © wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 algowWA,,2
10. | 9, kategoria nie wisza ni
11. | Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg PN-EN 1744ASr
12. | Catkowita zawartd siarki wg PN-EN 1744-1 NR
13 Statags¢ objetosci zuzla stalowniczego wg PN-ENV
" | 1744-1. p. 19.3, kategoria nie #za ni: >
Rozpad krzemianowy wzuzlu wielkopiecowym
14. | kawatkowym wg PN-EN 1744-1, p.19.1 Brak rozpadu
Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopiecowym
15. | kawatkowym wg PN-EN 1744-1, p.19.2 Brak rozpadu
Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg PN-EN 1744- rak substancji SZk.OqliWyCh w stosunku gredowiska
16. wg odrbnych przepisow
: . Brak ciat obcych takich, jak: drewno, szkio i pl&st
Zanieczyszczenia mogacych pogorsz§ wyréb kaicowy (dotyczy kruszyw
17. | (dot. kruszyw naturalnych)
naturalnych)
Zawartg¢ sktadnikéw kruszyw grubych z recykling J,Eglj’ek'a"’wa”a
18. | oznaczona wg PN-EN 933-11, wymagane kateg Ypekiarowana

nie wyzsze ni:

Oﬂ% Deklarowana

Ra Deklarowan
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Rg Deklarowana
X 1

FL 1¢.
Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3 pkt.|7.3
oraz pkt. 8.3, (frakcja referencyjna do badanBB

19. #10/14mm) wymagana kategoria
Mrozoodporné¢ kruszywa (frakcja referencyjna do
20 badania #8/16mm) wg PN-EN 1367'11 l:Deklarowana (ubytek masy nieasej niz 10% dla kruszyw naturalnych)
" | kategoria nie wisza ni
21 Skiad mineralogiczny Deklarowany

wg Zahcznik C, p. C.3.4.
%) Podstaw oznaczania ksztaltu kruszywa jest badanie wska ptaskéci, natomiast dodatkowo moa bada wskanik
ksztattu
®) t aczna zawart@ pyléw w zlazonej mieszance z kruszyw powinna siiesci¢ w krzywych dla poszczegéinych warstw
rys. 1+20
9) Jezeli kruszywo nie spetnia warunku nadiwosci WA,,2, naley wykona dodatkowo badanie mrozoodposon wg
PN-EN 1367-1. Mrozoodpordé kruszywa powinna wykazywe ubytek masy nie wkszy od zawartego w punkcie 20
Tablicy 1.

2.3. Woda

Woda do produkcji mieszanek i ewentualnie doggiefcji wykonanej warstwy powinna dygodna z PN-EN

1008. Bez badalaboratoryjnych mzna stosowawodocikgowa wode pitna. Kruszywo naley doprowadza do wilgotnaci

optymalnej przy gyciu wody nie zawieragej sktadnikéw wpltywajcych szkodliwie na mieszaakiezwihzan.

2.4. Specyfikacja mieszanek
2.4.1. Przeznaczenie

Mieszanki niezwizane mog by¢ stosowane do warstw podbudowy zasadniczej, przecgsruch od KR1 do

KR2.
2.4.2. Projektowanie skltadu mieszanek

Procedura projektowania powinna ¢hyoparta na probach laboratoryjnych. Sklad mieszamiaze by
zweryfikowany na podstawie batlgpolowych przeprowadzonych na sktadnikach o talsemych widciwosciach i
pochodzcych z tych samychréddet.
Nalezy okresli¢ procentowy udziat sktadnikéw w stosunku do catkeyuinasy mieszanki w stanie suchym oraz uziarnienie
gestas¢ objetosciows. Proporcg nalezy okresli¢ laboratoryjnie. 1lé¢ wody okr&lona na podstawie badania laboratoryjnego
powinna zapewiiwlasciwe zagszczenie i uzyskanie oczekiwanych cech mechanitemyeszanki.
2.4.3. Wymagane wiéciwosci mieszanek niezwgzanych — postanowienia ogolne

W przypadku zastosowania kruszyw sztucznych, kmiszyecyklingu i kruszyw z odpadéw powydobywczyah d
produkcji mieszanek niezwdanych, badania fizyko-mechaniczne umglevykonywa po 5-krotnym rozdrobnieniu w
aparacie Proctora wg PN-EN 13286-2.
2.4.4. Wartdsci graniczne i tolerancje

Wymagane wigciwosci mieszanek niezwkanych zawarto w Tablicy 2. Podane wéetograniczne i tolerancje
zawieraj, rozrzut wynikagcy ze zra@nicowanych warunkow produkcji mieszanek, metod pahiia i dzielenia prébki oraz
przedziatu ufnéci.
2.4.5. Mieszanki kruszywa

Mieszanki kruszywa powinny Bytak produkowane i sktadowane, aby miaty jednakewssciwosci i spetniaty
wymagania podane w Tablicy 2. Wyprodukowane middzdmuszywa powinny b§ jednorodnie wymieszane i
charakteryzowasie réwnomiern wilgotnoscia w trakcie zagszczania.
Zawartég¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywanizag:szczania, okrdona wediug PN-EN 13286-2,
powinna odpowiadawymaganiom podanym w Tablicy 2.
2.4.6. Wymagane wigciwosci mieszanki niezwizanej do podbudowy zasadniczej
2.4.6.1. Postanowienia ogolne
Do podbudowy zasadniczej powinnyéctstosowane mieszanki niezwane 0/31,5.
2.4.6.2. Uziarnienie
Okreslone wediug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki nigzenej do podbudowy zasadniczej powinno spéinia
wymagania przedstawione na rysunku 1.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki nieawanej 0/31,5 dla podbudowy zasadniczej

Tablica 2. Wymagane widciwosci mieszanki niezwjzanej do warstwy podbudowy zasadniczej
Wymagane  wigciwosci  mieszanki  niezwdizanej
przeznaczonej do:

Wihasciwosé

LP podbudowy zasadniczej
KR1+KR2
U;|arq|en|e r_meszankl 0/31.5
1. Niezwigzanej
Maksymalna zawarté pytow, kategoria nie wisza, UE
2. |niz o
3 Minimalna zawarté¢ pytow LR
4 Zawartd¢ nadziarna, kategoria niezsra ni: 0OCy
5 Uziarnienie Krzywe uziarnienia wg rys. 1
Tolerancja przesiewu - poréwnanie z wécie S
Gs
6. deklarowan przez dostawge
7 Jednorodn& uziarnienia - rénice w przesiewach &
Jaka¢ pytdw oznaczona wg PN-EN 933-8 gatnik
AP na frakcji 0/4 (SB, po pkciokrotnym 20
8. zag:szczeniu metagdProctora, wedtug PN-EN 1328p6-

2, wartg¢ nie nizsza ni:
Odpornad¢ na rozdrabnianie (frakcja referencyjna |do
9. badania #10/14mm) wg PN-EN 1097-2, kategoria| &,
wyzsza nk:
Odpornéd¢ na scieranie (frakcja referencyjna do
10. |badania #10/14mm) wg PN-EN 1097-1, kategoria| Mgg35
wyzsza nk

Mrozoodporné¢ wg PN-EN 1367-1, jako ward6
srednia waona, kategoria nie wgza ni:

Wartas¢ CBRY [%] po zagszczeniu wg metody
Proctora do wskanika zagszczenia wymaganego clg0
danej warstwy, przy energii 0,59 J&inmoczeniu w
wodzie 96 h, co najmniej:

Wodoprzepuszczaldd mieszanki w  warstwi
odsiczapcej po zagszczeniu wg metody Proctora do
wskaznika zagszczenia 4=1,0, przy energii 0,5 NR
Jlent; wspdtczynnik filtracji ko [cm/s], co najmniej:
Wodoprzepuszczalddé mieszanki w pozostatyd
warstwach

Zawartaé¢ wody w mieszance zagzczanej, [%(m/m)]
wedtug wilgotndci optymalnej metogl Proctora

4 Mieszank 0/45 i 0/63 dopuszczaestylko wyjatkowo, w wypadku przewidywanego wykonania powieriotvego
utrwalenia na nawierzchni z tych mieszanek, ageinajblizszego sezonu budowlanego

11. F4

12.

U

O

13.

=y

14. '80+120
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®) Badanie wskanika piaskowego Sk wedtug normy PN-EN 933-8:2012, zatznik A

Badanie wskanika piaskowego Sgnalery przeprowad@ wedtug normy PN-EN 933-8 za@iznik A, po wczéniejszym
5-cio krotnym ubiciu pojedynczej probki mieszankivwwymaganej liczbie warstw przyzyciu aparatu Proctora wedig
normy PN-EN 13286-2 (przy wilgotdoi optymalnej mieszanki ustalonej uprzednio podczasdardowego badania
Proctora wg PN-EN 13286-2 dla badanej mieszankiwiigzane)).

Dla mieszanek o & 31,5mm stosuje siforme Proctora B i ubijak A, a dla mieszanek o D > 31pbforme Proctora C
ubijak C.

Po 5-cio krotnym ubiciu mieszanki w aparacie Protoaley przygotowa problke zgodnie z norm PN-EN 933-8
zahkcznik A i wykon& badanie wskanika piaskowego dla frakcji 0/4mm.

© Badanie wskanika nosnosci CBR wedtug normy PN-EN 13286-47:2012

Badanie wskanika nanosci CBR dla mieszanek niezggdanych do warstw przywotanych w niniejszej ST male
wykong& po ich zagszczeniu metad Proctora zgodnie z nognPN-EN 13286-2 do wskaika zagszczeniad = 1,0.
Préba do badania CBR powinnachyzygotowana zgodnie z pkt 6 i 7 normy PN-EN 1328@materiat odsiany przez
sito #22,4mm). Zagszczenie mieszanki powinno zastaykonane zgodnie z pkt 7.1 normy PN-EN 13286-4kv@anie
do normy PN—-EN 13286-2).

Zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 13286-2 pkt Syipoa zosta wybrana forma B z ubijakiem A.

Po przygotowaniu proby do badania CBR, mieszankeirpma zosta przebadana zgodnie z procegdaawari w pkt 7,
8.1, 8.3 9 normy PN-EN 13286-47. Przy ppstwvaniu wg pkt 8.3.2 powinien zostazyty obchznik o masie 2 kg.

2.4.6.3. Wytwarzanie mieszanki i skladowanie

Dla kategorii drég KRTKR2 mieszank nalezy wykonywa& bezpdrednio u producenta. Sktadowanie mieszanki
powinno odbywa sie w sposéb eliminugcy segregaejprzy wbudowywaniu.
3. SPRZAT
3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotyczce sprztu podano w ST D - 00.00.00,Wymagania ogélne”.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangwéchanicznie powinien wykaza
sig mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank
b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lubatycznych do zagzczania; w miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walibracyjne. Stosowany przez
Wykonawe sprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany przeziera.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigélie”.
Transport kruszywa natg dokonywa w taki sposéb aby zminimalizowanozliwo$¢ segregaciji i zanieczyszczenia.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne”.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podtaze pod podbudowpowinno spetni& wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Profilowanie i zeggczenie
podiaza” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
5.3. Dostawa mieszanki niezwizanej

Do kazdej partii dostarczonej mieszanki niezganej, powinien hyydolaczony dokument ze znakiem budowlanym
B oraz deklaracja wiaiwosci uzytkowych wyrobu.
5.4. Ukladanie mieszanki niezwgzanej

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grédip takiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta rowna grubad projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy nie seoprzekracza
20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnat bipztazona w sposéb zapewnaaly oshgniecie wymaganych
spadkow i rgdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaese wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa
powinna by wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw ¢tdmgch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zapczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metodaMaterial nadmiernie nawilgocony, powinien zéstsuszony przez
mieszanie i napowietrzanie.zéd wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka
powinna by zwilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetnosé mieszanki
kruszywa jest wysza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.
5.6. Zagszczanie

Zageszczanie warstwy z mieszanki kruszywa pglerowadzé przy wyciu sprztu gwarantujcego uzyskanie
wymaganych parametréw projektowych.
Kontrole zag:szczenia i nénosci warstwy z mieszanki niezadanej naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych.
Dla kontroli modutéw E i wskanika odksztalceniaylwarstwy z mieszanki niezgganej nalgy stosowa metod: obciazen
plytowych wg zadcznika B do normy PN-S-02205 (w zakresie przyrasiheiazenia jednostkowego od 0,25 MPa do
0,35MPa, maksymalne olgenie przy oznaczaniu, o 0,45MPa) albo inne metody zaakceptowane pregniera.
Za zgod inzyniera dopuszczagalternatywne metody bafla
5.7. Odcinek prébny
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Wykonawca jest zobowrany do wykonania odcinka probnego z materiatévey pryciu sprztu przewidzianego
do realizacji warstwy z mieszanki nieazanej. Odcinek probny, jeli nie kzdzie wykonany w eigu budowanego odcinka
drogi i rozliczony w ramach zadania, powinien zéstgkonany odptatnie, w uzgodnieniu zymierem.

Wykonanie tego odcinka pozwoli stwierdzczy wyte materialy i sprgd zapewniag uzyskanie zatoonych w
projekcie wymaga

Wielkos¢ odcinka w zalenosci od wielkdici kontraktu powinna wynosi(od 300 i do700 m).

Wykonawca mee przysipi¢ do uktadania warstwy z mieszanki niezedanej po uzyskaniu akceptacji przezyimera.
5.8. Utrzymanie warstwy z mieszanki niezwizanej
Do chwili potazenia naspnej warstwy wykonawca ponosi odpowiedzidlhma jej stan.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbli&rzed przystpieniem do
rob6t Wykonawca powinien sprawdaiane w dokumentach przewozowych mieszanki zgadpies. 3.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Dla wszystkich materiatéw, ktérectla uzyte do wykonania warstwy z mieszanki niezzenej, wykonawca musi
przedstawd inzynierowi, inzynierowi budowy do akceptacji wszystkie niedbhe dokumenty wymagane przepisami.
Inzynier budowy mae zaada® przedstawienia poszczegoélnych materiatow do akogiptKoszty bada zleconych przez
Nadzoér pokrywa laynier Budowy. Akceptacja materiatdw powinna mpst w terminie nie dhaszym ni 1 miesac (w
przypadku przeprowadzenia badg@rzez nadzér). W wypadku oparciag sha przedstawionych przez wykonawc
dokumentach wymaganych przepisami czas zatwierdzeinien wynosi 2 tygodnie.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania uziarnienia i wilgotnéci

Pobieranie probek mieszanki niezmanej do badania uziarnienia i wilgofobnalery wykonywa w oparciu o
ustalony system poboru prébek w zaleci od kategorii ruchu przewidzianego na danej deodzzstdcia 1 raz / na
dziennej dzialce roboczej.

Dla kategorii ruchu KR1-KR2 pobieranie probek masz niezwizanej winno si odbywa zgodnie z normPN-
EN 932-1 z hald skladowanego kruszywa (mieszankizwihzanej) lub z samochodu dostarerago mieszank
niezwigzars do wbudowania, jesli mieszanie jest wykonywane przy zastosowanitspaiinika na budowie.

6.3.2. Badania zagszczenia i nénosci

Kontrole zag:szczenia oraz @daosci warstwy z mieszanki niezwzanej nalgy oprze€ na metodzie obgien
ptytowych wg zadcznika B do normy PN-S-02205 lub badaniu wskika zagszczenia wg normy BN-77/8931-12
nosnosci E, wg metody obcaizen ptytowych. Zagszczenie warstwy z mieszanki niezaanej nalgy uzn& za prawidtowe,
gdy stosunek wtérnego modutu odksztalcenjadd pierwotnego modutu odksztalcenia jEst < 2,2, lub wskanik
zagiszczeniad> 1,0 i nédnos¢ warstwy B jest zgodna z dokumentagyrojektova.
Minimalna czstos¢ badania zagszczenia i nénosci powinna wynosi 1 badanie na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
mniej niz 1 badanie na 3000m
Dopuszcza sialternatywne metody pomiaru$mmsci i zageszczenia w uzgodnieniu zzaynierem.
6.3.3. Wymagania dotycgce cech geometrycznych warstwy z mieszanki niezyganej
Czestas¢ oraz zakres pomiaréw dotyrzch cech geometrycznych wykonanej warstwy z migszaiezwazanej wraz
dopuszczalnymi tolerancjami od wielad projektowanych podano w Tablicy 3.
Tablica 3. Minimalna czgsto§¢ oraz zakres pomiaréw cech geometrycznych wykonanejarstwy z mieszanki
niezwigzanej wraz z dopuszczalnymi tolerancjami

L.p. | Badania i pomiary Minimalna eztas¢ bada i pomiarow Tolerancje
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na km +10 cm
2 Rowng¢ podiuzna 10 razy na1 km +10 /-15 mm
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km +10/-15 mm
4 Spadek poprzeczny 10 razy na 1 km +0,5%
5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w 3-ech wyznaczonych pkt +1 /- 2cm
6 Uksztaltowanie osi w planie 10 razy na 1 km anb
. w 3-ech pkt na dzialce dziennej (min 1 na
7 Grubd¢ warstwy na 2000r) £10mm /-15 mm

6.3.4. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy z neszanki niezwazanej
6.3.4.1. Niewldciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie warstwy z mieszanki niezanej, ktére wykazgjwicksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny hiy naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgaitcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniegkonane) warstwy jest niedopuszczalnezelie
szerokd¢ warstwy jest mniejsza od szerdkbprojektowanej o wicej niz 10 cm i nie zapewnia podparcia warstwonzejyy
lezacym, to wykonawca powinien na wiasny koszt poszenggrstwe przez jej spulchnienie na pehgrubgé do potowy
szerokdci pasa ruchu, dokgnie materiatu i powtérne zeggczenie.
6.3.4.2. Niewtdciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, wykonawca powinien wykoanaprave
warstwy. Powierzchnie powinny bynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gtebokasé,
zgodnie z decyzj inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmd&sciwosciach, wyréwnane i ponownie
zag:szczone. Roboty te wykonawca wykona na wlasny kddatwykonaniu tych rob6t nasi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy wedtug wyej podanych zasad.
6.3.4.3. Niewldciwe zagszczenie i/lub nénosé
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Jezeli zagiszezenie i/lub nmos¢ warstwy lgdzie mniejsza od wymaganej, to wykonawca wykonaelkéz roboty
niezkzdne do zapewnienia wymaganej jéiaob6t, zalecone przezzyniera.
7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wgearda ogélne”. Jednostkobmiarowa dla podbudéw
zagszczanych mechanicznie jest m
W przypadku wyréwnéajednostly obmiarowq jest nf.
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wgarda ogolne”. Roboty uznajeg¢siza zgodne z
dokumentagj projektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy z mieszanki kruszyw zasgczanych mechanicznie obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
- sprawdzenie podi@a (naprawa niezawiniona ohga poprzedniego wykonawdub decydenta ktéry odpowiada za
uszkodzenie)
— przygotowanie mieszanki
transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj
— utrzymanie jakéci podbudowy do czasu przekazania do wbudowanigpraey warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Niniejsze zestawienie obejmuje Polskie Normy ni¢odane. Przyjto zasad, ze w wypadku powoifa nie datowanych
nalezy stosowa ostatnie wydanie normy.
PN-EN 13242 Kruszywa do niezganych i hydraulicznie zwzanych materiatdbw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym
PN-EN 13285 Mieszanki niezgdane — Specyfikacja
PN-EN 932-3  Badania podstawowych gdiavosci kruszyw - Procedura i terminologia uproszczonegpisu
petrograficznego
PN-EN 932-5  Badania podstawowych $diavosci kruszyw - Czs¢ 5: Wyposaenie podstawowe i wzorcowanie
PN-EN 933-1  Badania geometrycznych $efavosci kruszyw - Oznaczanie skladu ziarnowego - Metpdsiewania
PN-EN 933-3  Badania geometrycznych $efaosci kruszyw - Oznaczanie ksztaltu ziaren za pamneskanika
ptaskaci
PN-EN 933-4  Badania geometrycznych $efavosci kruszyw — Cgé¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren — Wahi& ksztattu
PN-EN 933-5 Badania geometrycznych $giwosci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawscio ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenkatamania kruszyw grubych
PN-EN 933-8  Badania geometrycznych $efavosci kruszyw - Cgs¢ 8: Ocena zawargoi drobnych czstek - Badania
wskaznika piaskowego
PN-EN 933-9  Badania geometrycznych defaosci kruszyw - Ocena zawakci drobnych castek - Badania kkitem
metylenowym
PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu - Specyfikagaigrania probek, badanie i ocena przydathavody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z préagsrodukcji betonu
PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznychser@osci kruszyw - Oznaczanie odporod nascieranie (mikro-
Deval)
PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych seimosci kruszyw - Metody oznaczania odpo$ob na
rozdrabnianie
PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych sefmosci kruszyw - Cg$¢ 6: Oznaczanie gptcsci ziaren i
nasikliwosci
PN-EN 1367-1 Badania wdeiwosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznydbresé 1:
Oznaczanie mrozoodpor§t
PN-EN 1367-2 Badania wdeiwosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikow atmosferycznyddadanie
w siarczanie magnezu
PN-EN 1367-3 Badania wdeiwosci cieplnych i odpornéi kruszyw na dziatanie czynnikow atmosferycznydbesé 3:
Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metgdtowania
PN-EN 1744-1 Badania chemicznych ya@vosci kruszyw - Analiza chemiczna
PN-EN 1744-3 Badania chemicznych $diavosci kruszyw - Czs¢ 3: Przygotowanie wyggow przez wymywanie
kruszyw
PN-1SO 565 Sita kontrolne - Tkanina z drutu, blagleaforowana i blacha cienka perforowana elektrodbenie -
Wymiary nominalne oczek
PN-EN 13286-1 Mieszanki niezgdane i zwgzane spoiwem hydraulicznym. &2 1: Laboratoryjne metody oznaczania
referencyjnej gstasci i wilgotnasci. Wprowadzenie, wymagania ogdélne i pobieranieopkd
PN-EN 13286-2 Mieszanki niezgdane i zwizane spoiwem hydraulicznym. €# 2: Metody okrélania g;stasci i
zawartdci wody. Zagszczanie metadProctora
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PN-EN 13286-47Mieszanki niezygiane i zwazane spoiwem hydraulicznym. €2 47: Metoda badania do oklenia
kalifornijskiego wskanika ngnasci, natychmiastowego wskaika ngnosci i pecznienia liniowego
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekgrun

D —05.03.23a  NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KSTKI BRUKOW EJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Ssa wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostkikowej przy inwestycji Przebudowa chodnika w celu
zapewnienia dojazdu do obstugi 2-ch studni kangjizanitarnej ul. Nadbrzeej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obazmijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowej.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemerdoany, przeznaczony do budowy warstégieralnej
nawierzchni, wykonany metadwibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgontub barwionego, jedno- lub
dwuwarstwowego, charakteryzay sk ksztaltem, ktéry umdiwia wzajemne przystawanie elementéw.
1.4.2.Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietaj jezdng od chodnika, charakteryzgy sk statym lub
zmiennym przekrojem poprzecznym i dhdgia nie wigksz niz 1,0 m.
1.4.3.Sciek - umocnione zaghienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzage wod.
1.4.4. Obrzeee - element budowlany, oddzieley nawierzchnie chodnikéw i a@éw pieszych od terendéw nie
przeznaczonych do komunikaciji.
1.4.5. Spoina - odsp pomkdzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami
wypetniapcymi.
1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odst dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu ufiwdenia odksztalcé
temperaturowych, wypetniony oktenymi materiatami wypetniagymi.
1.4.7. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [t {.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[Bgpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, palav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoine” [5] pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektovg

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy wykonywaniu nawierzchni z betonowej kostkikowej mana stosowénastpujace materiaty:
— betonow kostke brukowy
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
- wodk,
2.2.3.Betonowa kostka brukowa
Betonowa kostka brukowa gr. 8cm
2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkookdwym stosowanym na nawierzchniach drég, ulic,
chodnikéw itp. okréla PN-EN 1338 [2] w sposOb przedstawiony w tablicy
Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki bruljpwstalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania na zgseznych
nawierzchniach, magych kontakt z s@lodladzajca w warunkach mrozu

Lp. | Cecha Zalaczni | Wymaganie
k normy

1 Ksztalt i wymiary

1.1 | Dopuszczalne odchytki w mm qodC Dlugas¢ szerok@¢ | Réznica pomeédzy dwoma
zadeklarowanych wymiaréw kostki, grubai¢ pomiarami grubgci, tej
grubasci samej kostki, powinna gy
<100 mm +2+2+3 <3 mm

1.2 | Odchylki ptaskéci i pofalowania (jéli | C Maksymalna (w mm)

maksymalne wymiary kostki > 300 mn) wypukitos¢ wklestosé

przy diugdci pomiarowej
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300 mm 1510

400 mm 2015

2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

2.1 | Odporné na zamraanie/rozmraa-nie z| D Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0 kg/n,
udzialem soli odladzagych (wg klasy 3, przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fm
zal. D)

2.2 | Nasikliwosé E Wartd¢ srednia nie wgksza nk 5,0% przy czyntaden

pojedynczy wynik nie przekracza 5,0%

2.3 | Wytrzymalé¢ na  rozciganie  przy| F Wytrzymaita¢ charakterystyczna ® 3,6 MPa. Kady

roztupywaniu pojedynczy wynik > 2,9 MPa i nie powinier

wykazywa obchzenia niszczcego mniejszego 7i250
N/mm diugdgci roziupania

2.4 | Trwald¢ (ze wzgtdu na wytrzymatéc) F Kostki maj zadawalajca trwatcs¢ (wytrzymalae)
jesli spetnione § wymagania pktu 2.2 oraz istnieje
normalna konserwacja

2.5 | Odpornéc nascieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na tgrc
oznaczenia H normy) szerokiefciernej, wg| Bohmego,
zal. G normy — badaniewg zat. H normy — badanig
podstawowe alternatywne
<23 mm <20 000mn¥5000 mm
2.6 | Odpornéc¢ na pglizg/paslizgnigcie I a)esli gorna powierzchnia kostki nie byla szlifowapa

lub polerowana — zadawadap odpornéx,

b)jesli wyjatkowo wymaga s podania warteci
odporndci na  pdlizg/paslizgnigcie  —  naley
zadeklarowa minimalrg jej wartg¢ pomierzom wg
zal. | normy (wahadiowym przysdem do badania
tarcia)

3 Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J aporna powierzchnia kostki nie powinna tieys i
odpryskow,

b)nie dopuszcza i rozwarstwié w kostkach
dwuwarstwowych,

c)ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne

3.2 | Tekstura J akostki z powierzchni o specjalnej teksturze
producent powinien opigsaodzaj tekstury,
b)tekstura lub zabarwienie kostki powinny ¢by
porownane z prohkk producenta, zatwierdzenprzez
odbiore,

3.3 | Zabarwienie (barwiona me by warstwa c)ewentualne rénice w jednolitéci tekstury Ilub
scieralna lub caly element) zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi zmianami
we wigciwosciach surowcow i zmianach warunkdw
twardnienia nie guwazane za istotne

Kostki kolorowe powinny by barwione substancjami odpornymi na dziatanie cikgwa atmosferycznychiwiatta
(w tym promieniowania UV) i silnych alkaliow (m.isementu, ktéry przy wypetieniu spoin zapgasementowo-piaskogv
nie maze odbarwid kostek). Zaleca sistosowanigsrodkow stabilnie barwicych zaczyn cementowy w kostce, np. tlenki
zelaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek koledtglinowy (nie naley stosowa do barwienia: sadz i barwnikéw
organicznych).
Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatyclamp) mog pojawi sie na powierzchni kostek w pogtkowym
okresie eksploatacji. Powsiapne w wyniku naturalnych procesoéw fizykochemicnyeystpujacych w betonie i zanikaj
w trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.
2.2.3.Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si pakow& na paletach. Palety z kostknog by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym
podiaze powinno by wyréwnane i odwodnione.
2.3. Materiaty na podsyple i do wypetnienia spoin

na podsypki do wypetnienia spoin natg stosowd nasgpujace materiaty :
b) na podsypkz mieszanek zwranych spoiwem:
- mieszank cementu powszechnegaytku wg. PN-EN 197-1 z kruszywem jak w p. a) w stdau wagowym 1:8;
Uwaga: stosowanie spoiw do podsypekzmepowodowé powstanie wykwitow.
¢) do wypetnienia spoin:
- kruszywo drobne 0/2 wg. normy PN-EN 13242 kategmiarnienia GF80, zawartoi pytow f3,

Do wyzej wymienionych materiatow na etapie uktadania gstlawana woda wodagjowa zgodna z PN-EN
1008.

Kruszywo nie mae by zanieczyszczone ciatami obcymi takimi jak: trawacatki korzeni, konaréw, szkio,
plastik, grudki gliny.
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Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Beegniego wbudowania po dostarczeniu na bud@ewinno
odbyw& sig na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przybeapieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materigkamiennymi.

Cement w workach, o masie np. 25 kg,zmo przechowywado:

a) 10 dni w miejscach zadaszonych na otwartym temr@podiau twardym i suchym,
b) terminu trwaléci, podanego przez producenta, w pomieszczeniaszcaelnym dachu $cianach oraz podtogach
suchych i czystych.

Cement dostarczony luzem przechowuje \8i magazynach specjalnych (zbiornikach stalowyatpiowych),
przystosowanych do pneumatycznego zatadowaniaddeytania.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST DM-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.. (&t

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub urmlzenia nie gwarantage zachowania wymaggakosciowych robo6t, zostan
przez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;.

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowe] wykije s¢ recznie.

Jeili powierzchnie s dwe, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, mzna stosowé& mechaniczne
urzadzenia uktadajce. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgdago do przenoszenia z
palety warstwy kostek na miejsce ich zdaia. Uradzenie to, po skictzonym ukfadaniu kostek, moa wykorzysta do
wmiatania odpowiedniego materiatu w szczeliny zameagmymi do chwytaka szczotkami.

Wytwarzanie podsypki z mieszanek zmsanych spoiwem powinno bywykonywane mechanicznie za pomoc
urzadzen do tego przeznaczonych (miksery, betoniarki itp.).

Do wyréwnania podsypki mma stosowéa mechaniczne uazizenie na rolkach, prowadzone linami na szynie lub
kraweznikach.

Do zagszczania nawierzchni stosuje svibratory ptytowe z ostanz materiatu elastycznego zabezpiegzego
przed zniszczeniem powierzchni kostek brukowych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

OgobIne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawgélie” [5] pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych.

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ubdael § warstwowo na palecie (w przypadku kostek
sztucznie postarzanych dopuszczatisinsport w Big-bag'ach).

Betonowa kostka brukowa me by przewaona dowolnymirodkami transportu.

Kostki w trakcie transportu powinny byabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem..
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” [5] pkt 5.
5.5. Podsypka.
Rodzaj podsypki i jej grud powinna by zgodna z DokumentacProjektova.
Podsypk nalezy rownomiernie rogcieli¢ bez zagszczania przy wilgotriei optymalnej + 2%.
Jezeli Dokumentacja Projektowa nie ustala inaczej mobgs¢ podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu 3 =5 cm, a
wymagania dla materiatéw na podsypowinny by zgodne z pkt. 2.3.
Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej gridbpodsypki nie powinny przekracza 1cm.
Podsypk z mieszanek zwkanych spoiwem zalecaesstosowd w obszarzesciekdédw przykrawznikowych i wokot
studzienek (tj. w miejscach wzrmnej penetracji wody) oraz w przypadku podbudowywsaej z mieszanek zazanych
spoiwem hydraulicznym.
5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bruswych.
5.6.1. Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kosteloraz desenia ich uktadania.
Ksztalt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek oraz fileisb ukladania powinny ky zgodne z
Dokumentagj Projektova.
5.6.2. Warunki atmosferyczne.
Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce z mieszamdlzanych spoiwem zalecagsivykonywa przy temperaturze
otoczenia nie niszej nk +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §& w ciagu dnia temperatura utrzymujeg si
granicach od 0°C do +5°C, przy czynsljev nocy spodziewaneagprzymrozki kostk nalery zabezpieczy materiatami o
zlym przewodnictwie ciepta (np. materiatami ze sypopag itp.).
Nawierzchnie na podsypce piaskowej zalegavgkonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.
5.6.3. Ulaenie nawierzchni z kostek.
Uktadanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie.
Uktadanie eczne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikoygh pod wzgldem
ksztattu lub wymagagych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni. d&lu zniwelowania ewentualnych zréc
odcieni naley stosowé zasag jednoczesnego uktadania kostek z 3-4 palet.
Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztaicie, tak abyadirka mogta
przenost z palety warstw ksztattek na miejsce ich wenia z wymagandoktadndcia.
Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewpo procesie ubijania podsypka zszcza si.
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Powierzchnia kostek patonych obok urzdzeh infrastruktury technicznej (np. studzienek, whaziha) powinna trwale
wystawa od 3mm do 5mm powej powierzchni tych urgdzen oraz od 3 mm do 10 mm powsj koryteksciekowych
(sciekow).
Do uzupelnienia przestrzeni przy krglziach, obrzegach i studzienkach moa wywaté elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewdk, majcych wszystkie krawdzie rowne i odpowiednio fazowane. W
przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiitawolm przestrzé uzupelnia s kostka cigta, przycinam na
budowie specjalnymi nagdziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).
5.6.4. Ubicie nawierzchni z kostek.
Ubicie nawierzchni naley przeprowad za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostarz tworzywa sztucznego.
Proces naley wykonywa zgodnie z zaleceniami producenta, ale nie wueg niz po uptywie 7 dni od daty produkcji
kostki. Do ubicia nawierzchni nie wolnaywac¢ walca.
Ubijanie nawierzchni naly prowadzé od kravedzi powierzchni w kierunku jefrodka i jednocz@ie w kierunku
poprzecznym ksztattek.
Catkowite ubicie nawierzchni z kostki na podsypcenieszanek zwizanych spoiwem musi Byzakaczone przed
rozpoczciem wizania spoiwa.
Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzame fxknicte) naley wymienic na kostki cate.
5.6.5. Wypetnienie spoin.
Szerokd¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 2 mm do 5 mm.
W przypadku stosowania prostopagtiennych kostek brukowych zaleca,saby osie spoin porglzy diwszymi bokami
tych kostek tworzyly z osidrogi 45°, a wierzcholek utworzonegat& prostego poradzy spoinami miat kierunek
odwrotny do kierunku spadku podhego nawierzchni.
Po uta@eniu kostek, spoiny natg wypeni¢c drobnoziarnistym materiatem zgodnym z punktemn@jszej ST.
Wypetienie spoin polega na rozsypaniu warstwy naltei wmieceniu go w spoiny na sucho lub po ofsfitpolaniu
woda, wmieceniu ,papki” szczotkami wzglnie rozgarniaczkami z piérami gumowymi lub stoséwalecenia producenta
materiatu.
W przypadku uktadania betonowej kostki brukowejojatiekow przykrawznikowych lub przy obudowach studzienek,
zaleca si spoinowanie kostek przyzyciu zaprawy cementowo-piaskowej w stosunku wagowymh lub innymi
materialami do szczelnego elastycznego wypemhiap@n (zgodnej z pkt. 2.3 ). Ponadto zalecanevjgpetnienie styku
kostki i kraveznika szczelnym materialem elastycznym np. masatuirbeznymi
W przypadku stosowania wypethisztywnych konieczne jest stosowanie odpowiednjtatacii.
5.6.6. Pie¢gnacja nawierzchni i oddanie jej do ruchu
Nawierzchn¢ mozna odda do wytku bezpdrednio po jej wykonaniu.
Nie nalery stosowa srodkoéw odladzajcych przed uptywem 28 dni od daty produkciji.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlixd pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét.
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszcza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stams@w(aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodéad, deklaracje zgodrei, ewentualnie badania materiatow wykonane przestaivcow itp.),
- ewentualnie wykonabadania wiciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robotedéne w punktach 2,
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgadna Dokumentag Projektove i
odpowiednimi ST. Zalecane wastd wtérnego modutu odksztalcenia Ell dla poszczegdh warstw przedstawia Tablica
3.
Tablica 3. Zalecane wartxi wtdrnego modutu odksztatcenia Ell dla poszczegdh warstw.

Przeznaczenie nawierzchni Wtérny modut odksztatcenia Ell w MPa
Podiae Podbudowa
Chodniki, sciezki rowerowe i cigi pieszo-jezdne tylko wyfkowo | 50 80

wykorzystywane przez samochody dostawcze i samgchod
oczyszczania
Ulice osiedlowe, parkingi samochodéw osobowych, kixérych | 80 120
okazjonalnie zatrzymaj sic samochody eirarowe oraz rzadko
uzywane przez samochodyzarowe ulice i place
Ulice osiedlowe, strefy ruchu pieszego z ruchentaleszym, stalg 80 120
uzytkowane parkingi samochodéw osobowych z nielicznym
udzialem samochoddwegiarowych i autobuséw
W przypadku badania zeggczenia podita gruntowego dopuszczae sivykonanie badanie lekkptyta dynamiczia po
uprzednim skorelowaniu wao modutu Evd z wtérnym modutem odksztatcenia EII.
6.4.2. Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétiooraz wymaganych spadkéw poprzecznych i padfah polega na
stwierdzeniu zgodrici z Dokumentagj Projektovs oraz pkt. 5.5 niniejszej ST.
6.4.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtowdci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukchv polega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z DokumentacpProjektows oraz wymaganiami wg pkt. 5.6. niniejszej ST:
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- potfozenie osi w planie — co 100 m i we wszystkich puoktaharakterystycznych; dopuszczalne przesunietiesd
projektowanej do 2 cm.

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowioi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy prayty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.5. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.

6.5.1. Rowndé podtuzna.

Nieréwnaici podhwne nawierzchni mierzone czterometrowaatab 25 m w osi i przy kraydziach oraz w
punktach charakterystycznych lub planografem zgodrBN-68/8931-04 nie powinny przekraéBamm.
6.5.2. Réwndé¢ w przekroju poprzecznym.

Réwna¢ w przekroju poprzecznym (sprawdzonaatgrofilowa z poziomnia i pomiarem przéwitu klinem
cechowanym , przymiarem liniowym lub metatiwelaciji).

Prze&wit miedzy tat a powierzchnj nie powinien by wigkszy niz 8 mm.

6.5.3. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nawierzchni sprawdzone metddelacji powinny by zgodne z DokumentacProjektovy z
tolerancy 0,3%.

6.5.4. Niweleta nawierzchni.

Rzedne wysokéciowe (pomiar instrumentem pomiarowym) co 25 m wi @szy krawedziach oraz we wszystkich
punktach charakterystycznych.

Rdznice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm
;-2cm.

6.5.5. Szeroké¢ nawierzchni.

Szeroké¢ nawierzchni mierzona z egtotliwoscia j.w. nie mae r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej
niz+5 cm.

6.5.6. Gruba¢ podsypki.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm (bieaca kontrola
w 10 punktach dziennej dziatki roboczej).

6.6. Czstotliwosé pomiarow.

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni ztkkdsrukowej, wymienionych w pkt. 6.5.
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych W pk5. byly przeprowadzone nie rzadziej @i
razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charaktgegmnych dla niwelety lub przekroju poprzecznegazowszdzie tam,
gdzie poleci laynier.
7. Obmiar robét.
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@Q,0/ymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchbietonowej kostki brukowej.
8. Odbidr robot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00,%/ymagania ogolne” pkt. 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagirojektova, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, zgdi
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamegitug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj -

- wykonanie podsypki pod nawierzchni

Zasady odbioru tych rob6s skreslone w D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

9. Podstawa ptatndci.

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci. .

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt. 9.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowetpbhowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze.

- oznakowanie robdt,

- przygotowanie podia,

- zakup materiatéw,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie podsypki,

- utozenie i ubicie kostki,

- wypetnienie spoin,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane.

Normy i dokumenty powotane:

1. PN-EN 1338 - Betonowe kostki brukowe. Wymagamietody bada.

2. PN-EN 12620 - Kruszywa do betonu.

-58 -



3. PN-EN 197-1 - Cement. Skiad, wymagania i krgtegodnéci dotyczice cementow powszechnegaytku.

4. PN-EN 13242 - Kruszywa do niezmanych i zwazanych hydraulicznie materialdbw stosowanych w oisietk
budowlanych i budownictwie drogowym .

5. PN-EN 206-1 - Beton. €& |. Wymagania, wigciwosci produkcja i zgodni.

6. PN-EN 1008 - Woda zarobowa do betonu. Specyfikgobierania prébek, badanie i ocena przydainavody
zarobowej do betonu w tym wody odzyskanej z prosgs®dukcji betonu.

7. BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar rédennawierzchni planografem i tat

8. PN-EN 933-8 - Badanie geometrycznych sataosci kruszyw. Czs¢ 8: Ocena zawarfai drobnych czstek. Badanie
wskaznika piaskowego.

9. PN-B-06250 - Beton zwykly.

d) dekoracyjne

D-08.01.01b USTAWIENIE KRAWEZNIKOW | OBRZE ZY BETONOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS& wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z ustawieniem kraanikow i obrzey betonowych wraz z wykonaniem taw przy inwestyejizebudowa
chodnika w celu zapewnienia dojazdu do obstugi 3taldni kanalizacji sanitarnej ul. Nadbzrej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainiealizaciji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem i
odbiorem ustawienia kraydmikow i obrzey betonowych na tawach betonowych.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczoayoddzielenia powierzchni znajdaych s¢ na tym
samym poziomie lub na zdych poziomach stosowany: a) w celu ograniczarbawyznaczania granicy rzeczywistej lub
wizualnej, b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lwbpokczeniu z innymi krawznikami, ¢) jako oddzielenie portzy
powierzchniami poddanymi #@ym rodzajom ruchu drogowego.
1.4.2. Obrzee - element budowlany, oddzielay nawierzchnie chodnikéw i 6w pieszych od terenéw nie
przeznaczonych do komunikacji.
1.4.3.Wymiar nominalny — wymiar kragznika okrelony w celu jego wykonania, ktéremu powinien odpad& wymiar
rzeczywisty w okréonych granicach dopuszczalnych odchytek.
1.4.4. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne"[1}t k4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6Jagpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektove

Materiaty do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej3ib
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikdéw i obrzey na fawach mzna stosowé&nastpujace materiaty:
— krawezniki betonowe,
— obrzera betonowe,
— piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
— Wodk,
— materialy do wykonania tawy.
2.2.3.Krawezniki i obrzeza betonowe
Krawezniki najazdowe: 15x22
Oporniki betonowe: 12x25
Obrzeza betonowe: 8x30
2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kyankow i obrzery

Wymagania techniczne stawiane keamikom i obrzéom betonowym okrda PN-EN 1340 [5] w sposob
przedstawiony w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec kreimika i obrzea betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do stos@amanvarunkach

kontaktu z sal odladzagca w warunkach mrozu

1)

2Nt

mi

Lp. | Cecha | Zacznik | Wymagania
1 Ksztalt i wymiary
1.1 | Wartgci dopuszczalnych od-C Dlugaié: £ 1%,> 4 mm i< 10 mm
chytek od wymiarébw nomi Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
nalnych, z dokladrizia do - dla powierzchni: + 3% 3 mm,< 5 mm,
milimetra - dla innych cgéci: £ 5%,> 3 mm,< 10 mm
1.2 | Dopuszczalne  odchylki odC
ptaskdci i prostoliniowdgci, dla
diugcici pomiarowej
300 mm +1,5mm
400 mm +2,0 mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odpornéé na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0 kg/ni, przy
rozmraanie z udzialem soli czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/m
odladzajcych
2.2 | Nasikliwos¢ E Warta¢ srednia dla kadego krawznika nie wiksza nk 5,0%
2.3 | Wytrzymaitd¢ na zginanie F Klasa Charakterystycznad§apojedynczy
wytrz. wytrzymatdé, MPa wynik, MPa
250>4,0
24 | Trwald¢ ze wzgédu na|F Krawezniki maja zadawalajca trwatos¢ (wytrzymata¢) jesli
wytrzymatasé spetione & wymagania pktu 2.2 oraz poddawanensrmalnej
konserwaciji
2.5 | Odpornéc nascieranie GiH Odporrid przy pomiarze na tarczy
Klasa | szerokiej sciernej,| Bohmego,
odpor-| wg zat. G normy 4 wg zal. H normy — badani
nosci | badanie alternatywne
podstawowe
1 Nie okréla si Nie okrala si
2.6 | Odporné na palizg/ I a)jesli gérna powierzchnia kragznika nie byta szlifowana i/luk
poslizgnigcie polerowana — zadawaigja odpornéc,
b)jesli wyjatkowo wymaga si podania wartéci odporngci na
paslizg/poslizgnigcie — naley zadekla-row& minimalm jej
wartos¢ pomierzom wg zal. | normy (wahadtowym przyydem
do badania tarcia),
c)trwatos¢ odporndci na palizg/poslizgniecie w nor-malnych
warunkach w#ytkowania krawznika jest zada-walaga przez
caly okres wytkowania, pod warunkiem waiwego
utrzymywania i gdy na znacznejeszi nie zostalo odstonie
kruszywo podlegafe intensyw-nemu polerowaniu.
3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyghd J apowierzchnia krawznika nie powinna mierys i odpryskéow,
b)nie dopuszcza si rozwarstwi@ w  kraweznikach
dwuwarstwowych
c)ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne
3.2 | Tekstura J &rawezniki z powierzchmi o specjalnej teksturze — produce
powinien okréli¢ rodzaj tekstury,
b)tekstura powinna kyporéwnana z prébkami dostarczony
przez producenta, zatwierdzonymi przez odhiprc
c)réznice w jednolitdci tekstury, spowodowane nieuniknionyri
zmianami we wiéciwosci surowcow i warunkow twardnienia,
nie g uwazane za istotne
3.3 | Zabarwienie J dprwiona mae by warstwascieralna lub caty element,

b)zabarwienie powinno Iy poréwnane z prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi 2
odbiore,

c)réznice w  jednolitéci  zabarwienia, spowodowar

nieuniknionymi zmianami wikgiwosci surowcéw lub warunkow

dojrzewania betonu, nig siwazane za istotne

W przypadku zastosowrana powierzchniach innych miprzewidziano w tablicy 1 (np. przy nawierzchniach
wewretrznych, nie narsmnych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec kradmikéw naley odpowiednio
dostosowé do ustalé PN-EN 1340 [5].
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2.2.3.3. Skladowanie kragnikow i obrzey

Krawgzniki i obrzeza betonowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wediug
typow, rodzajow, ksztattéw, cech fizycznych i memicanych, wielkdci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe natey ukltad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyalymiarach: grub
2,5 cm, szeroki 5 cm, diugéci min. 5 cm wgkszej od szerokii kraweznika.
2.2.4.Materialy na podsypki do zapraw

Nalezy stosowd nastpujace materiaty:

a) na podsypkcementowo-piaskoyi do zapraw

— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spefoéjo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113 [10],
cementu 32,5 spetnigiego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 emsdadapcej wymaganiom PN-88/B-32250
[11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na bugd@ewinno
odbywa sie na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przybezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materigkamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnoétagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.2.5. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod kraginik i brzeze naley stosowa, dla:

a) tawy betonowej — beton klasy C12/15 wg PN-EN 2(&]1

3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pk} 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowe;j,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigiélie” [1] pkt 4.
4.2. Transport kraweznikéw i obrzezy

Krawgzniki i obrzeza betonowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki i obrzeza betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy.

Krawezniki i obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczenieg isuszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystaywaza sciany srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej
warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiat®@odczas transportu kruszywa powinny laabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas: zalewows nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odhiywia w warunkach
zabezpieczagych przed uszkodzeniemtmow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania robét powinien ¢bygodny z dokumentagj projektova i ST. W przypadku braku
wystarczagcych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjhgmdanych w
zahcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
7. roboty przygotowawcze,

8. wykonanie tawy,

9. ustawienie krawznikow,
10. wypetnienie spoin,

11. roboty wykaczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do rob6t naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkawsh Inzyniera:
— ustal¢ lokalizacg robét,

— ustal¢ dane niezédne do szczeg6towego wytyczenia robot oraz ustaldainych wysokiciowych,
— usuryé przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drégrodze itd.

— ustal¢ materiaty niezbdne do wykonania robét,

— okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robét.

5.4. Wykonanie tawy

5.4.1.Koryto pod tave

Wymiary wykopu, stanowcego koryto pod faw powinny odpowiada wymiarom fawy w planie z
uwzglednieniem w szerokei dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
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Wskanik zag;szczenia dna wykonanego koryta poddgwwinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.
5.4.2 tawa betonowa

tawe betonow z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton réezielony w szalowaniu lub bezgmdnio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa® zgodnie z wymaganiami PN-63/B-
06251 [7], przy czym nahy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemas zalewovs.
5.5. Ustawienie kraveznikOw i obrzezy betonowych
5.5.1.Zasady ustawiania kraxnikéw i obrzery

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno Wyzgodne z ustaleniami dokumentaciji
projektowej,

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna byo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.
5.5.3.Ustawienie krawznikOw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsha podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubgi 3 do 5 cm po zagzczeniu.
5.6. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektowa i ST. Do robét wykéczeniowych naley prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie elementéw czasowo ustyth,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliig pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@aw(certyfikaty
zgodndci, deklaracje zgodrei, ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawtg)y
— ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robdtedéine w pkcie 2 (tablicy
1),
— sprawdzé cechy zewstrzne krawgznikow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaiynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygHu zewrtrznego krawznikow naley przeprowadzi na podstawie oglizin elementu przez pomiar i
ocere uszkodzé wyskpujacych na powierzchniach i kr@dziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy taleniami
PN-EN 1340 [5].
Badania pozostalych materiatow stosowanych przzwiahiu krawgznikdw betonowych powinny obejmowavtasciwosci,
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podtaa powinno by zgodne z pkt 5.4.1.
6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaj
a) zgodné¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z dokumentggiojektova.

Profil podtwny gérnej powierzchni fawy powinien bygodny z projektowanniwelet,. Dopuszczalne odchylenia
mog wynost + 1 cm na kade 100 m tawy,
b) wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzé w dwédch dowolnie wybranych punktach naz#t@a 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:

- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowanej,
c) réwna¢ gérnej powierzchni taw.

Réwna¢ gbrnej powierzchni tawy sprawdzae sirzez przytéenie w dwéch punktach, nade 100 m tawy,
trzymetrowej taty. Przavit pomicdzy gorm powierzchri tawy i przytazom tata nie mae przekraczal cm,
d) zagszczenie taw z kruszyw.

Zagszczenie faw badaesiv dwéch przekrojach na kde 100 m. Ltawy zeéwiru lub piasku nie magwykazywa
$ladu uradzenia zagszczajcego.

tawy z tlucznia, badane pralbvyjecia poszczeg6lnych ziarn tlucznia, nie powinny paavna wygcie ziarna z
tawy,
e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamddgerunku nie mge przekracz&+ 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.
6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kregmikdw

Przy ustawianiu kragznikobw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikobw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade 100 m
ustawionego krawznika,
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b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyraywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,
c) rownas¢ gornej powierzchni kragznikOw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach na ide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy goérra powierzchn kraweznika i przytazom tata nie mae
przekracza 1l cm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego krasmnika.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania og6ine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod faay
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.
Odbidr tych rob6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-M-00.00.00 ,\agania ogdlne” [1] oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkk 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena ustawienia 1 m krawnika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podiam,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy z wykonaniem szalunku,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikOw i obrzery wedtug wymaga dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji teatmiej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.
9.3. Sposab rozliczenia robdt tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania robdt olglenych niniejsa ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania robét podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigemu i
Sa usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzysgce, ktore s niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameath6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchbetonu cementowego

10.2. Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. &z 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodwod dotyczce cementu
powszechnegoaytku

4, PN-EN 206-1:2003 Beton. &£ 1: Wymagania, wkkiwosci, produkcja i zgodna

5. PN-EN 1340:2004 i Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN 1340:2004/AC

6. PN-88/B-06250 Beton zwykty

7. PN-63/B-06251 Roboty betonowgeilbetowe

8. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa uralhe do nawierzchni drogowychZwir i
mieszanka

9. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywodamdo nawierzchni drogowych

10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurzne do nawierzchni drogowych. Piasek

11. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétoi zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

10.3. Inne dokumenty
13. Katalog szczegétéw drogowych ulic, placow ikgav miejskich, Centrum Techniki Budownictwa Komumeagjo,
Warszawa 1987
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D —08.02.01a REMONT CASTKOWY CHODNIKA ZPtYT BETONOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tectaniej (ST) s wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem remontuastkowego chodnika z ptyt betonowych przy inwestigiizebudowa chodnika w celu
zapewnienia dojazdu do obstugi 2-ch studni kangjizanitarnej ul. Nadbrzeej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obazmijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem i

odbiorem remontu eatkowego chodnika z ptyt betonowych, wykonanegy pirogach, ulicach i placach.
Po uzyskaniu zgody myniera, ustalenia zawarte w niniejszej STzmep stosowéado napraw na wkszej powierzchni i
remont castkowy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Piyty chodnikowe betonowe - wyroby betonowe o spiwementowym, stanowde prefabrykowane elementy
konstrukcyjne nawierzchni chodnikéw.
1.4.2.Chodnik z ptyt betonowych - wydzielona i umocnige@wierzchnia drogi, ulicy, lub placu, przeznaczaitea ruchu
pieszego, wykonana z chodnikowych ptyt betonowych.
1.4.3.Spoina - odsip pomkdzy przylegajcymi ptytami wypetniony okrdonym materialem wypetiagym.
1.4.4.Remont castkowy - naprawa pojedynczych uszkotlzéodnika z ptyt betonowych o powierzchni do okbit’.
1.4.5. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [&[.4.
1.5. OgoIne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[Bgpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, palav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoine” [8] pkt 2.

2.2. Wymagania dotycace materiatéw do remontu castkowego chodnika z ptyt betonowych
2.2.1.Piyty chodnikowe

Do remontu castkowego chodnika natg uzy¢:

— piyty chodnikowe otrzymane z rozbidrki istnieggo chodnika, nadgje st do ponownego wbudowania,
— nowe piyty chodnikowe, odpowiadae wymaganiom BN-80/6775/03/03 [6], jako materizdipetniajcy, tego samego
gatunku, ksztattu i wymiarow jak ptyty w rozebrangimodniku.
2.2.2.Materiaty na podsypki do wypetnienia spoin w chodniku
Wymagania dotycce materiatéw podano w ST 05.03.23a.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” ji&} 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawjélie” [8] pkt 4.
4.2, Transport materiatobw wymaganych do remontu cgstkowego chodnika z ptyt betonowych

Transportu ptyt chodnikowych do remontwstkowego chodnika, powinien zapewmiostarczenie materiatow w
nienaruszonym stanie.

Transport cementu powinierggiddbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [5].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiat®odczas transportu kruszywa powinny labezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” [8] pkt 5.
5.2. Uszkodzenia chodnika z ptyt betonowych, podlagce remontowi castkowemu
Remontowi castkowemu podlegajuszkodzenia chodnika, obejmog:

- zapadngcia i wyboje fragmentéw chodnika,
— osiadanie chodnika w miejscu przekopéw (np. poipeemiu uradzen podziemnych), wadliwej jakcoi podiaza lub
podbudowy, niewlgciwego odwodnienia,
- nieréwndaci chodnika z powodu przechylenia giyt,
— piyty pekniete, potamane i uszkodzone,
- inne uszkodzenia, deformage chodnik w spos6b odbiegay od jego prawidtowego stanu.
5.3. Zasady wykonywania remontu cgstkowego
Wykonanie remontu @atkowego chodnika z ptyt betonowych obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
- wyznaczenie powierzchni remontusikowego,
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— rozebranie uszkodzonego chodnika z oczyszczenpaadrtowaniem materiatu uzyskanego z rozbiérki,

- ew. napraw podbudowy lub podtma gruntowego,

2. ulozenie nawierzchni

— spulchnienie i ewentualne uzupetnienie podsypkskoavej wraz z ubiciem wzeglinie wymiar podsypki cementowo-
piaskowej wraz z jej przygotowaniem,

— ulozenie nowego chodnika z ptyt betonowych z wypehdenspoin,

— pielegnacg chodnika.

5.4. Roboty przygotowawcze

5.4.1.Wyznaczenie powierzchni remontuastkowego

Powierzchnia przeznaczona do wykonania remonistikawego powinna obejmowacaty obszar uszkodzonej
nawierzchni oraz ¢%¢ do niego przylegaga w celu tatwiejszego powkania nawierzchni naprawianej z istaim.

Przy wyznaczaniu powierzchni remontu rglewzgkdni¢ potrzeby prowadzenia ruchu pieszego, decaydsi w
okreslonych przypadkach na remont np. na potowie szeémlahodnika.

Powierzchni przeznaczando wykonania remontu ggtkowego akceptuje kynier.
5.4.2.Rozebranie uszkodzonego chodnika z oczyszczenpasartowaniem uzyskanego materiatu

Przy chodniku utsonym na podsypce piaskowej i spoinach wypetniorpielskiem rozbior nawierzchni ména
przeprowadd recznie przy pomocy prostych nadzi pomocniczych.

Rozbidrle chodnika utaonego na podsypce cementowo-piaskowej i spoinageiipnych zaprascementowo-
piaskows przeprowadza sizwykle dagami stalowymi, uzyskdg znacznie mniej materialu do ponownegyaia niz w
przypadku poprzednim.

Stwardniad stap podsypk cementowo-piaskoavusuwa si catkowicie, po jej rozdrobnieniu na fragmenty.
Natomiast star podsypk piaskow, w zalenosci od jej stanu, albo pozostawia,siwvzgkdnie usuwa si zanieczyszczen
gorm jej warstve.

Piyty chodnikowe otrzymane z rozbidrki, nagag si¢ do ponownego wbudowania, nafedoktadnie oczicic,
posortowa i skladow& w miejscach nie kolidggych z wykonywaniem robot.
5.4.3.Naprawa podbudowy lub podia gruntowego

Po usuniciu ptyt chodnikowych i ew. podsypki sprawdza stan podbudowy i podi@a gruntowego. 3& sa one
uszkodzone, naky zbad& przyczyny uszkodzenia i usainje w sposob wikxiwy dla rodzaju konstrukcji nawierzchni.
Spos6b naprawy zaproponuje Wykonawca, przedstaj@po akceptacji layniera.

W przypadkach potrzeby przeprowadzenia doego wyrdwnania podbudowy na niewielkiej powierzannzna,
po akceptacji Inyniera, wyréwna ja chudym betonem o zawast np. od 160 do 180 kg cementu na 3batonu.
5.4.4.Utozenie chodnika z ptyt betonowych
Ksztatt, wymiary i odcié ptyt oraz ich uklad powinny ldyidentyczne ze stanem przed przebugloldo remontowanej
nawierzchni naley uzy¢, w najwikszym zakresie, ptyty otrzymane z rozbiérki, nadajst do ponownego wbudowania.
Nowy uzupetniany materiat powinien dyego samego gatunku co stary.

Roboty nawierzchniowe na podsypce cementowo-piaskzaleca si wykonywa przy temperaturze otoczenia
nie nizszej ni +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §& w ciagu dnia temperatura utrzymuje sy granicach od
0°C do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneasprzymrozki chodnik nalg zabezpieczy materiatami o zlym
przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, pafp.). Chodnik na podsypce piaskowej zaleca wykonywa w
dodatnich temperaturach otoczenia.

Podsypk piaskow pod piyty chodnikowe naky albo:

— spulchné, w przypadku pozostawienia jej przy rozbiércepalb
— uzupeiné piaskiem, w przypadku uswgeia zanieczyszczonej gornej warstwy starej podsypki
a nasgpnie ubé.

Podsypk cementowo-piaskoynalezy przygotowa w betoniarce, a naginie rozcieli¢ na podbudowie.

Sposo6b wykonania podsypki zaleca gizeprowaddi zgodnie z wymaganiami ST D-08.02.01 [9] i BN-6488
01 [7].

Rownag¢ chodnika sprawdzacstata, zachowujc wiasciwy profil podtuzny i poprzeczny otaczajej powierzchni
piyt chodnikowych.

Szeroké¢ spoin pomidzy betonowymi ptytami chodnikowymi nale zachowa taka sam, jaka wysgpuje w
otaczajcej starej powierzchni chodnika.

Spoiny wypetnia si takim samym materiatem, jaki wygpbwat przed remontem, tj.:

a) piaskiem, spetniapym wymagania pktu 2.2.2,g§enawierzchnia jest na podsypce piaskowej,
b) zapraw cementowo-piaskoay spetniagca wymagania pktu 2.2.2, §& nawierzchnia jest na podsypce cementowo-
piaskowe;.

Sposo6b wypetnienia spoin zaleca gizeprowadi zgodnie z wymaganiami ST D-08.02.01 [9].

Chac ograniczy¢ okres zamykania ruchu przy remoncie nawierzchriznma wywa¢ cementu o wysokiej
wytrzymataici wczesnej wg PN-EN 197-1:2002 [1]do podsypki cetoeo-piaskowej i wypetnienia spoin zapraw
cementowo-piaskoxyv

Chodnik na podsypce cementowo-piaskowej ze spoimapetnionymi zapraw cementowo-piaskoyy po jego
wykonaniu naley pielkegnowa przez przykrycie warstywwilgotnego piasku i utrzymywanie go w stanie wilygm przez 7
do 10 dni w przypadku cementu o normalnej wytrzyseit wczesnej i 3 dni w przypadku cementu o wysokiej
wytrzymatasci wczesnej.

Remontowany chodnik mioa odda do wytku:

— bezpdrednio po jego wykonaniu, w przypadku podsypki kiagej i spoin wypetnionych piaskiem,
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- po 3 dniach, w przypadku zastosowania cementu ookigjs wytrzymaldci wczesnej do podsypki cementowo-
piaskowej i wypetnienia spoin zaprawementowo-piaskoay
— po 10 dniach, w przypadku zastosowania cementurmalnej wytrzymatéci wczesnej do podsypki i wypetnienia spoin
jak wyzej.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblj@ pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien uzy&ka
- certyfikaty zgodnéci lub deklaracje zgodioi dostawcy oraz ewentualne wyniki badeech charakterystycznych, w
przypadkuwzadania ich przez kyniera,
— ew. badania wigiwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. olome w pkcie 2.2.2, ktére buslawatpliwosci
Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie remontugstkowego chodnika podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie roboét

Lp. | Wyszczegdlnienie robot €atotliwos¢ | Wartcsci dopuszczalne
bada
1 Wyznaczenie  powierzchni remonti raz Tylko niezhdna
czastkowego powierzchnia
2 Roboty rozbiérkowe chodnika i materjatraz Akceptacja tylko phyt
odzyskany z rozbiérki nieuszkodzonych
Ew. remont Z
3 Podbudowa i podie gruntowe Ocena cigla |dokladngcia powierzchn
+1cm
4 Podsypka Ocenaagjta | Odchytka grubéci + 1 cm

5 Utozenie plyt (rodzaj, ksztait, wymiaryOcena cigta | Wg pktu 5.4.4
odcienr, uktad ut@enia)

6 Rowna¢  nawierzchni  w  profily Wg pktu 5.4.4
podiuznym i poprzecznym Ocena cigla |Przewity migdzy tah a
powierzchm do 8 mm
7 Wypetienie spoin i szczellOcena cigta | Wg pktu 5.4.4

w nawierzchni

6.4. Badania wykonanych rob6t
Po zakaczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanego remontu gztkowego, w zakresie: jednorodieowygladu, ksztattu i wymiarow phyt,
prawidtowaici uktadu ptyt i odcieni, ktére powinny byednakowe z otaczgja powierzchm chodnika,
— prawidtowad¢ wypetnienia spoin oraz brake@n, wykruszé, deformacji w chodniku,
- poprawnd¢ profilu podiwnego i poprzecznego, nawijacego do otaczagej powierzchni i umdiwiajacego spltyw
powierzchniowy waéd.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [8] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego remontustkowego chodnika z plyt betonowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét
Og6blne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” [8] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektowa, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefitug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty rozbiérkowe chodnika istnigjego,
- remont podbudowy i podia gruntowego,
— wykonanie podsypki pod nowy chodnik.
Odbiér tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogélne” [8] oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” &} 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 iremontu czstkowego chodnika z ptyt betonowych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
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— ew. przygotowanie i remont pocia,

- dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie rob6t rozbiérkowych,

- wykonanie podsypki,

— utozenie ptyt chodnikowych,

— wypetnienie spoin w nawierzchni,

— pielegnacg nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.

Cena wykonania 1 mremontu czstkowego chodnika nie obejmuje ew. weystjacych robét towarzysgych (jak:

obramowanie, kragezniki, $cieki), ktére powinny b§ ujete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktérychreakjest

okreslony przez odpowiednie ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

1. PN-EN 197-1:2002Cement - Cgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodito dotyczace cementu powszechnego
uzytku

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaaamdo nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairghe do nawierzchni drogowych; piasek

4. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do béwnzapraw

10.2. Brarzowe Normy

5. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

6. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i teiek
tramwajowych. Piyty chodnikowe

7. BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warutdchniczne wykonania i odbioru

10.3. Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)

8. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne

9. D-08.02.01 Chodnik z ptyt chodnikowych betonofwvyc

D —10.10.01m REKULTYWACJA GRUNTOW PRZYDROZNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sm wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiazanych z rekultywagj gruntow przydranych przy inwestycji Przebudowa chodnika w celuexapienia dojazdu do
obstugi 2-ch studni kanalizacji sanitarnej ul. Nembnej w Gizycku
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obggmijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zeanych z wykonaniem i
odbiorem rekultywacji terenu (gruntdw przydnych), naleacej do robét wykaczeniowych, wykonywanych po
zakaczeniu przebudowy drogi.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.4.Rekultywacja gruntdw — nadanie lub przywrdcenie ngwm zdegradowanym lub zdewastowanym wéito
uzytkowych lub przyrodniczych przez viliwe uksztaltowanie rzéy terenu i poprawienie wdaiwosci fizycznych i
chemicznych.
1.4.5.Grunt (teren) zdegradowany — grunt, ktérego rokikm léna warté¢ uzytkowa zmalata wskutek niekorzystnych
zmian wsérodowisku, jak dziatalnizi budowlanej, przemystowej, rolniczej itp. lub wriku pogorszenia siwarunkéw
przyrodniczych.
1.4.6.Grunt (teren) zdewastowany — grunt, ktéry utraatkowicie wartg¢ rolnicza lub lesna.
1.4.4. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [kt .4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|agpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pwdav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdélne” [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektova
Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej$Ib
2.2.2.Rodzaje materiatéw stosowanych przy rekultywaajingdéw

Materiatami stosowanymi przy rekultywacji gruntpweydraznych ;:
— ziemia urodzajna,
— nasiona traw,
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— grunt nasypowy
2.2.3.Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinn& lilgotna
i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczys#aaaecych.

Zaleca si, aby do robo6t rekultywacyjnych, w napkszym stopniu, wykorzystywamiejscows ziemi urodzajm.
zdjeta z pasa robét ziemnych i skladowam spos6b zabezpieczony przed zanieczyszczeniaryinob

W przypadkach wtpliwych, Inzynier mae zlect wykonanie badaw celu stwierdzeniaze ziemia urodzajna
odpowiada nagpujacym kryteriom:
a) optymalny skfad granulometryczny

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 +18%,
- frakcja pylasta (0,002 + 0,05 mm) 20 + 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 + 2,0 mm) 45 + 70%,
b) zawarté¢ fosforu (ROs) > 20 mg/r,
c) zawarté¢ potasu (KO) > 30 mg/rhy
d) kwasowd¢ (pH) >5,5.

2.2.4.Nasiona traw
Wybor gatunku traw naky dostosowa do warunkéw miejscowych, tj. do rodzaju glebyapstia jej zawilgocenia.
Najlepiej nadaj sie do tego celu specjalne mieszanki traw wieloletrdadgstym i drobnym ukorzenieniu i gwarantowanej
jakascei.
Gotowa mieszanka traw powinna ieznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasdolnag¢ kietkowania i
numer normy, ktérej wymaganiom odpowiada.
Nasiona traw naf przechowywa w oryginalnych opakowaniach dostawcy, w miejscastichych, nie
naraonych na uszkodzenia.
2.2.5.Grunt nasypwy
Grunt przydatny do budowy nasyp6w zaakceptowangzirzyniera
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pk} 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaZaie mazliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robaét, jak:
a) przy robotach rekultywacyjnych
- ptugi, brony, kultywatory, do ewentualnego spulemia gruntéw,
- zgarniarki, spycharki, rowniarki do wyrownania tene
- walce gtadkie, ogumione, ew. wibracyjne lub plytaxegzszczarki wibracyjne, ew. waly kolczatki, waty gtaelk
- przewane zbiorniki na woe, wyposaone w uradzenia do rozpryskiwania wody.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjaptoducentéw lub
propozycji Wykonawcy i powinien ldyzaakceptowany przeziyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaméle” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Materialy stosowane do rekultywacji oma przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmhmgateriatami. Nasiona traw i nawozy mineralne
nalezy chront przed zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot
Spos6b wykonania robét powinien dbygodny z dokumentagjprojektovs i ST. W przypadku braku wystarczeych
danych mana korzystéa z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfnpodanych w zajczniku.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
12. roboty przygotowawcze,
13. rekultywaqg terenu,
14. roboty wykaczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkaw=n Inzyniera:
— ustalic lokalizacg terenu robét,
— przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdtowego wytyczenia robét oraz ustaldanych
wysokasciowych,
— wykona prace udogpniajace teren robét.
Zaleca st korzystanie z ustabeST D-01.00.00 [2] w zakresie nieztnym do wykonania robét przygotowawczych.
5.5. Rekultywacja terenu
5.5.1.Czynndci przy rekultywacji
Przy rekultywacji terenu magvystpowa nastpujace czynnéci:
— oczyszczenie terenu,
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— wyroéwnanie terenu lub jego spulchnienie,
— roztozenie warstwy gruntu nasypowego

— roziozenie warstwy ziemi urodzajnej,

— obsianie terenu,

— pielggnacja obsianego terenu.
5.5.2.0czyszczenie terenu

Teren, przed rekultywagj powinien by oczyszczony z wszelkich zanieczyszcpak:
— kamienie, gruz, odpadki kamienne,

— czesci roslinnosci do gkbokasci okoto 60 cm poriiej projektowanego poziomu terenu,

— inne zanieczyszczenia oklene przez layniera.

Usunkte zanieczyszczenia powinny dgktadowane tymczasowo w pryzmach, a ¢@ase wywiezione przez Wykonawc
w miejsce ustalone przezzmiera.

5.5.3.Wyréwnanie terenu lub jego spulchnienie

Jeili dokumentacja projektowa nie przewiduje inactejteren pod rekultywagjnalezy wyréwna (wyprofilowat)
lub spulchng.

Po usuniciu z powierzchni wszelkich zanieczyszizealery sprawdzé czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja
uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanychedmych projektowanych. Zaleca ¢siaby rzdne terenu, przed
profilowaniem, byly o co najmniej 3 cm vgze ni rzedne projektowane. ¢ wystgpuja zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, to nale spulchné podiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Iyniera, dowigc
dodatkowy grunt spehiagy wymagania dokumentacji projektowej, w éibd koniecznej do uzyskania nieginych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wymaganego wskaika zagszczenia. Do
profilowania mana stosowé réwniarki lub inny sprat zaakceptowany przez Ayniera. Po profilowaniu terenu nale
przystpi¢ do jego zagszczenia, ktore zalecazsvykona walcami wibracyjnymi lub zagzczarkami wibracyjnymi.

W miejscach istniagego terenu, gdzie nie przewiduje g¢go wyrdwnania lecz wykzne spulchnienie gruntu,
mozna tego dokortaprzy wyciu przede wszystkim spg rolniczego, jak ptugi, brony talerzowe, kultywst itp. Do
wstepnego spulchnienia i ewentualnegogdciowego mieszania gruntow mme stosowé ptugi (np. jednoskibowe lub
wieloskibowe); tejsze grunty mina spulchnié bez uycia ptugdw zwykd brom rolnicza z ram, przegubow. Zadaniem
takiej brony jest rozbicie bryt, lgcych na gruncie, ptytkie spulchnienie oraz wyréwagrowierzchni. Do rozdrobnienia i
mieszania skfadnikéw gruntu mma wyé kultywatora i brony talerzowej, przyczepionych dmagnika. Do zwikania
mieszanki gruntowej mima stosowébeczkowozy, a do zagzczania — walce.
5.5.4.Rozlazenie warstwy ziemi urodzajnej

Do robét rekultywacyjnych mima stosowéaziemie urodzajna;

— zdjeta z pasa rob6t ziemnych oraz z innych miejsc dergich w dokumentacji projektowej, w czasie budaggi,

— dowieziory spoza terenu robét drogowych.

Ziemia urodzajna powinna odpowidgdaymaganiom pktu 2.2.3.

Przy dowaeniu ziemi urodzajnej, ktéra zwykle jest sktadowamaregularnych pryzmach, nale zwracé uwag: aby
pobierany materiat nie byt zanieczyszczony.

Ziemie urodzajm nalezy roztozy¢ rowm warstwa grubaci ustalonej w dokumentacji projektowej lub ST (&hey20+30
cm).

W przypadku braku wymaganychedei organicznych w ziemi urodzajnej najewprowadzt do niej nawdz mineralny,
odpowiadajcy wymaganiom pktu 2.2.5. Wprowadzenie nawozumaodokona wysiewem, rozpyleniem lub rozrzutem z
zapewnieniem réwnomierdo roziazenia ustalonej iléci nawozu. Nagpnie naley wymieszé ziemi urodzajm z
nawozem, najlepiej za pompbron, kultywatoréw lub ptugdéw. Najbardziej rownamie wymieszanie uzyskujesgirzy
uzyciu narzdzi zbatych i topatkowych, mniej rGwnomierne — za pomtalerzowych, a nierbwnomierne — za pomoc
ptugow.

Roztazona warstwe ziemi urodzajnej naly wyrowna (zagrabt) i lekko zagsci¢ za pomog walca, a na mniejszych
obszarach —cznie.

5.5.5.0bsianie rekultywowanego terenu

Obsianie roztéonej warstwy ziemi urodzajnej (po jej ewentualnyawnzeniu) polega na:

— wykonaniu wysiewugcznie lub siewnikiem (rdowym lub rozrzutowym) w iléci od 1 do 4 kg na 100%chybaze ST
przewiduje inaczej,

— przykryciu nasion, przez przemieszanie z ziegnabiami lub walem kolczagk

— watowaniu lekkim walem, w celu ostatecznego wyromma stworzenia dobrych warunkéw do padtsinia wody;
jezeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego.

Zaleca st aby siew byt dokonany w dni bezwietrzne. Najlepszkresem siania jest okres wiosenny,zgdgwierzchnia
jest wilgotna, co stwarza dogodne warunki do wegeteaw. Najp&niejszym okresem obsiewania jest potowa énze
5.5.6.Piekgnacja obsianego terenu

Najwazniejsze zabiegi w piegnacji obsianego rekultywowanego terenu obegmuj
— uzupetnienie zasiewu w miejscach uszkddpewierzchniowych oraz w miejscach, gdzie wegetagjanie przygta
(zwykle po pierwszym sezonie),

— koszenie trawy, w okresach gdy trawaagai wysoké¢ 10+12 cm,

— ewentualne usuwanie chwastéw lub okresowe ueanie, jéli teren rekultywowany tego wymaga.

Przy piekgnacji obsianego terenu zalecalsdrzyst& z postanowig ST D-09.01.01 [8].

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektova i ST. Do robét wykéaczeniowych nale prace
zwiazane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istoyeh warunkow terenowych, takie jak:
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— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth, np. parkanéw, ogrodizép.,
- niezlgdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitrmosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. OglIne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliig pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w(aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodéa, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawyy
- ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkcie 2.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie rob6t
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. | WyszczegOdlnienie robot €ztotliwos¢ | Wartasci dopuszczalne
bada
Lokalizacja i zgodn& granic terend Wg pktu 5 i dokumentacji
1 . L lraz . .
robét z dokumentagijprojektove projektowej
2 Roboty rozhiérkowe Ocenaaglta | Wg pktu 5.4
3 Rekultywacja terenu Ocenagla | Wg pktu 5.5
4 Wykonanie robd4t wykiczeniowych Ocenagita | Wg pktu 5.6

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej rekultywacji terenayziraznego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektowa, ST i wymaganiami liyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedham ® daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk} 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frekultywaciji terenu obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow i spta,
- ew. roboty rozbiérkowe,
— oczyszczenie i wyréwnanie terenu,
— dostarczenie ziemi urodzajnej,
— wykonanie rekultywaciji terenu wedtug wymagdokumentacji projektowej, ST i specyfikacji teatune;j,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
9.3. Sposab rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania rob6t olglenych niniejsa ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania robét podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigjemu i
sa usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzysge, ktore s niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczamealhét tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdélne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-01.02.01 Usuncie drzew i krzakow (podspecyfikacja w ST D-01.@0[2])

4, D-01.02.01a Ochrona istrieych drzew w okresie budowy drogi

5. D-01.02.03 Wyburzenie obiektéw budowlanych (mettyfikacja w ST D-01.00.00 [2])

6. D-01.02.04 Rozbidérka elementéw drég, ogradzerzepustow (podspecyfikacja w ST D-01.00.00
[2])

7. D-02.00.00 Roboty ziemne

8 D-09.01.01 Ziele drogowa

10.2. Inne dokumenty
9. Zasady ochrongyrodowiska w drogownictwie. Dziat 13. Ochrona glalpraw w otoczeniu drég. Generalna Dyrekcja
Drog Publicznych, Warszawa 2002 r.
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