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OPIS TECHNICZNY

do projektu budowlanego dostosowania kubatur osadnikeoffimhdo funkcji retencyjnej.
Zbiornik ktorego dotyczy opracowanie zlokalizowany jest terenie oczyszczalriciekOw

w miejscowdci Bystry, gmina Giycko, na dziatce o numerze ewidencyjnym 266.

Inwestor:
Przedstbiorstwo Wodocigow i Kanalizacji
w Gizycku Sp. z 0.0.
ul. Obwodowa 6
11-500 Gikycko

1.0 Podstawy opracowania
—zlecenie inwestora na opracowanie dokumentacji ,
— mapa nieaktualizowana
- wizja w terenie,

- obowgzujace normy i przepisy.

2.0  Zakres opracowania

Opracowaniem projektowym adip osadnik Imhoffa zlokalizowany na terenie
oczyszczalniciekow w Bystrym. Obiekt olety opracowaniem jest wiasicia PWiK Sp. z o.0.
w Gizycku.

3.0 Istniejacy stan zagospodarowania.

Obiekt przeznaczony do dostosowania do funkcji retengyphekalizowany jest na
terenie oczyszczalniciekdw w miejscowséci Bystry, gmina Giycko, na dzialce o numerze
ewidencyjnym 266. Dziatka zabudowana jest kompleksem kialy | urzadzen niezlgdnych
do prowadzonej dziataldoi. Osadnik Imhoffa, ktérego dotyczy niniejsze opracowani
zlokalizowany jest w zachodniej &zi dziafki.

Dziatka, na ktorej zlokalizowany jest obiekt ma zapewniclogtp do drogi publicznej oraz
wyposaona jest w niezéine media (woda, kanalizacja, energia).

Szczegotow lokalizacje zbiornika Imhoffa pokazano na gaonym planie sytuacyjnym - rys.
Nr AO.



4.0 Opis istniegcego obiektu.

Planuje st dostosowanie zbiornika Imhoffa do funkcji retencyjnejiaihbik Imhoffa jest to
rodzaj monolitycznegaelbetowego, zintegrowanego, dwgéziowego osadnika, shicego do
wytracania zanieczyszcage znajdugcych s w sciekach. Osadnik skladaesiz poziomych
rownolegtych komér przeptywowych, w ktorych zachodzi seéytacja. Komory przeptywowe
(koryta) @ zespolone z dolna ¢gcia zbiornika - tzw. komag osadowy (fermentacyjn). Ksztait
koryt przeptywowych jest w gornej egci prostoktny, a w dolnej tréjlstny. Na dnie koryt
przeptywowych znajduje siszczelina o szerokoi 0,15-0,20m, przestogia od dotu w taki
sposob, aby zapobiec cofaniw gfazow fermentacyjnych. Konstrukcja koryt przeptywowych
oparta jest nascianach zewetrznych zbiornika i dwoch zelbetowych przeponach
wewretrznych gr. 38cm. W przeponach zostat zaprojektowany otwdesztatcie trapezu,
w celu umaliwienia przeptywu osadu. Powrdzy korytami przeptywowymi znajduj Sig
pomosty technologiczne.

Osadnik, ldacy przedmiotem opracowania sktadae st dwoch rownolegtych agoéw
(zbiornikéw) o dlugdéci okoto 29m i szerokéci okoto 9,8m kady. W kazdym ciagu
(zbiorniku) zlokalizowane ssdwa koryta przeptywowe o szerad@ okoto 3,25 m. Zbiornik
catkowicie zagibiony w ziemi. Calkowita gibokas¢ osadnika (licac z gorm komor
przeptywows) wynosi 9,25m. Wokot zbiornikbw (z trzech stron) znajgdugie kanaty
odptywowe - na rysunku oznaczone nr 1,2,3. Wz2gkdnego ze zbiornikéw zlokalizowany jest
kanat technologiczny (zrzutowy) - na rysunku ozaeznr 4.

Obecnie osadnik Imhoffa od dtszego czasu jest wykorzystywany niezgodnie
Z przeznaczeniem, w zwiku z czym zdemontowano wdzenia ldace na wyposzeniu
zbiornika, a zbiornik przykryto pokryciem lekkim z lamimatypu TWS. Kanaty odptywowe,
kanat techniczny oraz pomosty technologiczne rowmpezekryto panelami profilowanymi
z tworzywa sztucznego -typu GRP. Przykrycie kanatow radtewymient ze wzgkdu na zly
stan techniczny istniggych ptyt betonowych.

5.0 Opis prac zwazanych z dostosowaniem osadnika Imhoffa do funkcjetencyjnej.

Dostosowanie osadnika Imhoffa do funkcji retencyjnej ditast z nastpujacych etapdw

robo6t:



1. prace przygotowawcze polegeg na zdjciu pokrycia TWS ze zbiornikéw oraz paneli

typu GRP z pomostow technicznych, kanatéw odptywdwgraz kanatu technicznego.

2. rozbiorka koryt przeptywowych (pgdzenie komory sedymentacyjnej i fermentacyjnej).
3. usuniecie osadu z dna zbiornika.
4. remont i prace naprawcze za@ne z dostosowaniem zbiornika do funkcji reterajyjn

2. Zdemontowanie koryt przeptywowych (padczenie komory sedymentacyjnej

i fermentacyjnej)

Zdemontowanie koryt przeptywowych nagt poprzez ich odeicie, a nasipnie uniesienie
zurawiem (o dopuszczalnym adigu min. 70 ton). Ze wzgldu na rodzaj konstrukcji zaktada
sig, ze koryta zostam odckte od scian zbiornika i przepon pitamigcznymi tarczowymi.
Zastosowano pitygczne ze wzgidu na ich maly gjzar i stosunkowo niewielkie gabaryty, co
umazliwi prace w trudno dosgpnych miejscach.

Koryta przeptywowe & elementem goérnym zbiornika zawieszonym na przegon8pod
koryta przeptywowego znajdujegsokoto 6 m nad dnem zbiornika. W z&ku z tym naley
przed przysipieniem do odcinania wykotatwory w wycinanym elemencie i podwiégjo na
pasach, by zapobiec upadku elementu na dno zb&rRi@& odgiciu danego elementu nale
unies¢ go zurawiem. Schemat pragyrawia i odcinania poszczegoinyche@ koryta zgodny

z rysunkiem nr 7 — schemat pracyawia.

3. Usuniecie osadu z dna zbiornika

Na dnie zbiornika ( w komorach fermentacyjnych) zalega gsezbstaty z czaséw, gdy
obiekt pracowat zgodnie z przeznaczeniem. W azkii z brakiem dogpu do komoér
fermentacyjnych nie mima okrdli¢ ilosci nagromadzonego osadu. Po el komor
przeptywowych naley wybra¢ ze zbiornika zalegagy osad | zagospodarowago

(wywiezienie na miejsce wskazane przez Inwestora).

4. Remont i prace naprawcze zwizane z dostosowaniem zbiornika do funkcji retencyjej

e Przygotowaniescian i dna zbiornika do dalszych prac poprzez oczyszczeodtopa z
mleczka cementowego oraz substancji takich jak np. olejgzdze, i inne zanieczyszczenia

zmniejszajce przyczepn do podiaa, poprzez piaskowanie.



Ze wzgkdu na technologie obiektu nie rmma dokon& oceny stanu technicznego
zbiornikdbw poniej koryt przeptywowych. Zaktada gize 10 % powierzchngcian i dna
zbiornika naley sku¢ (luzne elementy betonu, odspojony nadbeton, beton uszkodzony
korozja itp.). W miejscach gdziedalzie to konieczne naky odstont zbrojenie i podkd sie
pod pety w celu wykonania nowej otuliny. Odstagte zbrojenie przed zalaniem naw
warstwy betonu nalgy oczyszczéa

Naprawa ubytkéw wscianach zbiornika zaprawami naprawczymi opartymi na Sy@iw
cementowym nalecym do grupy zapraw M2 waizacymi bezskurczowo przy obgieniu
dynamicznym oraz cechagymi sk wysoky odporndcia na karbonatyzagj
wodoodpornymi i paroszczelnymi, odpornymi na dziataniezari srodkéw do odladzania
powierzchni oraz zmniejszgjymi gicbokas¢ wnikania CQ. W miejscach gdzie wyspuje
sam beton zalecana zaprawa INDUCRET-BIS 1/6. W ubytkaclziegrbstato odstorte
zbrojenie najpierw nalg zastosowa warstwe szczepn z podiazem. Zalecana zaprawa
INDUCRET-BIS 5/40 po wczmiejszym uyciu INDUCRET-BIS 0/2

Zaktada st,ze w trakcie prac naprawczych mpgojawi¢ si¢ wicksze gkniccia. Naley
dokond ich regeneracji za pomadniekcji cisnieniowej poliuretanowej. Metod ta polega
na wttoczeniu pod énieniem substancji uszczelmagj (zywicy poliuretanowej) przez
uklad nawierconych otworéw. Podczas iniekcji mrasie wypetnienie rys, ¢knieé

I porow. Zaktada siokoto 35 mbdcznego zasklepienia rys.

Po rozbiérce koryt przeptywowych nale wykona pomosty techniczne wsrodku
rozpietosci zbiornika. Konstrukcja pomostu — belki z dwuteownikdvEIR80x91x10x11 ze
stali nierdzewnej. Belki w odlegéai osiowej od siebie -86cm. Belki wsparte co okoto 9,0
m nascianach zewetrznych i istniejcych przeponach wewitrznych. Mocowanie belki do
scian zewrtrznych doczotowo, poprzez kotwy chemiczne. Mocowanie kibeha
istniejacych przeponach wewtrznych ¢elbetowych) poprzez oparcie beZpednio na
przeponie. W celu oparcia belek na przeponie haje sku¢ od gory na wysok& belki-
18cm. W celu zmniejszenia rozposci belki zaprojektowano miecze stalowe z
dwuteownikow IPE 180x91x10x11 ze stali nierdzewnej (wgunjgw technicznych). Na
przedmiotowej belce natg dospawé katownik 40x30x3 do podparcia paneli typ GRP
oraz ktownik 30x30x3 i ptaskownik 80x4mm w celu oparc@kpycia typ TWS.

Po wykonaniu wyej wymienionych napraw caddé konstrukcji naley zabezpieczy

elastycza zapraws uszczelniagjca. Zaprawa powinna Ky odporna na mroz,



promieniowanie UV i starzenie. Zaprawa powinna ze wdglna rodzaj funkcjonowania
zbiornika by odporna na agreschemiczm (klasa ekspozycji XA2). Podie pod zapraw
powinno by w znacznym stopniu rowne, porowate i 0 otwartej strukturRediaze
betonowe przed pokeniem zaprawy powinno By wilgotne. Zalecana jest
dwusktadnikowa elastyczna zaprawa uszczelceaAQUAFIN-2K.

 Sciany podtine zbiornika (korona) oznaczone na rysunku nr (A,B,C,Deiyabkkué od
gory 15+20cm i odtworzé na nowo. Beton C20/25 (B25) zbrojenie stat AllIN (RB500)
Z pretow #10 rozmieszczenie (wg rysunkéw technicznych).

e Kanaly odptywowe wokét zbiornikbw o gbokdsci srednio 1,35m oznaczone nr 1, 2, 3
nalezy naprawé. Wewmntrz kanatow nalgy skt tynki na caldci. Od zewntrz kanaty
nalezy odkopa na 1,0 m gtbokdici i wypiaskowa sciare kanatu.Sciany naley skué od
gory na 15+20cm i wykonanowa nadlewk; zelbetows tak wyprofilowany, by mazna byto
osadzt w niej katowniki 40x40x4 ze stali nierdzewnej, na ktorychdh uktadane ptyty
GRP. Po zbiciu tynkéw i wypiaskowaniu naie dokon& napraw i uzupehd ubytki
zaprawami naprawczymi (metoda taka sama jak w zbiornikagtiNnie caté¢ konstrukciji
nalezy zabezpieczy elastyczin zapravg uszczelniajca -AQUAFIN-2K (jak w przypadku
komory zbiornika Imhoffa).

e Wzdhuz jednego ze zbiornikbw zlokalizowany jest kanat technatagy (na rysunku
zaznaczony nr 4) z dwoma odptywami. e¢Bbkas¢ kanatu technologicznego okoto 2,70m,
glebokas¢ kanatdw odptywowych- okoto 1,55m. Kanal naje naprawé. Wewmntrz
kanatdw naley skt tynki na caldci. Od zewntrz kanaty naley odkop& na 1,0 m
giebokasci i wypiaskowd sciarg kanatu. Dodatkowo nahy uwzgkdnic miejscowe 3
punkty na wykonania wykopu na ggokas¢ 3,0 m, w celu lokalizacji nieszczelda i
naprawy kanatu. Sciany naley skué od gory na 15+20cm i wykomanowa nadlewk
zelbetowy tak wyprofilowara, by mazna byto osadzi w niej katowniki 40x40x4 ze stali
nierdzewnej, na ktérycheola uktadane ptyty GRP. Po zbiciu tynkow i wypiaskowaniu
nalezy dokon& napraw i uzupetdi ubytki zaprawami naprawczymi (metoda taka sama jak
w zbiorniku). Nastpnie cald¢ konstrukcji naley zabezpieczy elastyczn zapravey
uszczelnigjca -AQUAFIN-2K (jak w przypadku komory zbiornika Imffa).

e W Jdcianach poprzecznych zbiornika (przedniej i tylnej) nade koryto przeptywowe
przypadaj cztery otwory odptywowe. &cznie w zbiorniku jest osiem takich otworéw —

natomiast w dwoéch -szesiw@e. Wymiary wszystkich otworéw astakie same- 80 cm



szerokdci i 115 wysokdaci. W otworach znajduj si¢ prowadnice na zastawki- C45x35.
Rozstaw w licu prowadnic-87cm. Istnage prowadnice naky wyku¢. Po wykuciu
prowadnic dokona miejscowych napraw zaprawami naprawczymi. Po wykonanych
naprawach naley osadzt nowe ceowniki C40x35x5x7 ze stali nierdzewnej (wg rysunkow
technicznych).

»  Gruz powstaly w wyniku naprawiania zbiornikow agleutylizowa wg obowazujacych przepisow.

6.0 Projekt organizacji robot rozbiorkowych z wytycznymi wykonania robdt,
uwarunkowaniami organizacyjno-technicznymi oraz inbrmacja BIOZ

1. PROJEKT ORGANIZACJI ROBOT ROZBIORKOWYCH

1.1. Zagospodarowanie terenu rozbiorki

Ogrodzenie i oznakowanie

Strek robot rozbiorkowych naley wygrodzic pasami z folii bialo — czerwonej lub zaporami
drewnianymi ustawionymi na drogach écp i oznakowa tablicami ostrzegawczymi
0 wyskpujacych zagraeniach. Na planie zagospodarowania placu rozbiérki. mtzedono
strek robdt rozbiorkowych. Miejsce czasowego sktadowania odpad rozbiérki obiektow
(ztomu i gruzu) zostanie bezggednio uzgodnione portdzy Wykonawe robot a Inwestorem.

Drogi dojazdowe do placu robo6t

Dojazd samochodéw i jednostek sgiawvych do robot rozbidrkowychdalzie odbywat si po
istniejacych drogach wewgtrznych, Nie przewiduje sibudowy dodatkowych drég i placéw
utwardzonych. Dojazd samochodéw i sgitroraz wywéz ztomu i gruzu odbywasic bedzie po
drogach wewetrznych przez bramkopalni.

Zaplecze budowy

Zaplecze socjalne, tj. szathiumywalnk, jadalnk itp. dla pracownikéw zatrudnionych przy
rozbiérce obiektow nalgy zorganizowa we wlasnym zakresie w kontenerze. Miejsce
ustawienia kontenera naleuzgodné z Inwestorem.

1.2. Narzdzia i sprzet

W trakcie robodt, w zalenosci od przygtego sposobu likwidacji poszczegoélnych obiektow
przewiduje st wykorzystanie niej wymienionego spkgu cigzkiego, srodkow transportowych,
narzdzi itp.

Przyktadowy spret ciezki i srodki transportowe

-tadowarki kotowe |,



-zuraw o dopuszczalnym agigu min. 70 ton
-sprzarka spalinowa z miotami pneumatycznymi i wiertanka
-samochody samowytadowcze skrzyniowe,

Przyktadowy sprgt pomocniczy, nakdzia i materiaty

-pity reczne tarczowe

-zestawy spawalnicze (agregaty dec@ stali wraz z mediami),

-zawiesia linowe

-szakle typu MDWI wg PN-92/W-89180,

-aparaty tlenowe i komplety gazéw technicznych,

-rozdzielnie budowlane do zasilana elektrondrz,

-tablice ostrzegawcze i informacyjne,

-mioty i przecinaki,

-mioty udarowe pneumatyczne lub elektryczne,

-szlifierki elektryczne do etia stalli,

-komplet narzdzi slusarskich i kluczy.

Dopuszcza si uzycie innego sprau o podobnych parametrach jak #ey w zalenosci od
srodkéw jakimi dysponuje wykonawca. Szczegétowy wykaz sfarzzywanego przy rozbiorce
wykonawca powinien zamdei¢c w opracowanej przez siebie technologii i organizacji robot

rozbiorkowych.

2. WYTYCZNE WYKONANIA ROBOT

2.1. Uwarunkowania ogélne i zasady bezpieaistwa

Ze wzgkdu na rodzaj konstrukcji zaktadagsize koryta zostam odciete odscian zbiornika i
przepon pitami ¢cznymi tarczowymi. Zastosowano pitgazne ze wzgidu ich maty cezar |
stosunkowo niewielkie gabaryty, co ugahiwi prace w trudno dosgpnych miejscach.

Przed przysipieniem do rozbiérki obiektu natg dokona odciecia zasilania obiektu w enekgi
elektryczra (jesli jest w nia wyposaony), oraz inne media, a ta& dokoné& demontau
wyposaenia znajdujcego st wewmtrz obiektu.

Rozbiérka obiektu prowadzonadizie w oparciu 0 postanowienia Rozpguzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpiésiga i higieny pracy podczas

wykonywania robét rozbiérkowych.



Podstawowe zasady BHP przy robotach denromtgich i rozbiérkowych

-teren na ktérym odbywasi¢ bedzie rozbidrka obiektéw budowlanych musichggrodzony i
oznakowany tablicami ostrzegawczymi,

-obiekt przeznaczony do rozbiorki musi dw sposob trwaty odiczony przez Inwestora od
sieci elektrycznej i innych instalacji, zgodnie z obamijacymi w tym zakresie przepisami.
Odlgczenie sieci i mediéw Inwestor powinien potwietdgisemnie,

-przed przystpieniem do robot rozbidrkowych pracownicy muasa/¢ zapoznani ze sposobem
demontau i bezpiecznym sposobie jego wykonywania, co potwierdgesemnie w technologii
robaét,

-w trakcie wyburzania jednego elementu niezm@n powodowa nieprzewidzianego spadania
lub zwalania s innego,

-zabronione jest prowadzenie robot rozbiérkowychejezachodzi niebezpiecastwo obalenia
czgsci konstrukcji przez wiatr oraz obalenie przez podkopywatib niekontrolowane
podcinanie,

-rozbidérka obiektu nie mae by prowadzona przy; widoczgoi mniejszej nk 30m, podczas
deszczugniegu, gotoledzi, przy wietrze, ktoregogakos¢ przekracza 10m/s, trwa burzad s
wytadowania atmosferyczne oraz przy niedostatecznygmietleniu. Zaleca si aby roboty
rozbiorkowe wykonywane byly przyéwietleniu naturalnym (w dzie),

-otwory w pomostach, do ktorych miowvy jest dostp ludzi musz by¢ szczelnie zakryte lub
ogrodzone barierkami o wys. 1,1m,

-w przypadku uaycia dzwigu, podnoszenie e¢karOw przekraczapych maksymalny jego
udzwig przy zadanym wysgu jest zabronione. Zalecazsiemontowad konstrukcje w maliwie
duzych zespotach stosownie dodmsci zurawia. W przypadku, kiedy masilemontowanego
elementu lub zespotu ustalagsha podstawie inwentaryzacji (floos¢ zurawia mae by
wykorzystana maksymalnie w 80%). W przypadku, kiedy ¢gndsmontowanego elementu lub
zespotu ustala sina podstawie dokumentacji, oraz edgin, to ndnos¢ zurawia mana
wykorzysta w 90%,

-rusztowania, drabiny, pomosty wykaha uzytkowat zgodnie z przedmiotowymi normami
I instrukcja obstugi. W czasie pracy na wysakd pracownicy musg by¢ zabezpieczeni przed
upadkiem za pomacszelek bezpieczstwa i lin asekuracyjnych przyczepionych do statej

konstrukciji.



-w przypadku konieczrimi poruszania si po trapach, na ktorych pokrycie zostatozju
zdemontowane natg:

-zabrania i

-gromadzenia elementéw rozbiorkowych na podestsatigdach itp.,

-przebywania jakichkolwiek ludzi parej poziomu wykonywania robot,

-wszelkie elementy zwisage lub pozbawione chwilowo podparcia ngtebezzwiocznie
usurygé,

-naleey zwrécik uwag;, aby w czasie demonta zachowana byla stateczio nie
demontowanych jeszcze konstrukcji i elementow,

-zezwala st podnost elementy demontowane po uzyskaniu pevenoze wszystkie styki i
potaczenia § prawidtiowo rozjczone, odgite,

-stosowane liny naky kazdorazowo sprawdziprzed ponownymayciem,

-rusztowania po ich ustawieniu oraz pozgloh opadach, odwily i diuzszych przerwach w
robotach powinny bysprawdzone i odebrane za potwierdzeniem w dzienmidowy,
-zabronione jest ugdzanie stanowisk pracy ludzi i maszyn oraz skiadowisk podamni
napowietrznymi lub w odlegkai blizszej od skrajnych przewodowzni

-3m —dla linii NN,

-5m — dla linii WN do 15kV,

-10m — dla linii WN do 30kV,

-15m — dla linii WN do 110kV,

-30m — dla linii WN ponad 110kV.

-nalezy przestrzega stosowania przez pracownikdw sgtz ochrony osobistej tj.ckawic,
kaskow, okularéw spawalniczych i ochronnych, szelékkami i amortyzatorami itp.,
-pracownicy mog by¢ dopuszczeni do pracy na wysacko tylko na podstawie aktualnych
bada lekarskich oraz psychotechnicznych,

-miejsce robo6t powinno iy wyposaone w sprzt przeciwpaarowy i apteczk pierwszej
pomocy,

-roboty rozbiérkowe powinny hky prowadzone pod stalym nadzorem setadczonego

pracownika, posiadagego stosowne kwalifikacje i uprawnienia.

2.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do prac rozbiérkowych nale



-odcia¢ bezwzgédnie wszystkie media doprowadzone do likwidowanego ohigjli obiekt
jest w nie wyposzaony),
-zapozna si¢ z planem sytuacyjnym i zagospodarowania placu rozbiérkznaczy obszar
wokot obiektu zagty jako teren rozbiorki i oznaczygo kolorows tasma (biato — czerwon).
Wyzej wymienione pasy ogrodzeniowe przy pracach na wysakaowinny by umieszczone
w odlegtaci réwnej 6m od obiektu, a przy pracach sgem ckzkim zgodnie ze stref
niebezpieczadla pracy wysignika,
-okolice miejsc prac spawalniczych odézi¢ z materiatow tatwopalnych: drewno, szmaty,
oleje, smary, itp.,
-miejsca szczegolnie niebezpieczne przed papyshiem do prac spawalniczych opylytem
kamiennym lub posygapiaskiem,
-w zaleznosci od potrzeb, okedi¢ sposob zasilania terenu w energiektryczm i inne media,
-wyznaczy stanowiska pracy spetu ciezkiego i uradzen oraz zabezpieczenie tych stanowisk.
Teren pod wymienione stanowiska powiniert lmwardzony. W rejonie pracy usahizbedne
materialy i uradzenia,
-wyznaczy tymczasowe sktady pod zdemontowane elementy kdwggiy gruz itp.
-przed przysipieniem do prac wspolnie ze shami Inwestora okrdi¢ kompetencje,
zaleznosci

i zakres odpowiedzialrioi osOb wykonujcych rozbiérk oraz sposéb powiadamiania,
sygnalizacji i komunikacji w olgbie likwidowanego obiektu.
Ponadto naley:
-wystawic w rejonie likwidowanego obiektu tablice ostrzegawcze rfipohoty rozbiérkowe”,
.Niezatrudnionym wsfp wzbroniony” itp.,
-przygotow& sprzt transportowy do usuwania atnych elementéw ztomu i gruzu

likwidowanych obiektow.

2.3 Sposob i kolejn&¢ rozbidrki

Teren, na ktérym odbywa si¢ bedzie rozbiorka zostanie ogrodzony na granicy strefy
niebezpiecznej w odlegioi 6m od aktualnie rozbieranego obiektu. W czasie wykonyaan
robét rozbiérkowych przebywanie oséb postronnycétnefie niebezpiecznej jest zabronione.
Projektuje st rozbiodrke obiektéw przy zastosowaniwaznych pit tarczowych izurawia o

minimalnym udwigu 70ton.



Na koniec kadego dnia roboczego obiekt lub jego oddylatowanasczpowinna zostéa
powalona na ziemitak, aby jej kada czs¢ znajdowata si na ziemi w rownowadze stalej bez
mozliwosci przesumngcia pod wptywem wiatru, opadéw lub chodzenia pdnic

Decyzje o tym z ktorej strony rozpogzdemonta obiektu podejmie wykonawca robot kiesgj
sic mozliwoscia dostpu do poszczegélnych exi obiektu oraz przytym sposobem

demontau (technologi robét).

2.4. Wytyczne do technologii rozbidrki obiektow

Przed przysipieniem do likwidacji obiektu wykonawca zgodnie z obamijacymi przepisami
opracuje szczegOtaw technologé dostosowasy do sposobu rozbiérki przedstawionej w
niniejszym projekcie z uwzgtinieniem zastosowanego przez siebie gprzSprzt wydany w
projekcie shay jedynie jako przyktad.

Tok postpowania przy likwidacji obiektow budowlanych:

-zdjecie pokrycia TWS ze zbiornikébw oraz paneli typu GRP z pomestéchnicznych,
kanatow odptywowych oraz kanatu technicznego.

-rozebranie konstrukcji koryt przeptywowych przy pomodlyrgcznych tarczowych (odcinanie
zelbetu) izurawia (unoszenie odgich elementow)

-segregacja elementéw stalowych oraz gruzu i wywiezieciena miejsce wskazane przez
inwestora (gruz naky wywiez¢ i sktadowa na koszt Wykonawcy)

-uporzdkowanie terenu po rozebranych obiektach.

Pracownicy wykonujcy prae polegajca na odcinaniu koryt przeptywowych muszyc
wyposaeni w sprzt chronacy przed upadkiem z wysoko zapinajc sk do statych i
stabilnych elementow konstrukcyjnych obiektu. Lénkezpieczéstwa naley zaping do
elementow znajdagych st powyzej osoby asekurowanej. Prace prow&daiten sposéb aby
ciagle byta zachowana statecZtoozbieranego obiektu.

Przed przysipieniem do prac rozbiorkowych wykonawca musi opracbvexczegétowe
warunki bezpieczestwa pracy przy gyciu pit recznych tarczowych zurawia (umieszczone w
planie ,BIOZ").

W czasie trwania prac rozbiérkowych nayezwrécic szczegéla uwag: na bezpiecagestwo
pracownikow, zapewniag im odpowiedm odziez ochronm (kaski, okulary i ekawice
spawalnicze itp.). Prace prowadzone w bligiazurawia powinny odbywasi¢ pod scistym

nadzorem technicznym wykonawcy.



Nie przewiduje si rozbiorki konstrukcji obiektow zayciem materiatow

wybuchowych.

Transport gruzu

Gruz uzyskany z rozbiorki obiektowetizie tadowany tadowarkami na samochodyzarowe i

na biezaco przewaony w miejsce przeznaczenia lub wyweoy poza plac rozbiorki.

2.5. Zakaiczenie robot likwidacyjnych

Po zakaczeniu robot rozbiorkowych:

-uporadkowa teren,

-zlikwidowa¢ zaplecze rozbiorkowe,

-sporzdzi¢ protokdt odbioru robat.

Szczegotowy zakres rob6t padkowych powinien by uzgodniony ponddzy Inwestorem, a

Wykonawa.

3. UWARUNKOWANA ORGANZACYJNO — TECHNICZNE

3.1. Prace pilarzy

Prace pilarzy prowadzonedy dla:

-demontau komor przeptywowych

Podczas eicia konstrukcji nalgy stosowé szelki bezpieczestwa zapite do stabilnych

konstrukciji.

3.2. Warunki bezpieczdéstwa przy prowadzeniu robot rozbidrkowych

Podczas prowadzenia rob6t demawntaych i rozbiorkowych naley przestrzegaprzepisow i
rozporzdzer wymienionych w niniejszym opracowaniu, przepisow obgaujacych na terenie
zaktadu oraz przepisOw specjalistycznych dostosgerado specyfiki pracy, w tym:
-przepiséw dotyczrych ogolnego zabezpieczenia terenu,

-przepisow dotycgcych wywania maszyn specjalistycznychu(awia, maszyn zatadowczych,
miotéw, podnénikdw samochodowych oraz

innego stosowanego spta).



Wymagania stawiane pracownikom

-przed przystpieniem do rob6t demontawych i rozbidérkowych pracownicy muszbyc
zapoznani z warunkami pracy i i niniejszego projektu oraz technolagiorganizacy robot
zatwierdzon przez KRZG,

-pracownicy powinni by wyposaeni w ubrania robocze ¢kawice i kaski ochronne. Strgj
roboczy pracownikbw powinien By jednolity, o jaskrawej kolorystyce i napisach
pozwalajcych na identyfikagj firmy,

-w trakcie wykonywania prac, w zakresie swych obaitw naley zna, przestrzegaoraz
stosowa si¢ do zasad i przepisow dotygzych prowadzenia robét rozbiorkowychetyich w
dokumentach wymienionych powasy.

-pracownicy powinni posiadaaktualne przeszkolenia z zakresu BHP adekwatne do zakresu
wykonywanych czynnii, odpowiednie kwalifikacje oraz orzeczenia lekarskieopuaszczeniu
do pracy,

-pracownicy pracucy na wysokéci powinni by¢ pod tym katem przebadani, powinni uzyska
stosowne zaviadczenia i by odpowiednio przeszkoleni,

-przed przysipieniem do prac rozbiérkowych pracownicy powinni z@ésgoinformowani o
zakresie i metodach robot demomdavych i wyburzeniowych oraz pouczeni o sposobie
bezpiecznego ich wykonywania,

-podczas pracy na wysokm powyze] 2,0m musz by¢ stosowanesrodki ochrony przed
upadkiem, tj. typowe szelki i liny lub specjalistyczny sgrzalpinistyczny z wszystkimi
potrzebnymi akcesoriami,

-pracownicy specjalistyczni (pilarze, operatorzy spuizitp.) powinni wykonywé swoj zakres
prac zgodnie z obowkujacymi warunkami i przepisami (aktualne kseczki zawodowe,
uprawnienia i badania) oraz posiadgpowy sprzt ochronny.

Warunki pracy sprgem cezkim

-miejsce pracyzurawia powinno by oznakowane tablicami zakazgymi wsgp osobom
nieupowanionych,

-stanowisko zurawia, potrzebne wysgi, maksymalne erary elementow itp. musz by¢
szczegolowo okrdone w projekcie organizacji i technologii robot. ar zadnego z
elementow nie mee by wickszy niz wyznaczony w technologii robot,

-miejsce c¢cia elementowzelbetowych na elementy transportowe po ustaleniu ighacu,

wyznacza bedzie kadorazowo prowadgy roboty na podstawie technologii robot,



-obstug: wykorzystywanych do rozbiérki maszyn budowlanych powipainic tylko operatorzy
doswiadczeni i posiadagy stosowne uprawnienia,

-kazdy pracownik musi pozrtazakres prac do wykonania zygiem sprztu ciezkiego

-w przypadku uaycia dzwigu do prac rozbiorkowych, przed rozpecem robot operator
dzwigu powinien sprawdZiprawidtowa¢ jego pracy wykonujc bez obcizenia ruchy robocze
w petnym zakresie planowanej roboty. Ponadto operator mewidokona przeghdu uradzen
takich jak: liny, zblocza, haki, zawiesia itp. w celu stvdeenia czy znajdugjsi¢ one w dobrym
stanie technicznym. Zauwane usterki powinny yusungte przed rozpoeziem prac,

-w czasie zatadunku elementu zawieszonego na hakigd na samochdd, nikomu nie wolno
znajdow& si¢ pod wysegnikiem. Odlegté¢ w rzucie poziomym dla przebywania ludzi od
ciezaru zawieszonego na haku music¢bgo najmniej rowna aktualnej wysok@ jego
zawieszenia,

-zabroniona jest pracazeligu w obrbie niezabezpieczonych przewodow elektrycznych lub
rurociagéw,

-zabronione jest opuszczanie kabiny przez opergindazas pracy silnikazaiigu,

-zastg pracy sprztu cigzkiego powinny by¢ znane kierownikowi robot oraz osobom
nadzorugcym prace rozbiorkowe,

-podnoszenie elementéw sk odbywd& jedynie przy pionowym potgeniu lin dzwigu.
Poziome przemieszczanie elementu za pandéwigu jest niedopuszczalne,

-transport, zatadunek i wytadunek najevykonywa: za pomog linek atestowanych i zawiesi
1-ciggnowych, 2-atgnowych lub 4-cignowych (wg PN-M-84732 i PN-M-84734) oraz

uchwytdéw przeznaczonych do tego celu.

3.3. Wptyw nasrodowisko

Zapylenie
W czasie aicia konstrukcji, zatadunku i roztadunku gruzu wymije chwilowe zapylenie

pytem, zawartym w materiatach budowlanych (beton, zapyawpowstalego w procesie
technologicznym. Zasg zapylenia zaleny jest od aktualnych warunkéw atmosferycznych (sity
i kierunku wiatru oraz opadow atmosferycznych) i wyrosioze do kilkudziesiciu metrow.
Zapylenie nie obejmie obszaru ekszego nt ogrodzona dziatka Zakiadu. Zmniejszenie

zapylenia prowadzonectizie przez zraszanie wadkonstrukcji budynku przed wyburzeniem.



W czasie wyburzania fragmentow budowli sygseilibeda informowat ludzi, przebywajcych
w najblizszym otoczeniu o ntiwosci

chwilowego pylenia, jego kierunku i zagu.

Hatas

Hatas, powstay przy pracach wyburzeniowych w niemal catym okresie rababiérkowych
nie jest wegkszy niz przy typowych robotach budowlanych. Od normy nie odbiegaad
pracy silnikéw spalinowych maszyn budowlanych, podobnydtasu pojazdéw porusaajch
si¢ po drogach publicznych. Podwgzora norne hatasu notuje sitylko przy pracy miota
hydraulicznego w czasie wyburzania betonéw o wysokiej myytratgci ponad 20 MPa.
Operator takiego spetu i inni pracownicy pracuicy w bezpgrednim gsiedztwie tej maszyny
stosow@ beda ochronniki stuchu. Poza terenem zakiadu wptyw hatasu jestiony przez

zZielen, porastajca w okolicach granicy dziatki.

Materiaty odpadowe

Materialy odpadowe powstate przy robotach rozbiérkowygmienione w Rozporzeniu
Ministra OchronySrodowiska Zasobow Naturalnych i fmictwa z dnia 24.12.1997r. w sprawie
klasyfikacji odpaddéw (gruz, ztom, materiaty niebezpieerpozostate) &da posegregowane i
zuzyte w sposéb nagbujacy:

-gruz betonowy wywieziony zostanie na wysypisko,

WYKONANIE | NADZOR NAD ROBOTAMI
-roboty prowadzonedala pod bezpérednim dozorem osoby dozoru budowlanego Wykonawcy,

-zamawiajcy ma prawo kontroli prowadzonych prac,

INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA

Zakres robot

a) demonta koryt przeptywowych przyiyciu pit recznych tarczowych zurawia

b) segregacja gruzu, pokruszenieck@izych bryt betonu, odpalenie gpdw zbrojeniowych i
profili stalowych,

c) transport ztomu stalowego i gruzu na tymczasskt@dowisko,

d) wywiezienie gruzu poza teren budowy,

e) uporadkowanie terenu w miejscu wyburzanych obiektow.



Istniejace obiekty w rejonie prowadzenia robot

W rejonie prowadzonych robo6t znajdujec spiaskownik, stacja zlewcza oraz reaktor
biologiczny.

Ponadto w rejonie likwidowanych obiektow mognajdowa si¢ istniepce sieci uzbrojenia
podziemnego i nadziemnego (kable elektroenergetycznbelkteletechniczny, rurogmi

i kanalizacja przemystowa) oraz podziemne kanaly, na Kt@eba szczegolnie zwrd@cuwag;

podczas pracy etkich maszyn budowlanych.

Rodzaje rob6t mogicych spowodowd zagrazenie bezpieczastwa i zdrowia ludzi
a) prace na wysokoi
b) prace prowadzone w strefie z@gi sprztu cigzkiego (zuraw itp.),

c) prace mechaniczne ¢cie, kucie),

Wytyczne BHP prowadzenia robot

Przy rozbidrce obiektow zalecacshaksymalne ograniczenie pracy ludzi na wys@koRoboty
przygotowawcze do robot wyburzeniowych masby¢ wykonane ¢cznie, przy czym
pracownicy korzysi@powinni ze spratu chrongcego przed upadkiem z wyscka

Roboty rozbiérkowe powinny Bywykonywane pitamigcznymi tarczowymi.

Wytyczne BHP:

a) teren budowy natg ogrodzé oraz oznakowa umiescic tablicg informacyjra,

b) przed przysipieniem do robét demontawych i rozbiorkowych wszyscy pracownicy muasz
by¢ zapoznani z warunkami pracy i @a niniejszego projektu oraz technolagiorganizacy
robét, oraz planem bioz,

c) roboty zwhzane z rozbidrk poszczegolnych obiektow naleprowadze tak, aby zachowane
byto bezpieczistwo pracownikéw,

d) wszystkie prace budowlane najeprowadzé pod nadzorem osoby kierownika budowy
posiadajce] przewidziane w Prawie Budowlanym uprawnienia budowlan aktualne

za&wiadczenie Izby Iaynierow Budownictwa,



e) przed przyspieniem do robot rozbidrkowych nale opracowé plan bezpiecagstwa i
ochrony zdrowia, zwany ,planem bioz". Zawasto przedmiotowego planu okika
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. wasgpe informaciji
dotyczcej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigésteva i ochrony zdrowia,

f) na widocznym miejscu powinien dyvywieszony wykaz zawierggy adresy i numery
telefonéw:

-najblizszej stray pozarnej,

-najblizszego punktu lekarskiego,

-posterunku policiji,

g) kazdy z pracownikow biatcych udziat w pracach z chwilzaistnienia zagreenia (sytuacii
awaryjnych) ma obowazek wstrzyma wszystkie prace, wycoéasi¢ w bezpieczne miejsce oraz
powiadomé osolz dozoru nadzoruaga roboty. Osoba dozoru (kierownik budowy, inspektor
nadzoru) sprawygga nadzor nad robotami, po otrzymaniu informacji od osobyzoeupcej
bezpdrednio prowadzone roboty, podejmuje degyajewentualnym kontynuowaniu prac po
usungciu zagraen.

Szczegotowe uwarunkowania techniczne i organizacyjngoldagagce niebezpieczestwom

wynikajacym z wykonywania robot rozbiorkowych oklene 2 i 3niniejszego opracowania.

Uwagi konacowe :

1 Wszystkie roboty budowlane powinnytlyrzeprowadzane pod kierunkiem i nadzorem
osoby posiadajej wymagane uprawnienia budowlane.
2 W czasie budowy przestrzégazepiséw BHP
3  Podczas wzania betonu zapewhimu wiaciwa piekgnacje ( polewawoda i ostanié
przed dziataniem stoa )

4  Ewentualne zmiany w projekcie ngl@eizgodné z projektantem.

Giycko, lipiec 2014r. Wykonat:



