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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST / s wymagania dotyczace budowy i odbioru sieci
wodociggowe;j i kanalizacji sanitarnej w m. Grebocice dz. nr: 536/4, 535/22, 536/19, 535/16

1.2 Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna / ST / bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu budowe sieci
wodociggowej i kanalizacji sanitarnej w m. Grebocice.

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robhét

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacjq projektowa, specyfikacjq
techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego, oraz z art. 22, 23, 28 Ustawy Prawo Budowlane.

2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT
2.1 Lokalizacja

Zgodnie z wydanymi przez Zaktad Gospodarki Komunalnej w Grebocicach warunkami technicznymi,
sieC wodociggowa i kanalizacji sanitarnej prowadzone bedg w drodze wewnetrznej dz. nr 536/4, 535/16,
535/19, 535/22 do granicy dziatek i ich zaslepienie. Przytaczenie do istniejacej sieci wodociggowej o $rednicy
90 mm nalezy wykona¢ za pomocg tréjnika 80/80 oraz wyposazonej w zasuwe, drazek i skrzynke uliczna.
Sie¢ wodociggowg wykona¢ nalezy z rur PE Srednicy 90 mm. Na trasie w miejscu oznaczonym ,H’
zamontowa¢ hydrant nadziemny Srednicy 80 mm, kitory stuzyt bedzie do okresowego ptukania sieci oraz
zaopatrzenia w wode do celéw p.poz. Sie¢ kanalizacji sanitarnej wykona¢ z rur PCV Dn 200 oraz przytacza
do granic dziatek z rur PCV 160. Na sieci zabudowac¢ studnie betonowe Dn 1200.

2.2 Warunki gruntowo —wodne.

Z przeprowadzonych badan wynika, ze w podtozu budowlanym zalegajg grunty rodzime wyksztatcone jako
grunty sypkie zalegajace pod glebg lub nasypami. Grunty sypkie reprezentowane sg przez piaski drobne i
Srednioziarniste. Stopien zgeszczenia ID dla gruntow sypkich wynosi 0,50. Warunki budowlane ocenia sie
jako dobre. Zwierciadta wody gruntowej zlokalizowano na gteboko$ci 1,5 m. W oparciu o zastosowane
rozwigzania projektowe i wykonang na potrzeby niniejszego opracowania opinig geotechniczng projektowany
obiekt budowlany zalicza sie do drugiej kategorii geotechnicznej w rozumieniu Rozporzadzenia Ministra
Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 wrze$nia 1998 r. w sprawie ustalania geotechnicznych
warunkéw posadawiania obiektéw budowlanych (Dz. U. nr 126 poz. 839 z 8 pazdziernika 1998 r.).

3.MATERIALY
Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu rob6t powinny :
» odpowiada¢ wymaganiom norm przepisdw wymienionych w niniejszej ST i na rysunkach, oraz
innych nie wymienionych, ale obowigzujacych norm i przepisow.
* mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty, Swiadectwa, aprobaty techniczne, certyfikaty, oraz
znaki firmowe umozliwiajace ich identyfikacje.
* by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczna, lub posiada¢ réwnowazne
parametry

4. SPRZET



Wykonawca przystepujacy do wykonywania prac objetych niniejszg specyfikacjg winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujaca wtasciwa tj. spetniajgcg wymagania ST — jakos¢
robot.

Wykaz podstawowego sprzetu do wykonania robét :

- samochdd skrzyniowy do5,0t, pow.5-10t

- samochdd samowytadowczy do 5,0 t

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- koparka jednonaczyniowa gasienicowa o0 poj. fyzki 0,4 m3i 0,6 4 m3
- spycharka gasienicowa 55KW/75KM/

- ubijak elektryczny /spalinowy/ 200 kg

- zuraw samochodowy 5-6 t

- sprezarka pow. przew. spalin. 4-5 m3/min

- rowniarka samojezdna 74 KW /100KM/

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu materiatow, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot. Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny
by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sie i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez ich producenta.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowane osie sieci i przytaczy powinny by¢ wyznaczona w terenie przez geodete z uprawnieniami.
Osie przewoddw nalezy oznaczy¢ w sposéb trwaty i widoczny, z zatozeniem ciggéw reperéw roboczych.

6.2 Roboty ziemne

Wykopy pod sieci wykonywa¢ nalezy o Scianach pionowych, recznie w miejscach kolizji z istniejacym
uzbrojeniem i mechanicznie zgodnie z normg PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla
przewoddw wodociggowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania.

Wykopy umocnione winny by¢ na catym odcinku prowadzonych robét wodociggowych i obejmujg one teren
zabudowany i niezabudowany.

Ze wzgledu na prowadzenie rob6t w poblizu zabudowan i w ciggach komunikacyjnych, wykopy nalezy
zabezpieczy¢ pod wzgledem BHP z uwagi na zagrozenie, jakie one stanowig dla oséb trzecich. Ze
szczegblng uwagq i ostroznoscig nalezy wykonywac i zabezpiecza wykopy przebiegajace w poblizu
zabudowan, gdzie przebiegajg przytacza gazowe i wodociggowe, sie¢ gazowa, wodociggowa, kable
energetyczne i telekomunikacyjne.

Ze wzgledu na wystepowanie wod gruntowych nalezy stosowac igtofiltry.

6.21 Odspajanie i transport urobku
Odspojenie gruntu zgodnie z przyjeta technologig w pkt. 6.2 z odtozeniem urobku wzdtuz wykopu.

6.2.2 Obudowa Scian wykopow i rozbidrka.
Stateczno$¢ wykopu, wykonanego zgodnie z PN-B-10736 powinna by¢ zabezpieczona
poprzez
- zastosowanie odpowiedniego oszalowania jego $cian
Obudowe Scian wykopdw pionowych przewidziano azurowe balami drewnianymi.

6.2.3 Podloze

Podtoze powinno by¢ uformowane zgodnie z zaprojektowanym spadkiem, z ubitego i zageszczonego piasku,
z wyprofilowaniem dna w obrebie kata 900 stanowigcego tozysko nosne rury wodociggowej i kanalizacyjnej.
Sieci nalezy utozy¢ na podtozu z podsypka wynoszacg 10,0 cm uzyskang z gruntu rodzimego.



6.2.4 Zasypka i zageszczanie gruntu

Uzyty materiat i sposdb zasypania przewodu nie powinny spowodowaé uszkodzenia utozonego
przewodu i obiektow na nim zlokalizowanych. Zasypke wstepng przewodéw nalezy wykonywac recznie przy
minimalnej jej grubosci 15,0 cm powyzej wierzchu rury. Szeroko$¢ obsypki winna by¢ réwna szerokosci
wykopu. Do zasypki wykopu nalezy uzyC gruntu rodzimego. Grunt stosowany do zasypki nie powinien
zawiera¢ materiatow mogacych uszkodzi¢ przewod, gruntow zbrylonych, gruzu i $mieci. Zasypke wykopu
nalezy prowadzi¢ zgodnie z pkt. 8 normy PN-B-10736.

6.2.5 Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podioza zgodnie pkt. 6.2 mozna przystgpic do wykonywania robdt
montazowych. Wykonanie tych robot powinno odpowiada¢ normie PN-EN 1452-1-5 : 2000, PN —EN 805,
PN-87 /B-01060, ZAT/97-01-001 i instrukcjom, oraz zaleceniom producentéw materiatow.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jako$ci robdt i materiatow. W zwigzku z tym zapewni on
odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do wykonania prob i badan materiatéw, oraz robdt.
Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszystkie dokumenty stuzace okresleniu jakosci
robé6t i materiatéw. Gtdwnie kontroli podlega¢ powinna zgodno$¢ realizacji robdt z dokumentacjq projektowa,
obowigzujacymi przepisami.
Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych polskich przepiséw, norm i instrukcji.
Nie wyszczegdlnienie w niniejszej ST jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy
od ich stosowania.

8. OBMIAR ROBOT
Przyjeta jednostka obmiaru jest 1 m wykonanego kanatu grawitacyjnego i rurociggu ttocznego i uwzglednia
on elementy sktadowe rob6t obmierzane wedtug jednostek :
- m - sieci miedzyobiektowe przy przepompowni
- szt - studzienki rewizyjne, ksztattki
- m2 -rozbidrka i odtwarzanie nawierzchni, szalowania wykopdw
m?3 - roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem kanatéw

9. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru :
odbiorowi robot zanikajacych
» odbiorowi cze$ciowemu
» odbiorowi ostatecznemu
» odbiorowi pogwarancyjnemu

9.1 Odbiér robét zanikajacych

Odbiér robot zanikajacych polega na koficowej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdinego postepu robot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy, z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.
Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora Nadzoru.
Jakos$¢ i iloS¢ robot ulegajacych zakryciu okresla ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan, w oparciu o przeprowadzone pomiary, zgodnie z dokumentacjq
projektowa i uprzednimi ustaleniami.



9.2 Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej cze$ci rob6t. Odbiodr ten dokonuje sie wg
zasad odbioru kofncowego Inspektor Nadzoru i Zamawiajacy.

9.3 Odbiodr ostateczny robot
9.3.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbioér ostateczny polega na koricowe] ocenie rzeczywistego wyk onania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robédt, oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pisSmie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego. Odbior ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia
dokumentow, o ktorych mowa w pkt. 9.3.2
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecno$ci Inspektora
Nadzoru i Zamawiajacego. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjq
techniczng i uzgodnieniami. W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna sie z realizacjg ustalen odbiorow
robo6t zanikowych, zwltaszcza w zakresie wyk onania rob6t uzupetniajacych i poprawkowych.

9.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokdt odbioru ostatecznego
robé6t. Do tego odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty :

» dokumentacje projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami, oraz dodatkowa jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji rob6t

» dzienniki budowy

* wyniki pomiarow, oraz badan wszystkich oznaczer laboratoryjnych, jezeli byty wymagane

» deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

» geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét

» kopie mapy zasadniczej powstatg w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.
Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wyk onania tych robot wyznaczy komisja.

9.4 Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ten bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu, oraz opinii i spostrzezen stuzb eksploatacyjnych.

10. PODSTAWA WYCENY
1.Zgodnie z dokumentacjg projektowg nalezy wykona¢ wszystkie obiekty ujete w przedmiarze
robot.
2. Elementy nie ujete w przedmiarze robot, ktdre Wykonawca zobowigzany jest ujaé w wycenie
robot :
» petna obstuga geodezyjna, ktdra powinna zosta¢ wykonana przez uprawniong jednostke geodezyjng
» opfaty zwigzane z uzyskaniem uzgodnien, nadzoréw i zezwolen z zainteresowanymi jednostkami w
zakresie kolizji i zajecia pasa drogowego.

NORMY POLSKIE

1. PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewoddw wodociggowych
i kanalizacyjnych — Warunki techniczne wyk onania



2. PN-81/B -03020 Grunty budowlane — Posadowienie bezposrednie budowli —
Obliczenia statyczne i projektowanie

3. PN-EN 1401-01:1999  Rury i ksztattki kanalizacyjne

4. PN-EN 1452-1-5:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmiekczonego poli(chlorku winylu ) do przesytania wody

5. PN-EN 805 Zaopatrzenie w wode — Wymagania dla sieci wodociggowych i ich
czesci sktadowych

6. PN-86-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia, symbole podziat i opisy gruntow

7. PN-87/B-01060 Sie¢ wodociggowa zewnetrzna — Obiekty i elementy wyposazenia

9. PN-88/B-06050 Beton zwykly

10. PN-92/B-10729 : 1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

11. PN-EN 1610 Budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych

12. PN -H- 74051-02 Wtazy kanatowe klasy B, C, D

13. PN-EN 124 :2000 Zwienczenia studzienek i wpustéw kanalizacyjnych

14. PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociggowych

15. PN-B-10725 : 1997 Wodociagi — Przewody zewnetrzne — Wymagania i badania

16. ZAT/97-01-001 Rury i ksztattki z polietylenu / PE / i elementy taczace w rurociggach

ci$nieniowych do wody

INNE DOKUMENTY
17.1SO 4435 : 1991 Rury i ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu stosowane
w systemach odwadniajgcych i kanalizacyjnych
18. Instrukcja projektowania, wyk onania i odbioru instalacji rurociggowych z
nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylenu.

opracowat



