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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z modernizacja pompowni $ciekéw w obrebie dziatki o nr geod.
124/3 w m. Szymocin, gm. Grebocice.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu
przetargowym 1 przy realizacji umowy na wykonanie robot zwiazanych z realizacja
przedsiewzigcia wymienionego w punkcie 1.1.
1.3. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa ST, obowiazujacymi przepisami i normami oraz
przy zachowaniu przepiséw bhp 1 p.poz.
1.4. Zakres robét objetych ST
1.4.1. Roboty remontowe.
» Spompowanie $ciekoéw ze zbiornika;
» Demontaz starego osprzetu pompowni (prowadnice, pion tloczny, stopa
sprzegajaca, pompa, wlaz, wywiewki wentylacyjnej);
» Mechaniczne oraz reczne czyszczenie z osadu zbiornika przepompowni;
» Uszczelnienie przeciekdw zaprawa szybkowiazaca zgodnie z przyjetym systemem
renowacyjnym przepompowni;
» Renowacja zbiornika i plyty pokrywowej poprzez wyréwnanie struktury betonu i
pokrycie powloka ochronng powierzchni wewngetrznej zbiornika 1 plyty poprzez
trwala powloke izolacyjna, odcinajaca dostep Srodowiska agresywnego do betonu
(np. Sika, Ombran, Diterman).
» Wymiana odcinka krééea tlocznego poza obrys LPT.
1.4.2. Dostawa i montaz wyposazenia pompowni.

» drabinka zlazowa ze stali min. AISI 304;

» prowadnice pomp ze stali min. AISI 304 — system dwururowy — usztywniona
strzemionami co 1 m;
montaz pompy typu HOMA GRP 22D 1,7 kW, H, . = 29,8m, Q... = 14,4m’/h;
montaz stopy sprzegajacej wraz z uchwytem (sprzeglem);

orurowanie ze stali min. AISI 304;
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orurowanie wyposazy¢ w zasuwe odcinajaca oraz zawor zwrotny kulowy, rewizje
ze zaczem strazackim 52mm;

» klapa licowana na ptasko — kwasoodporna o wym. 150 x 120 cm;
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kominek wentylacyjny kwasoodporny;

niezalezne przejscie szczelne dla kabli zasilajaco — sterowniczych do szatki;
montaz szafki zasilajaco — sterowniczej z okablowaniem;

podlaczenie pompy i urzadzeni sterujacych praca pompy do nowej szafki
zasilajaco — sterowniczej, aparatury AKPIiA (wraz 2z podiaczeniem do
nadrzednego ukladu sterowania pompownia $ciekéw) wraz z uruchomieniem i
systemem powiadamiania za pomoca SMS;

montaz na fundamencie zurawika stupowego z wyciagarka do pompy.

Montaz ogrodzenia panelowego, zagospodarowanie terenu.

Demontaz istniejacego ogrodzenia z siatki plecionej na slupkach stalowych
z furtka wejsciowa;

Rozebranie elementéw betonowych;

Wykonanie koryta pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni;

Ulozenie obrzezy betonowych o wymiarach 30 x 8cm na podsypce piaskowej;
Wykonanie warstwy odsaczajacej z piasku §redniego — 10cm;

Wykonanie podbudowy z kruszywa lamanego 0-31,5mm — 20cm po
zageszczeniu,

Wyréwnanie miatem kamiennym 0-5mm — 3cm;

Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej gr. 8cm

Montaz lampy LED oswietlajacej teren przepompowni. Do oswietlenia terenu
pompowni zastosowaé oprawe o zrodle $wiatta typu LED, o stopniu ochrony
IP64. Do stupa oswietleniowego nalezy doprowadzi¢ zasilanie z szafki zasilajaco
— sterowniczej kablem YKYzo 3x25mm’ Roéwnolegle z kablem ulozyé
plaskownik FeZn 25x4mm 1 polaczy¢ go ze zlaczem wuziemiajacym stupa
oswietleniowego. Zalaczenie o$wietlenia odbywac bedzie si¢ z panelu sterujacego
umieszczonego w drzwiach rozdzielnicy oraz przekaznika zmierzchowego.
Wysokos¢ stupa oswietleniowego 3,0m. Od oprawy do tabliczki zaciskowej
wewnatrz stupa ulozy¢ przewéd YKYZo 3x2,5 mm’,

Wykonanie  ogrodzenia  systemowego na  podmuréwce  betonowe;
prefabrykowanej o wys. 1,5m — stupki stalowe, drut gr. 5mm ocynkowany,
malowane proszkowo;

Montaz bramy stalowej panelowej szer. 4,0m — drut gr. 5mm — ocynkowana
1 malowana proszkowo — kolor grafit;

Humusowanie i obsianie trawa terenu przepompowni.




2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy zastosowane do modernizacji
pompowni S$ciekéw powinny by¢ zgodne z okreslonymi w projekcie, odpowiadaé
normom krajowym zastagpionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie
lub technicznym aprobatom europejskim. Moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych 1 zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne wydane prze odpowiednie
Instytuty Badawcze, podlegajace obowiazkowi certyfikacji na znak bezpieczefistwa oraz

wystawianych przez producenta deklaracji zgodnosci (zgodnie z Dz. U. z 2002r. nr 209,
poz. 1779).

2.2. Sktadowanie materiato6w

Wykonawca zapewni, aby skladowane materialy, do czasu ich wbudowania byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robot
1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skladowania
materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom, ktére nie uzyskaja akceptacji
Inspektora nadzoru, powinny by¢ niezwlocznie usunigte z placu budowy.

Dokumentacja przewiduje wariantowe stosowanie materialéw 1 elementéw
budowlanych i urzadzen. Wykonawca zobowiazany jest powiadomic¢ Inspektora nadzoru
i autora projektu o proponowanym wyborze. Inspektor po uzgodnieniu z autorem
projektu oraz Zamawiajacym podejmie odpowiednia decyzje. Wybrany i zaakceptowany
material, element budowlany lub urzadzenie nie moze byé ponownie zmieniany bez jego

zgody.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprz¢tu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu
tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zaladunku 1 wyladunku materialow, sprzetu itp.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostana przez Inspektora nadzoru niedopuszczone do robét.

Przy robotach ziemnych w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, prace

nalezy wykonywac¢ recznie.




4. TRANSPORT
4.1.  Wymagania dotyczace transportu materialow

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdét i wlasciwosci
przewozonych materialéw. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy. Wykonawca bedzie uzywal tylko takich $rodkéw
transportu  poziomego  jakie  nie  spowoduja  uszkodzen = przewozonych
materialéw 1 elementéw ( szczegdlnie wielkogabarytowych ) oraz urzadzen. Zaladunek
i rozladunek materialéw powinien odbywaé si¢ pod nadzorem. Przy ladowaniu
1 przewozie materialéw na $rodkach transportowych nalezy przestrzegal przepiséw

aktualnie obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kolejowym.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Umowa,
zatwierdzona dokumentacja projektowa, poleceniami Inspektora nadzoru oraz
pozostalymi warunkami okreslonymi w projektach wykonawczych, decyzjach
administracyjnych, uzgodnieniach 1 opiniach. Ponadto jest odpowiedzialny za
jako$¢ 1 trwalos$¢ przyjetych rozwigzan 1 zastosowanych materialéw oraz wykonywanych
robot. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za przyjeta technologic i metody
wykonywania wszelkich robdt. Wykonawca przystgpujac do  robdt zapewni:
- wykwalifikowany personel, tj. kadre¢ kierownicza, inzynieréw, wyspecjalizowanych
robotnikéw i inne osoby w odpowiedniej ilosci,
- odpowiedni dla planowanych robét i sprawny sprzet budowlany, maszyny i srodki
transportu oraz urzadzenia i narzedzia, w celu prawidlowego 1 terminowego wykonania
przedmiotu Zamowienia.

Wyposazenie przepompowni po demontazu nalezy przetransportowaé¢ w miejsce

wskazane przez Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonaweca jest zobowigzany do stalej 1 systematycznej kontroli prowadzonych
robot w zakresie i z czgstotliwoscig okreslona w niniejszej ST 1 zaakceptowana przez

Inspektora nadzoru.




Kontrolg jakosci rob6t instalacyjnie-montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie

z wymaganiami normy PN-81/B-10725, PN-91/13-10778 oraz PN-EN 489. Nalezy
przeprowadzi¢ nastepujace badania:

V" zgodnosci z Dokumentacja Projektowa,

V' materialéw zgodnie z wymaganiami norm podanych,

V" wykonania rob6t ziemnych,

V' ulozenia przewodéw:
Wykonawca powinien przedlozy¢ Inspektorowi nadzoru wszystkie proby, atesty,
gwarancje producenta dla stosowanych materialéw, Ze zastosowane materialy spelniaja

wymagane normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki ~ obmiarowe  powinny  by¢ = zgodnie  jednostkami = podanymi
w przedmiarze robot. Podstawa platnosci jest wykonanie wszelkich elementéw
zwiazanych z realizacja wymagan niniejszej Specyfikacji Technicznej 1 zakresu zgodnie

z dokumentacja projektowa.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.  Zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania
daly wyniki pozytywne.
8.2.  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ dla
poszczegdlnych faz robét podlegajacych zakryciu. Roboty te nalezy odebraé¢ przed
wykonaniem nastgpnej czesci robot uniemozliwiajacych odbiér robét poprzednich.
Odbiér robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym

wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robét.

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Pratnosci
Platno$¢ zgodnie z dokumentami umownymi.
Placi si¢ za ustalong ilo$¢ wykonach robét ustalonych na podstawie przedmiaru
robot, wg cen jednostkowych okreslonych w ofercie wykonywanych robot.

Cena wykonania robét obejmuje komplet robét.




10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

PN-EN  124:2000 Zwieficzenia wpustéw 1 studzienek kanalizacyjnych
do nawierzchni dla ruchu pieszego i1 kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu,
znakowanie, sterowanie jakoscia.

PN-EN 476:2011 Wymagania ogdlne dotyczace elementéw stosowanych
w systemach kanalizacji grawitacyjnej.

PN-EN 752-1:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdlne i definicje.
PN-EN 1401-1:1995 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmigkczonego Poli(chlorku winylu)
(PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek
1 systemu.

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne 1 projektowanie.

PN-92/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-B-10736:1999  Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodociagowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-86-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzialy i opis gruntu.
PN-81/B-03020 Gl¢bokosé przemarzania gruntéw.

Wymagania techniczne COBRTI INSTAL — Zeszyt 9 ,,Warunki techniczne

wykonania 1 odbioru sieci kanalizacyjne;j”.




