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OPIS TECHNICZNY

1 PODSTAWA OPRACOWANIA
Umowa z Zarzadem Drdg Powiatowych w Krasnymstawie na wykonanie prac
projektowych
Mapa zasadnicza w skali 1 : 500

2. PODSTAWA PRAWNA

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w
sprawie szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. Nr 177 z dnia 14 pazdziernika
2003 ., poz. 1729).

Rozporzadzenie Ministrow | nfrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz.U. Nr 170 poz.
1393).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkOw ich umieszczania na

drogach (Dz.U. Nr 220 z 23 grudnia 2003 r., poz. 2181 ze zm.).

3. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem niniejszego opracowania jest Projekt Organizacji Ruchu na czas
prowadzenia robdt zwigzany z planowang planowang przebudows drogi powiatowej nr
3121L ul. Pitsudskiego, na odcinku od wiaduktu nad droga krajowa nr 17 do

ul. Cegielnianej w Krasnymstawie.

4, PLANOWANY TERMIN WPROWADZENIA CZASOWEJ ORGANIZACJI
RUCHU

Planowany termin wprowadzenia organizacji ruchu —lipiec 2016r .

Zgodnie z § 12 ust. 1 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia
2003 r. w sprawie szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.U. Nr 177 z dnia 14 pazdziernika 2003 r.,
poz. 1729), jednostka realizujaca organizacj¢ ruchu musi zawiadomi¢ o terminie jgj

wprowadzenia (co najmniej na7 dni przed dniem rozpoczecia prac) :



organ zarzadzajacy ruchem;
zarzadcg drogi ;

wiasciwego komendanta Policji.

5. CHARAKTERYSTYKA DROGI

5.1. Stan istnig acy

W stanie istniejacym ul. Pitsudskiego jest droga powiatowa 3121L, ktdra posiada
nawierzchnie bitumiczna, o zmiennej szerokosci jezdni od ok. 8,00 (poczatek opracowania)
ok. 6,00m (koniec opracowania). Droga posiada przekrdj uliczny ze spadkiem daszkowym.
Jezdnia ograniczona jest za pomoca kraweznikdéw betonowych. Jezdnia nie posiada
chodnikow.

W zakresie opracowania droga przebiega przez tereny zabudowany oznakowany
tablicami D41,42.

Na przedmiotowym odcinku nie wystgpuje oznakowanie poziome. Istniejace
oznakowanie pionowe ustawione na drodze powiatowej to znak A-3, oraz tabliczki z nazwami
ulic. Oznakowanie pionowe nalezy do znakow z grupy srednich, wykonanych z folii

odblaskowej 11 generacji.

5.2. San projektowany

Zakres opracowania obejmuje:

- wzmocnienie istniejagcej nawierzchni jezdni drogi powiatowej,

- wykonanie nawierzchni bitumicznej na drogach bocznych ul. Zaplocie oraz ul.
Cegielniangj

- rozbidrka elementow drog (kraweznika betonowego, ptyt betonowych na wigczeniu
ul. Zaptocie),

- budowa chodnika przy prawej krawegdzi jezdni o nawierzchni z betonowe] kostki
brukowej wraz z wymiang krawgznika betonowego,

- budowa nowej konstrukcji zjazdéw indywidualnych,

- oznakowanie pionowe,

- montaz wy grodzenia chodnikowego od strony skarpy,

- roboty wykonczeniowe.

Budowa chodnika przy prawej krawegdzi jezdni w znacznym stopniu poprawia
bezpieczenstwo uczestnikéw ruch drogowego a w szczegdlnosci pieszych, ktérzy do tej pory
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poruszali si¢ poboczem obcigzonej ruchem samochodowym drogi powiatowej, co sanowito
duze niebezpieczenswo dla ich zdrowia i zycia. Zastosowanie nowej warstwy scieralnej na

jezdni poprawi warunki jezdne i eksploatacyjne nawierzchni drogi.

6. PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU

W prowadzenie czasowej organizacji ruchu moze spowodowa¢ chwilowe utrudnienia
pojazdéw w ruchu gtdwnie w momencie usuwania i wykonywania statej organizacji ruchu.
Mozliwe zagrozenia wynikajace z  wprowadzenia niniejsze] czasowej organizacji to:
najechanie na uczestnikbw budowy ( pracownikow lub maszyny budowlane) przez
uczestnikéw ruchu drogowego, kolizja pojazdéw w ruchu w skutek nie dostosowania sie do
panujacych warunkow na drodze (min. warunkéw atmosferycznych, nie zachowanie nalezytej

odlegtosci przed pojazdem poprzedzajacym, itd.).

Zaprojektowano nastepujace etapy czasowe] organizacji ruchu:

- etap 1 roboty przy krawedzi drogi (wymiana kraweznika oraz budowa chodnika)

- etap 2-3 roboty przy ukfadaniu nowej warstwy scieralnej.

6.1 Organizacjaruchu na czas prowadzenia rob6t przy krawedz drogi - etap 1

Roboty drogowe prowadzone przy krawegdzi jezdni realizowane beda przy oznak owaniu
krawedzi drogi na diugosci ok 443m. Miejsca te zostana oznakowane:

» tablica prowadzacg U-3d od strony najazdu,
o tablicg zamykajaca U-20b

o tablicami U-21ab w rozstawie co 10,0m pomigdzy tablicami prowadzaca
i zamykajaca wzdtuz krawedzi drogi.

* lampami btykowymi koloru z6itego
Dodatkowo zostang ustawione znaki ostrzegawcze A-14, A-12-b, Al2c, A-30
ostrzegajace o prowadzonych robotach drogowych w pasie drogi, jak réwniez zostang
wprowadzone znaki ograniczajace predkos¢ B-33 z jednoczesnym zakazem wyprzedzania
B-25. Dla zabezpieczenia ruchu pieszych w strefie robot projektuje si¢ nastgpujace
oznakowanie — ruch pieszy skierowany zostanie na drugg strong ulicy — zapora drogowa U3d
od strony najazdu oraz zaprora U-20a zamykajaca ze znakami B-41 (zakaz ruchu pieszych)

z tabliczka o tresci ,, przejscie druga strona ulicy”.

6.2 Organizacjaruchu na czas prowadzenia rob6t nawier zchniowych — etap 2

Roboty drogowe prowadzone przy krawedzi jezdni realizowane beda przy oznakowaniu

krawedzi drogi na diugosci ok 443m. Miejsca te zostang oznakowane:

» tablica prowadzacg U-3d od strony najazdu,



o tablicag zamykajaca U-20b

o tablicami U-21ab w rozstawie co 10,0m pomigdzy tablicami prowadzaca
i zamykajaca wzdtuz krawedzi drogi.

* lampami btykowymi koloru z6itego
Dodatkowo zostang ustawione znaki ostrzegawcze A-14, A-12-b, A 12c, A-30
ostrzegajace o prowadzonych robotach drogowych w pasie drogi, jak réwniez zostang
wprowadzone znaki ograniczajace predkos¢ B-33 z jednoczesnym zakazem wyprzedzania B-
25. Dla zabezpieczenia ruchu pieszych w strefie robot projektuje si¢ nasepujace oznakowanie
— ruch pieszy skierowany zostanie na druga strone ulicy — zapora drogowa U3d od strony
najazdu oraz zaprora U-20a zamykajgca ze znakami B-41 (zakaz ruchu pieszych) z tabliczka

o tresci ,, przejscie drugg strona ulicy”.

6.2 Organizacjaruchu na czas prowadzenia rob6t nawier zchniowych —etap 3
Roboty drogowe prowadzone przy krawedzi jezdni realizowane beda przy oznakowaniu

krawedzi drogi na dlugosci ok 443m. Miejsca te zostana oznakowane:

» tablica prowadzacg U-3d od strony najazdu,
o tablicg zamykajaca U-20b

o tablicami U-21lab w rozstawie co 10,0m pomigdzy tablicami prowadzaca
i zamykajaca wzdtuz krawedzi drogi.

* lampami btykowymi koloru z6itego
Dodatkowo zogang ustawione znaki ostrzegawcze A-14, A-12-b, A-12c, A-30
ostrzegajace o prowadzonych robotach drogowych w pasie drogi, jak réwniez zostang
wprowadzone znaki ograniczajace predkos¢ B-33 z jednoczesnym zakazem wyprzedzania B-
25. Dla zabezpieczenia ruchu pieszych w strefie robot projektuje si¢ nasepujace oznakowanie
— ruch pieszy skierowany zostanie na druga strone ulicy — zapora drogowa U3d od strony
najazdu oraz zaprora U-20a zamykajgca ze znakami B-41 (zakaz ruchu pieszych) z tabliczkg

o tresci ,, przejscie drugg strona ulicy”.

7. ZASADY OGOLNE ZASTOSOWANIA ZNAKOW DROGOWYCH PIONOWYCH
ORAZ URZADZEN BEZPIECZENSTWA RUCHU

Do oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowac¢ znaki
z grupy wielkosci duze (o wymiarach wg ponizszej tabeli).



Znaki Znaki Znaki Znaki informacyjne
odrzegawcze A | zakazuB | nakazu C D
dtugos¢ boku srednica dtugos¢ wysokosé
podstawy (n=0,1.2)
Oznakowanierobdt - 1050 mm 900 mm 900 mm 900+225n
grupa znak ow ,, duze"

Do wykonywania lic znakow stosowanych do oznakowania rob6t prowadzonych
w pasie drogowym nalezy zastosowa folie odblaskowe typu 2 lub folie pryzmatyczne.
Znaki nalezy umocowa¢ na konstrukcjach wsporczych, tj. stupkach wykonanych z
materialdow trwatych, z wyjatkiem betonu.
Tarcze znakoéw powinny by¢ odchylone w poziomie od linii prostopadtej do osi jezdni.
Odchylenie tarczy znakéw powinno wynosi¢ okoto 5° w kierunku jezdni.
Znaki nalezy umieszcza¢ w odlegtosci nie mniejszej niz 0,50 m od krawedzi jezdni,
mierzac od krawedzi jezdni do najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku (tréjkata, kota,
kwadratu, prostokata) lub tablicy i umieszcza¢ na wysokosci 2,0 m mierzac od dolnej
krawedzi znaku do krawegdzi nawierzchni, lub w przypadku wystepowania chodnika
minimalna tarcze znakOw nalezy umieszcza¢ na wysokosci nie mniejszej niz 2,20m
mierzac od nawierzchni chodnika do dolnej krawedzi znaku.
Zapory drogowe zabezpieczajace miejsce robot nalezy umieszcza¢ na wysokosci od 0,9 m
do 1,1 m mierzac od poziomu nawierzchni drogi do gornej krawgdzi zapor.

8. ZESTAWIENIE OZNAKOWANIA

a) Projektowane oznakowanie

Lp. Znak los¢ [szt.] los¢ [szt] [los¢ [szt]
-etap 1 -etap 2 -etap 3
1 A-14 4 4 4
2 A-12h 1 1 1
3 A-12¢ 1 1 1
4 A-30 2 2 2
5 B-25 3 3 2
6 B-33 (40) 3 3 2
7 B-41 2 2 2
8 B-42 2 2 2
9 U-3d (3,0m) 1 1 1
10 U-20b 1 1 1
11 U-21ab 9 9 9
12 U-23 45 45 45
13 U-26c 1 1 1
14 Tab. - Fesi 2 2 2
15 Tab. - Przej$cie druga str. ulicy 2 2 2
16 Lampa blyskowakoloru zoltego 47 47 47

b) Istniej ace oznakowanie do zastoniecia ha czasr ob 6t

- nie wystepuje
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