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UWAGA:
1. Zaleca sie wykonanie robot na danym odcinku po obu stronach jezdni podczas
jednego dnia roboczego, w celu unikniecia pozostawienia uskoku podtuznego.

2. Kierowanie ruchem powinny wykonywac przeszkolone w tym zakresie osoby.

3. Za skrzyzowaniem nalezy powtarzac znaki B-25 i B-33, natomiast za znakami
D-42 / D-43 znaki B-33.

L. Znaki istniejace o znaczeniu kolidujacym ze znakami projektowanymi na czas robot
nalezy zastaniac (za wyjatkiem znakow D-42 / D-43).

5. Odwotywanie znakow zakazu B-27 i B-34 nalezy stosowac odpowiednio do
obowigzujacej na drodze statej organizacji ruchu oraz warunkow widocznoSci.
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obszar objety robotami
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