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ZESPOt PROJEKTOWY
FUNKCJA IMIE | NAZWISKO PODPIS
Projektant mgr inz. Pawet Goralski
NAZWA OBIEKTU BUDOWLANEGO
PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 2126L
UWAGA: ) ) CZESTOBOROWICE - ORCHOWIEC - GORZKOW
1. Znaki B-33 i znaki B-34 nalezy ustawiac dla odcinkow znajdujacych sie w obszarze 0D KM 5+750 DO KM 6+900
niezabudowanym.
2. Podane odlegtosci znakow nalezy odnosic do poczatku i konca planowanego odcinka roboczego. TYTUL RYSUNKU
3. Za skrzyzowaniem i znakami D-42 / D-43 nalezy powtarzac znaki B-33. SCHEMAT POWTARZALNY OZNAKOWANIA ROBOT ZWIAZANYCH
L. Znaki istniejace o znaczeniu kolidujagcym ze znakami projektowanymi na czas robot Z WYKONANIEM OZNAKOWANIA POZIOMEGO - OSIOWEGO
nalezy zastaniac (za wyjatkiem znakow D-42 / D-43). BRANZA STADIUM
5. Odwotywanie znakow zakazu B-34 nalezy stosowal odpowiednio do inzynieria ruchu PEOR
obowigzujacej na drodze statej organizacji ruchu oraz warunkow widocznoSci.
DATA SKALA NR RYS.




