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OPIS TECHNICZNY

.., PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 3147L WOLKA ORLOWSKA —
KALINOWKA — SKIERBIESZOW OD KM 4+100 DO KM 5+080 DEL.. 0,980 KM”

PRZEDMIOT OPRACOWANIA
Przedmiotem opracowania jest stala organizacja ruchu drogowego dla zadania

przebudowa drogi powiatowej nr 3147L Wolka Ortowska — Kalinowka — Skierbieszow
od km 4+100 do km 5+080

INWESTOR

Zarzad Drog Powiatowych w Krasnymstawie, ul. Borowa 6, 22-300 Krasnystaw
PODSTAWA OPRACOWANIA

-projekt budowlany przebudowy drogi na odcinku od km 4+100 do km 5+080

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakdéw i1 sygnatéw drogowych

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003r. w Sprawie szczegoétowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonania nadzoru nad tym
zarzadzaniem

- ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. prawo o ruchu drogowym

IV. CHARAKTERYSTYKA DROGI I WARUNKOW RUCHU

Natgzenie ruchu na przedmiotowej drodze okresla si¢ jako niskie. Dominujacym
rodzajem pojazdow sa samochody osobowe, dostawcze oraz pojazdy rolnicze
UZASADNIENIE 1 ZAKRES WPROWADZENIA CZASOWEJ ORGANIZACII
RUCHU

Projekt przewiduje kompleksowy charakter robdt (roboty nawierzchniowe, a nastepnie
roboty wykonczeniowe) na odcinkach objetych robotami. Przewiduje si¢ wykonywanie
poszczegbdlnych robot w nastepujacej kolejnosci:

- roboty ziemne, roboty na zjazdach

- roboty nawierzchniowe,

- regulacja poboczy,

- roboty wykonczeniowe.

Kolejnos¢ robot moze ulec zmianie. Przewiduje si¢ etapowanie robdt odcinkami o
dlugosci max. 500 m. Ruch bedzie prowadzony wahadlowo, a sterowanie bedzie
prowadzone r¢cznie. Wygrodzenie obszaru objgtego robotami bedzie realizowane przy
pomocy tablicy zamykajacej U-26¢ skorelowanej ze znakiem nakazu C-9/10. Na dtugosci
robot planuje si¢ zastosowanie tablic kierujacych U-21a/b. Wszelkie uskoki podluzne
beda zabezpieczone przy pomocy tablic kierujacych. Wykonawca jest zobowigzany do
wykonywania rob6t na danym

odcinku po obu stronach jezdni podczas jednego dnia roboczego w celu minimalizacji
tego utrudnienia. Roboty drogowe wymagaja ograniczenia predkosci do 30 km/h oraz
wprowadzenia zakazu wyprzedzania.



VI. ZAGROZENIA 1 UTRUDNIENIA WYSTEPUJACE PODCZAS PRAC
Do przewidzianych zagrozen nalezy prowadzenie robot przy odbywajacym si¢ ruchu
drogowym, dlatego tez nalezy zachowacé szczego6lne $rodki ostroznosci podczas prac
wykonywanych na jezdni oraz blisko jezdni.

VII.CZASOWA ROGANIZACJA RUCHU NA OBSZARZE SZLAKOWYM

a. OZNAKOWANIE PIONOWE

A-12b 1 szt.
A-12c 1 szt.
A-14 2 szt.
A-30 2 szt.
B-25 2 szt.
B-27 2 szt.
T-0 (rgczne kierowanie ruchem) 2 szt.
B-33 ograniczenie predkosci ,,30 km/h” 2 szt.

B-34 koniec ograniczenia predkosci ,,30 km/h” 2 szt.

b. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
U-20b zapora drogowa pojedyncza szeroka
U-21a/b tablica kierujaca wg potrzeb
U-26¢ tablica zamykajaca zespolona ze znakiem C-10 1 szt.
U-35 $wiatlo ostrzegawcze 2 szt.

VIII. CZASOWA ROGANIZACIJA RUCHU NA SKRZYZOWANIU
a. OZNAKOWANIE PIONOWE

A-12b 2 szt.
A-12c 1 szt.
A-14 3 szt.
A-30 3 szt.
B-33 ograniczenie predkosci ,,30 km/h” 2 szt.
B-25 2 szt.
T-0 (rgczne kierowanie ruchem) 2 szt.
B-34 koniec ograniczenia predkosci ,,30 km/h” 2 szt.
B-27 2 szt.

b. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
U-3d tablica prowadzaca ciagta w lewo
U-20b zapora drogowa pojedyncza szeroka
U-21a/b tablica kierujaca wg potrzeb
U-26c¢ tablica zamykajaca zespolona ze znakiem C-10 1 szt.
U-35 $wiatlo ostrzegawcze 4 szt.

IX. POSTANOWIENIA KONCOWE

1. Oznakowanie (wielkosci znakow, wysoko$¢ ich umieszczenia, odlegtos¢ od krawedzi
jezdni) nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3
lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow technicznych dla znakow
I sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 z 2003 r., poz. 2181).

2.7Znaki zastosowane do oznakowania robot musza by¢ o jedng grupe wielkosci wyzsza
niz stosowane na danym odcinku drogi.



3. W zastosowanym oznakowaniu i urzgdzeniach BRD na czas robdt lica znakéw (tablic)
powinny by¢ wykonane z zastosowaniem folii odblaskowej typu 2 lub folii
pryzmatycznej.

4. Shupki znakdéw zastosowanych do oznakowania na czas robot powinny mie¢ wyr6éznik
W postaci naklejonego paska z zottej folii pryzmatycznej odblaskowo —
fluoroscencyjnej (zalecane wymiary: szeroko$¢ — 3 cm, dlugos¢ - 50 cm).

5. Pracownicy wykonujacy roboty powinni by¢ ubrani w kamizelki odblaskowe koloru
z6ttego.

6. Pozostale zabezpieczenia nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP.

7. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za prawidlowe utrzymanie i funkcjonowanie
urzadzen ostrzegawczych.

8. Kierowanie ruchem nalezy powierzy¢ przeszkolonym osobom.



