Zadanie nr 3

Dostawa pojazdu specjalistycznego
typu smieciarka trzyosiowa — 1szt.

I. Dane techniczne podwozia
1. Dopuszczalna masa catkowita 26 ton, trzyosiowe 6x2

2. Podwozie fabrycznie nowe nie starsze niz 2021 r.
3. Rozstaw 1-2 osi 4 000-4 200mm
a) wysokoprezny 300 - 360 KM, Common-Rail
b) silnik spetniajgcy normy emisji spalin EURO 6
C) maksymalny moment obrotowy silnika min. 1500 Nm
d) filtr paliwa z separatorem wody
e) Uktad podgrzewania paliwa
4. Skrzynia biegéw automatyczna lub zautomatyzowana z programem dla pojazdéw komunalnych
5. Os przednia:
a) przednie zawieszenie resory paraboliczne nacisk osi min. 8,0 ton
b) stabilizator osi przedniej
6. Ositylna:
a) tylne zawieszenie pneumatyczne nacisk osi min. 13 ton
b) stabilizator osi tylnej
c) blokada mechanizmu réznicowego osi napedowej
d) regulacja wysokosci zawieszenia
7. Przystawka odbioru mocy odsilnikowa do pracy ciggtej umiejscowiona z tytu silnika
8. Uktad hamulcowy:

a) hamulec na obu osiach - tarczowy

b) uktad hamulcowy z systemem ABS

c) system ASR i ESP

d) hamulec silnikowy

e) osuszacz powietrza podgrzewany

f) hamulec przystankowy dla $mieciarki z ograniczeniem dotyczgcym cofania wg

DIN EN 1501-01
9. Uktad kierowniczy:
a) uktad kierowniczy ze wspomaganiem
b) koto kierownicy z regulowang wysokoscig i pochyleniem
10. Uktad elektryczny:
a) akumulatory minimum 170 Ah kazdy
b) instalacja 24V

11. Zbiornik paliwa min. 250 litréw z korkiem zamykanym na klucz
12. Zbiornik na Ad Blue min 50 | z korkiem zamykanym na klucz
13. Kota 22,5 z oponami 315/80R
14. Na osi napedowej kota blizniacze, opony z bieznikiem terenowym lub regionalnym
15. Kabina:

a) kabina trzymiejscowa

b) kolor biaty

c) komfortowe siedzenie kierowcy z zawieszeniem pneumatycznym

d) siedzenie dla pasazeréw dwa pojedyncze fotel Srodkowy 2z trzypunktowym pasem

bezpieczenstwa

e) klimatyzacja

f) centralny zamek

g) lusterka wsteczne ogrzewane lub kamery zgodne z obowigzujgcymi przepisami ruchu
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drogowego

h) oswietlenie zgodne z obowigzujgcymi przepisami ruchu drogowego

Komputer poktadowy

Wyswietlacz na tablicy wskaznikéw w jezyku polskim

Godzinowy licznik pracy silnika

Tachograf cyfrowy

Fabryczny immobiliser

Radio z funkcjg Bluetooth umozliwiajgce prowadzenie rozméw z telefonéw GSM

Akustyczny sygnat ostrzegawczy biegu wstecznego wg opisu w zatgczniku nr 1

Dwa kliny pod kota zamontowane na pojezdzie

Blotniki tylnych osi fabryczne

Lamele przeciwrozbryzgowe w przednich i tylnych btotnikach

Wyposazenie dodatkowe:

a) gasnica produkcji polskiej

b) apteczka produkcji polskiej

c) trojkat ostrzegawczy

d) podnosnik min.12 tonowy

e) klucz do kot

f) gumowe dywaniki podtogowe

g) siatka ochronna przeciw owadom przed chtodnicg

h) pokrowce na siedzeniach

i) przytagcze do napetnienia uktadu pneumatycznego sprezonym powietrzem z przodu
pojazdu

Il. Dane techniczne nadwozia (Smieciarki)

1.
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Zabudowa S$mieciarki fabrycznie nowa, z urzgdzeniem zasypowym tylnym, przeznaczona
do zbierania odpadéw komunalnych selektywnie zbieranych oraz biodegradowalnych

Skrzynia fadunkowa w ksztatcie owalnym o pojemnos$¢ tadunkowej 20-21 m?3

Boki skrzyni tadunkowej wykonane z petnych (jednolitych) arkuszy blachy o grubosci min. 4 mm
Dno skrzyni tadunkowej wykonane w ksztatcie owalnym lub kila z blachy o grubo$ci min. 5 mm
Skrzynia tadunkowa ma posiada¢ zintegrowany zbiornik na odcieki min. 80 I.

Zbiornik na odcieki ma by¢ wyposazony w zawor spustowy.

Objetos¢ wanny zasypowej (odwtoka) min. 1,8 m3.

W wannie zatadowczej ma by¢ zamontowany zawdr spustowy.

Dno wanny zatadowczej wykonane z jednego kawatka blachy typu min. HARDOX 400 lub
rownowaznej o gr. min. 8 mm, elementy boczne odwloka posiadajgce stycznosé
z odpadami wykonane z blachy typu min. Hardox 400 lub réwnowaznej o grubosci min. 4 mm.
Mechanizm zgniatania liniowo - ptytowy tzw. ,szufladowy”.

W petni szczelne potgczenie odwitoka ze skrzynig tadunkows.

Sterowanie mechanizmem zatadowczym prasy w cyklu automatycznym zaleznym od pracy
wrzutnika, pojedynczym oraz ciggtym.

Zabudowa ma posiada¢ mozliwos¢ dokonczenia cyklu prasowania w trakcie jazdy pojazdu.

Stopien zageszczenia odpadéw minimum 1:6.

Konstrukcja ma umozliwia¢ wysuniecie ptyty wypychajgcej poza obrys skrzyni tadunkowe;j.
Automatyczne sterowanie obrotami silnika zalezne od obcigzenia uktadu hydraulicznego.

Dwa stopnie dla tadowaczy, kazdy wyposazony w czujniki zajetosci w przypadku zajetosci stopni
dla tadowaczy, uniemozliwienie cofania pojazdem oraz ograniczenie predkosci jazdy do 30 km/h.
Terminal do obstugi nadwozia (zabudowy) umozliwiajgcy min. wybér zbieranych odpadéw
(makulatura, bio, szkio, plastik), informacje o zajetosci stopni tadowaczy, otwieranie odwitoka
i opréznianie zabudowy, autodiagnoze systemu nadwozia (zabudowy) przy kazdorazowym
uruchamianiu pojazdu, temperature i cinienie oleju.

Funkcja otrzepywania pojemnikéw.


https://pl.wikipedia.org/wiki/Bluetooth#Architektura_systemu_Bluetooth
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Sterowanie reczne.
Sterowanie urzgdzeniem zasypowym umieszczone po obu stronach odwioka.
Sterowanie ptytg wypychajgcg wysuwanie i wsuwanie, ze stanowiska na zewnatrz z boku skrzyni
tadunkowej i z kabiny kierowcy.
Uniwersalny wrzutnik przeciw pytowy z uchwytem grzebieniowym zgodny z normg EN1501-1, - 5
do pojemnikéw od 80 | -1100 | zgodnych z normg EN 840-1, -2, -3. Wrzutnik ma posiada¢ ramiona
do oprézniania pojemnikéw 1100 .
Udzwig wrzutnika dla pojemnikéw czterokotowych min. 550 kg, a dla pojemnikéw dwukotowych
min. 170 kg.
Czas na opréznianie pojemnikow:
a) pojemniki dwukotowe max. 10 sekund
b) pojemniki czterokotowe max. 15 sekund
Krawedz zasypowa wrzutnika na wysokosci max. 1 100 mm od podfoza.
Magistrala przeptywu danych CAN BUS.
Nadwozie (zabudowa) bez uktadu pneumatycznego.
Napiecie w instalacji elektrycznej 24V.
Wytaczniki bezpieczenstwa po obu stronach zabudowy oraz jeden w kabinie kierowcy.
Wszystkie spawy majg by¢ wykonane spoing ciggta.
Kamera cofania wraz z zamontowanym kolorowym monitorem LCD min. 7” w kabinie kierowcy
Reflektor roboczy na odwioku.
Dwa dodatkowe reflektory zamontowane z tytu zabudowy zatgczane w kabinie kierowcy.
Dodatkowe reflektory zamontowane z prawej i lewej strony pojazdu, z przodu zabudowy
skierowane do tytu zatgczane w kabinie kierowcy (doktadne miejsce zamontowania reflektoréw
uzgodni¢ z Zamawiajgcym).
Swiatlo ostrzegawcze z tytu i z przodu pojazdu (kogut).
Oswietlenie montowane na zabudowie typu LED.
Pasy odblaskowe (ostrzegawcze) na kabinie, catej dtugosci zabudowy i odwtoku.
Uchwyty do mocowania miotty i fopaty min. szt. 4.
Pojemnik na czystg wode z dozownikiem srodka myjgcego dla rak.
Skrzynka na narzedzia zamontowana na zewnatrz pojazdu.
Centralne smarowanie.
Cate urzadzenie srutowane lub piaskowane przed malowaniem.
Malowanie podktadem a nastepnie lakierowanie na kolor biaty,
Wszystkie elementy sktadowe $mieciarki malowane przed montazem.
Ostony przeciw najazdowe.
Pojazd musi bezwzglednie posiada¢ powyzsze parametry techniczne oraz by¢ wykonana zgodnie
z przepisami Unii Europejskiej i spetnia¢ obowigzujgce w Polsce przepisy BHP oferowany pojazd
musi spetniaé wymagania systemu bezpieczenstwa ,CE”, oferowany pojazd musi odpowiadac
wytycznym 89/392 EWG i PN-EN 1501-1:1999/A1:2004 oraz Rozporzadzenia Ministra
Srodowiska z dnia 16 czerwca 2009 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
gospodarowaniu odpadami komunalnymi Dz. U. Nr 104 poz. 868.
Instrukcje obstugi, certyfikat CE, w jezyku polskim.
Katalog czesci podwozia i nadwozia (zabudowy) w formie elektroniczne;.
Swiadectwo homologacii dla skompletowanego pojazdu.
Wykonawca udzieli gwarancji na okres, co najmniej 24 miesigce na caty samochod oraz 36 m-cy
na uktad napedowy po bez usterkowym podpisaniu protokotu odbioru.
Przeglady gwarancyjne i naprawy zabudowy $mieciarki odbywac sie bedg w siedzibie i miejscu
wskazanym przez Zamawiajgcego na koszt Wykonawcy (przeglad, naprawa i dojazd).

W okresie gwarancji materiaty eksploatacyjne dotyczace przeglagdéw zabudowy $mieciarki (oleje,
ptyny) dostarcza Wykonawca.
Warunki, jakie ma spetni¢ Wykonawca w okresie gwaranc;ji:



a) zapewni¢ autoryzowang stacje obstugi pojazdéw (dotyczy podwozia) w odlegtosci max 100
km od siedziby Zamawiajgcego wykonujgcg naprawy gwarancyjne oraz przeglady techniczne

b) w przypadku awarii pojazdu czas reakcji serwisu 24 godz.(dotyczy dni roboczych)
od momentu zgtoszenia telefonicznego lub email.

c) Wykonawca przeprowadzi nieodptatnie szkolenie kierowcéw, pracownikéw obstugi
i mechanikbw w zakresie obstugi i eksploatacji pojazdu w terminie uzgodnionym
z Zamawiajacy.

lll. Wyposazenie dodatkowe
1. Pojazd ma by¢ wyposazony w urzgdzenie GPS opis w zatgczniku nr 1

2. Pojazd ma by¢ wyposazony w monitoring wizyjny opis w zatgczniku nr 1
3. Pojazd ma by¢ wyposazony w panel kierowcy opis w zatgczniku nr 1



Zalacznik nr 1

I. Warunki techniczne systemu GPS

1.

2.

Urzadzenie GPS ma umozliwi¢:
a) wskazanie czas pracy
b) przebytg droge pojazdu w kilometrach
c) rzeczywiste, jednoznacznie wykazanie wykonywanych czynnosci (zatadowanie odpadow
i wytadowanie odpaddéw,
d) praca zurawia przeno$nego
e) odwzorowanie pozycji i przebytej trasy pojazdu na cyfrowej mapie z doktadnoscig
umozliwiajgcg jednoznaczne okreslenie miejsca (adresu) w oparciu o wykorzystanie
systemu GPS
f) odtwarzanie i analize ,historii” pracy sprzetu, dane przesylane przez czujnik paliwa
w zbiorniku (stan, tankowanie, upusty oraz ilosciach zuzytego paliwa na 100 km i jedng
godz. pracy, aktualnej lokalizacji, biezgcym sledzeniu pozycji pojazdu i komunikowanie
sie z nimi w dowolnym momencie w celu odczytu ww. danych.
System GPS ma by¢é kompatybilny z oprogramowaniem GLOBTRAK uzywanym przez
Zamawiajgcego

Il. Warunki techniczne systemu wizyjnego poprawy bezpieczenstwa obstugi pojazdéw do odbioru
odpadéw oraz wymogi techniczne sprzetu

f)
a)

h)

k)

SYSTEM MONITORINGU WIZYJNEGO MA POSIADAC:

system monitoringu montowany na pojezdzie bazujgcy na zapisie obrazu z 4 kamer generujagcych
widok otoczenia pojazdu bez martwych stref (360 stopni) i widok z goéry (tzw. ,widok z lotu ptaka”)
w czasie rzeczywistym oraz nagrywarce cyfrowej do zapisu materiatu video z wszystkich kamer.
widok bez martwych stref — cztery ultra szerokokatne kamery, kazda o kacie widzenia ok. 180
stopni rejestrujgce obraz z kazdej strony pojazdu (w tym ze stref martwego pola).

widok ,z lotu ptaka” — obrazy zarejestrowane przez kamery przekazywane sg do jednostki
centralnej (ECU - serwer), gdzie automatycznie sg tgczone oraz pozbawiane zakiécen szerokiego
kata. Obrobiony sygnat z kazdej kamery osobno oraz w formie widoku z lotu ptaka przekazywany
jest w czasie rzeczywistym na ekran znajdujgcy sie w kabinie kierowcy.

system podglgdu obrazu ze wszystkich kamer na zywo (on-line) za pomocg technologii 4G.
serwer obstugujgcy system musi znajdowaé sie w profesjonalnie zaprojektowanej serwerowni
(centrum danych obstugiwane przez Wykonawce) gwarantujgcej jednostce stabilng oraz
bezpieczna prace.

system ma zapewnia¢ mozliwos¢ podstawowej obrébki obrazu nagranego kamerami video.
system ma zapewnia¢ swobodne nadawanie uprawnien przez Zamawiajgcego w rozbiciu
na uprawnienia administratora oraz uprawnienia obstugi, z mozliwoscig okreslania uprawnien,
przypisania pojazdéw i/lub uprawnien do podglgdu. Zamawiajgcy planuje nadanie min. 2
uprawnienia ,admin” oraz min. 8 uprawnien ,obstuga”.

system winien mie¢ zaimplementowang aktualng cyfrowg mape Polski i zapewniaé
lokalizacje/pozycje nagranego materiatu na terenie Polski poprzez okreslenie na mapie pozycji
obiektu/pojazdu w chwili nagrania.

dane systemu rejestrujgcego obraz z tras muszg posiada¢ mozliwosé generowania tzw. zdarzen
(znacznikéw) z podtaczonych wejs¢ cyfrowych lub zdefiniowanych w odpowiedni sposéb sytuacji
na drodze. Znaczniki bedg oznaczane na nagranym materiale video umozliwiajgc przesuwanie
materiatu do momentu wystgpienia oznaczonego zdarzenia.

obstuga systemu musi by¢ mozliwa na dowolnej dystrybucji systemu operacyjnego Windows
(wersje 11, 10, 8, 7, XP).



2.
b)

c)

d)

e)

f)

a)

h)

m) Korzystanie z systemu musi by¢ mozliwe dla dowolnego uzytkownika z dowolnego komputera lub
urzadzenia mobilnego, zdalnie przez uzytkownikéw z dedykowanym dostepem do zainstalowane;j
na komputerze/urzadzeniu aplikacji lub panelu dostepowego z indywidualnym hastem logowania.

REJESTRATOR OBRAZU
rejestrator musi posiada¢ Atest EMC:E, zgodnos¢ z RoHS2, Oznaczenie znakiem CE.
rejestrator odporny na wibracje i uderzenia/udary mogace powsta¢ w trakcie eksploatacji pojazdu
ciezarowego.
rejestrator musi dziata¢ wykorzystujgc zasilanie w zakresie min. 12-24 V, przy maksymalnym
poborze mocy 60W oraz natezeniu 5A (zabezpieczenie przed tzw. szumami sieci zasilajgcej, czyli
negatywnymi skutkami ew. skokéw napiecia).
rejestrator zapewnia mozliwo$s¢ nagrywania obrazu z wszystkich montowanych na pojezdzie
4 kamer jednoczesnie oraz musi umozliwia¢ nagrywanie obrazu z dzwigkiem.
musi posiada¢ pamie¢ wewnetrzng do zapisu danych video - dysk HDD min. 1TB. Jednoczesnie
rejestrator musi posiada¢ dodatkowg pamie¢ wewnetrzng (karta SD min. 64 GB) umozliwiajgca
zapasowy zapis obrazu danych wideo na wypadek uszkodzenia dysku gtéwnego. Dysk gtéwny musi
posiada¢ zewnetrzne zabezpieczenie (zamykanie) przed dostepem o0s6b nieupowaznionych
(w szczegolnosci nieuprawnionym usunieciem dysku z gniazda).
rejestrator musi pracowa¢ w temperaturach od -30°C do +70°C. Jezeli wymaga tego rozwigzanie
technologiczne, niezbedne jest wyposazenie dysku w funkcje automatycznego podgrzewania
(w przypadku niskich temperatur) oraz system chtodzenia (w przypadku temperatur wysokich) celem
zapewnienia jego prawidtowej pracy w warunkach zgodnych ze wskazanym spektrum temperatury
roboczej.
rejestrator musi posiada¢ wbudowany nadajnik GPS i akcelerometr do odwzorowania pozycji
nagranego materialu na mapie cyfrowej oraz oznaczenia w nagrywanym materiale biezgcej
predkosci pojazdu.
musi posiadaé mozliwos¢ konfiguracji ustawien wigcznika ,alarméw”, przy zachowaniu systemowej
mozliwosci wygenerowania tzw. alarméw (znacznikéw) bedacych sygnatami z czujnikéw do wejsé
cyfrowych rejestratora (wymaga sie min. 8-miu wejS¢ cyfrowych umozliwiajgcych oznaczenie
odrebnego ,alarmu”) lub zdefiniowanymi w odpowiedni sposdb sytuacjami na drodze lub w kabinie
pojazdu. Wymaga sie zachowania przez system mozliwosci rekonfiguracji zdarzenia okreslanego
jako ,alarm”.
musi posiada¢ mozliwo$¢ zdalnego podgladu danych ze wszystkich kamer za pomocg technologii
4G, Wifi.
nagrany materiat musi posiada¢ tzw. niewidoczny znak wodny zabezpieczajgcy poprawnosc
i rzetelno$¢ zapisanego materiatu tak aby nagrany materiat video mogt stuzyé jako materiat
dowodowy.
do ochrony danych osobowych i wizerunku konieczna jest funkcja zamglenia/zamazywania: twarzy,
numerow posesji, nr rejestracyjnych itp.
jakos¢ obrazu i dzwieku: wymagana jest wysokiej jakosci kompresja video (min. H.264), oraz
wysokiej jakosci kompresji dzwieku, mozliwos¢ wyboru min. 3 ustawieh (od niskiej do wysokiej)
rozdzielczosci zapisu, mozliwos¢ regulowania ptynnosci nagrywania min. w zakresie 1 — 25 klatek
na sekunde.

m) modut dysku twardego z mozliwoscig bezposredniego potgczenia z komputerem przez port USB 3.0.

3.

SYSTEM KAMER + PANEL WYSWIETLAJACY

a) zestaw 4 kamer zewnetrznych generujgcych widok otoczenia pojazdu bez martwych stref (360
stopni), z ktérych kazda musi posiada¢ Atest EMC:E, oznaczenie CE oraz mie¢ przeprowadzone
testy HALT.



b)

c)

d)

)
g)

h)

zastosowane kamery majg cechowac sie odpornoscig na wibracje i uderzenia/udary mogace
powsta¢ w trakcie normalnej i zgodnej z przeznaczeniem eksploatacji pojazdu ciezarowego.
Dotyczy to w szczegdlnoSci odpornosci na ewentualne wibracje/uderzenia powstajgce
w warunkach mycia pojazdu w myjni automatycznej, mycia recznego (myjkg cisnieniowg),
wynikajace z opaddw i zjawisk atmosferycznych, a takze ewentualnych interakcji z gateziami,
krzewami wystepujgcymi podczas trasy przejazdu pojazdu.

kamery muszg dziata¢ wykorzystujgc zasilanie w zakresie min. 12-24 V (zabezpieczenie przed
skokami napiecia).

musi pracowac¢ w temperaturach od -30°C do +75°C.

system ma zawiera¢é 4 kamery zewnetrzne (wg normy IP69K), monitor min. 7° oraz
komputer/jednostke centralng (ECU - Electronic Central Unit) obstugujacy system
kalibracji’/konwersji rejestrowanego obrazu na widok 360 stopni (tzw.: ,widok z lotu ptaka”).
kamery zewnetrzne muszg posiadac ultraszeroki kgt widzenia (min. 180 stopni) aby poprzez ich
odpowiednig kalibracje wyeliminowa¢ martwe strefy wokét pojazdu,

system musi by¢é mozliwy do zamontowania na pojezdzie typu sSmieciarka/specjalny wedtug
specyfikacji pojazdéow wskazanej w odrebnym opisie.

system musi umozliwia¢ kierowcy podglad sytuacji wokét pojazdu, na zywo (online) w formie
jednego obrazu. System musi umozZliwiaé jednoczesne wyswietlenie na monitorze/panelu
dodatkowo min. 1-go wybranego obrazu z dowolnej kamery (obraz dzielony).

system musi zapewniaé mozliwos¢ dowolnego przetgczania widoku z kamer przéd/tyt/boki
wg potrzeb kierowcy.

podczas wykonywania manewrow skretu lub cofania system automatycznie wybiera i wyswietla
obraz dodatkowy z odpowiedniej kamery skierowanej w kierunku, w ktérym wykonywany jest
manewr skretu/cofania.

kamery muszg charakteryzowa¢ sie kompaktowg budowg i odpowiednio nieduzymi rozmiarami,
aby estetycznie komponowac sie z zabudowg pojazdu.

panel wyswietlajgcy musi by¢ stabilnie zamocowany w kabinie pojazdu aby nie utrudnia¢ pracy
kierowcy; miejsce zamocowania panelu w kabinie winno by¢é zaakceptowane przez
Zamawiajgcego w odniesieniu do kazdego z pojazdéw przewidzianych do objecia systemem.
System monitoringu wizyjnego ma by¢ kompatybilny z uzywanym przez Zamawiajgcego
oprogramowaniem MDR Dashboard 5.0

INTELIGENTNY SYGNAL ALARMU

wymagany zakres natezenia dzwieku alarmu to 80-95 dB (okreslony weditug referencyjnych
warunkow pracy pojazdéw w terenie zabudowy miejskiej).

alarm samonastawny, tj. automatycznie dopasowujgcy poziom gtosnosci do gtosnosci otoczenia
(w zatozeniu alarm z automatu bedzie ustawiat swojg gtosnos¢ ok. 5-10 dB wiekszg niz
rozpoznana gtosnosc¢ otoczenia).

wykorzystywane zasilanie w zakresie min. 12-24 V (zabezpieczenie przed skokami

napiecia).

norma min. IP68.

rozmiar kompaktowy, dedykowany do zastosowania w wymaganym przez Zamawiajgcego
srodowisku roboczym, tj. pojezdzie typu $mieciarka/specjalnym.

alarm o zréznicowanej czestotliwosci.

sygnat alarmu kierunkowy, styszalny tylko w strefie zagrozenia powstajgcej przy manewrze
cofania pojazdu (emisja kierunkowa z mozliwoscig lokalizacji kierunku zrédta dzwigku).
urzgdzenie odporne na wibracje i uderzenia/udary mogace powsta¢ w trakcie eksploatacji pojazdu
ciezarowego.

dzwiek alarmu o niskiej ucigzliwosci (delikatniejszy i cichszy dzwiek alarmu niz zwykte alarmy
tonowe stosowane w pojazdach i maszynach budowlanych), umozliwiajgcy zastosowanie alarmu
w warunkach pracy nocnej w srodowisku zabudowy wielolokalowe;j.



)
g)
h)

i)
)

K)

urzgdzenie musi pracowac¢ w temperaturach od -30°C do +70°C.
wymagane oznaczenie CE.

PANEL KIEROWCY

wyswietlacz dotykowy, kolorowy z systemem Android, przekgtna ekranu min.7 cali,

rozdzielczo$¢ co najmniej 1024/600.

panel ma, umozliwia¢ komunikacje on-line pomiedzy dyspozytorem, a kierowca.

ma umozliwi¢ raportowanie odbieranych odpadéw z mozliwoscig wykazania ilosci w formie: 25%,
50%, 75%, 100%, dla kazdego rodzaju odpaddw np. plastik, papier, szkto, bio.

ma umozliwiaC raportowanie poziomu zapetnienia pojemnikéw, ktéore w danym dniu nie
sg odbierane w formie zapetnienie: 25%, 50%, 75%, 100%, plastik, papier, szkfo, bio.

ma posiada¢ mozliwos¢ zapisywania i przesylu informacji, czy w danym punkcie jest batagan
w formie wyboru Tak/Nie.

ma posiada¢ mozliwo$¢ zapisywania informacji o uszkodzeniach pojemnikéw, braku dojazdu oraz
mozliwos¢ rozszerzenia katalogu informacji.

ma posiada¢ mozliwos¢ wyboru jaki pojemnik jest odbierany w formie: potpodziemny, dzwon,
1100 1.

ma posiada¢ mozliwos¢ zapisywania danych, o lokalizacji punktéw odbioru odpadéw.

ma posiada¢ mozliwos¢ wypiecia z mocowania w celu zrobienia zdjecia oraz podpiecia tego
zdjecia do lokalizaciji.

ma posiadac aplikacje umozliwiajgcg tworzenie trasdwek wywozowych.



